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1. Introduccion

Este manual cubre el rango de actuadores para
valvulas de control de cuarto de vuelta (CVQ).

Modelos: CVQ-1200 y CVQ-2400
Refiérase a la publicacién PUB042-001 de Rotork para una
especificacion completa.

Basandose en el éxito histérico de Rotork con
tecnologia innovadora, el CVQ ofrece un método
altamente preciso de automatizacién de valvulas
de control, sin la complejidad y el costo de un
suministro neumatico. Con un mayor foco en

los costos de produccion y eficiencia, el control
preciso de la variable del proceso es primordial.

Con cifras de resolucion superiores a 0,1% vy la capacidad

de eliminar el sobreimpulso de posicién el rango del Rotork
CVA ayuda a maximizar la calidad del producto y la capacidad
de planta.

Los actuadores de la gama CVA son autocontenidos,
disenados para un fin y construidos para la operacién remota
continua de las valvulas de control.

El actuador incluye:
e Motor eléctrico de corriente continua sin escobillas.

e Engranaje de reduccién con engranaje de salida
cuadrante.

e Controlador de motor con limite de velocidad,
recorrido y par.

e Controles electrénicos de légica e instalaciones de
monitoreo alojadas en un cerramiento hermético con
doble sellado.

e Certificaciéon de &rea peligrosa conforme a los requisitos
internacionales y nacionales.

Tanto los pardametros de posicion y par como la configuracion
del actuador se hacen con un dispositivo no intrusivo
infrarrojo Bluetooth®, normalmente un PC u ordenador
portatil (no suministrada).

El programa Bluetooth wireless PC Enlight esta disponible
para descarga sin coste en www.rotork.com.
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2. Informacién general

Este manual ha sido concebido para permitir
a un usuario competente instalar, operar,
configurar e inspeccionar la gama de
Actuadores de Valvulas de Control de Rotork.

La instalacion eléctrica, el mantenimiento y la utilizacién
de estos actuadores se realizard conforme a la Legislacién
Nacional y las Disposiciones Estatutarias relativas a la
seguridad en la utilizacion de este equipo, aplicables al
emplazamiento de la instalacion.

Para el Reino Unido: Reglamento para la Electricidad en

el Trabajo de 1989 y las instrucciones expuestas en el
“Reglamento para el Cableado de IEE” pertinente. El usuario
deberd ser consciente de sus obligaciones, conforme a la Ley
de Salud y Seguridad en el Trabajo de 1974.

Para los EE.UU.: se deberé aplicar el Cédigo Nacional sobre
Electricidad NFPA70©.

La instalacién mecanica debera llevarse a cabo como se
explica en este manual y al mismo tiempo de acuerdo con

las normas nacionales pertinentes. Si el actuador tiene placas
del fabricante que indican que es apto para ser instalado en
Atmodsferas Potencialmente Explosivas (Areas Peligrosas),

se podra utilizar Unicamente en las areas peligrosas de las
Zonas 1y 2 (o Div. 1y 2), conforme se define en las placas del
fabricante.

Todo equipo conectado al actuador debe tener certificaciéon
de area peligrosa equivalente (o superior). La instalacion
eléctrica, el mantenimiento y la utilizacion de estos
actuadores instalados en un area peligrosa debe ser realizada
por una persona competente y conforme a todos los codigos
de practica relevantes para la certificacion de area peligrosa
especifica.

No se deberd realizar ninguna inspeccion o reparacion
de actuadores aprobados para areas peligrosas, a menos
gue cumpla con los requisitos de la legislacion nacional y
disposiciones relacionadas al Area Peligrosa especifica.

La interfaz intrinsecamente segura no es reparable por
el usuario.

Sélo se utilizaran piezas de reemplazo aprobadas por
Rotork. No se deberan realizar modificaciones ni cambios
en el actuador bajo ninguna circunstancia, ya que esto
podria invalidar las condiciones bajo las que se concedié la
certificacion.

Esta prohibido acceder al interior del equipo con tensién en
la zona peligrosa, excepto que se realice con una autorizaciéon
de trabajo especial; de lo contrario, se debera aislar toda la
alimentacion y trasladar el actuador a una zona no peligrosa
para su reparacion o mantenimiento.

Solamente se permitird instalar, mantener y reparar los
actuadores Rotork a personas formadas o con experiencia
en dichas tareas. El trabajo debera ser realizado conforme
a las instrucciones de este manual. El usuario y las personas
gue trabajen en estos equipos deberan estar familiarizados
con sus responsabilidades en cuanto a cualquier disposicién
relacionada con la salud y seguridad de su lugar de trabajo.

2.1 Materiales de la carcasa

A Los carcasas de la gama Rotork de actuadores para
valvulas de control estan fabricados en aleacién de aluminio
con grado A4-80 con tornillos de acero inoxidable y ventana
de policarbonato. El Selector de Control Local y el Selector de
Anulacién Manual (Override) (en caso que estuviera colocado)
son fabricados de una combinaciéon de policarbonato/plastico
PBT. Existe un peligro potencial de carga electrostatica
asociado a estos componentes y, por lo tanto, sélo deben
limpiarse con un pafo himedo.

El usuario debe garantizar que el entorno de operaciéon y
cualquier material circundante al actuador no conduzcan a
la reduccion de la seguridad en la utilizacion del actuador

o la proteccion que ofrece el mismo. Cuando corresponda,
el usuario debe garantizar que el actuador se encuentre
adecuadamente protegido respecto de su entorno operativo.

En caso que requiera mayor informacién y guia respecto del
uso seguro de la gama de Actuadores de Vélvulas de Control
Rotork, ésta se proveera a pedido.
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3. Aprobaciones de area peligrosa

Consulte a la placa del fabricante respecto de los detalles especificos de aprobacion.

El CVA esta fabricado conforme a: -

UE y Reino Unido — Area peligrosa

ATEX (2014/34/EU), UKEX (2016 No. 1107)
12GDoll2(1) GD (donde esté instalada la opcién
intrinsecamente segura)

Ex db h 1IB T4 Gb, Ex h tb IlIC T120°C Db

Ex db h [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)

Ex h [ia IlIC Da] tb IIIC T120°C Db (para opcion intrinsicamente segura)
EN 60079-11 (para opcién intrinsicamente segura)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34

y EN 60079-31

Rango de Temperatura Ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Qpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db h 1IC T4 Gb, Ex h tb IlIC T120°C Db

Ex db h [ia Ga] IIC T4 Gb (para opcién intrinsicamente segura)

Ex h [ia IlIC Da] tb IIIC T120°C Db (para opcion intrinsicamente segura)
EN 60079-11 (para opcion intrinsicamente segura)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34

y EN 60079-31

Rango de Temperatura Ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb h 1IB T4 Gb, Ex h tb 1lIC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)

Ex h [ia IlIC Da] tb IIIC T120°C Db (para opcion intrinsicamente segura)
EN 60079-11 (para opcién intrinsicamente segura)

EN60079-0, EN60079-1, EN60079-7,

EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 y EN 60079-31

Rango de Temperatura Ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb h IIC T4 Gb, Ex h tb 11IC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (para opcién intrinsicamente segura)
Ex h [ia IlIC Da] tb IIIC T120°C Db (para opcion intrinsicamente segura)
EN 60079-11 (para opcion intrinsicamente segura)

EN60079-0, EN60079-1 y EN60079-7,

EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 y EN 60079-31

Rango de Temperatura Ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Canada — Area peligrosa

CSA "“Explosionproof”, Clase I, Div 1, Grupos C & D, T4
Temperatura -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA “Explosionproof”, Clase I, Div 1, Grupos B, C & D, T4
Temperatura -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcidn -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA a prueba de ignicion de polvo, Clase Il, Div 1,
Grupos E, F & G, T4
Temperatura -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

Opcion -40 a +60°C(-40 a +140°F)

Cuando esta instalada la interfaz Intrinsecamente Segura opcional:
Aparato Asociado, Clase I, Div 1, Grupos A, B, C & D, T4
Temperatura -20 a +60 °C (-4 a 140 °C)

*QOpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

MARCADO ALTERNATIVO Canada
Clase I, Zona 1, Ex db IIB T4 Gb
Clase I, Zona 1, Ex db 1IB+H2 T4 Gb

Internacional — Area peligrosa IECEx

Ex db IIB T4 Gb, Ex tb IlIC T120°C Db

Ex db [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (para opcién intrinsicamente segura)

Ex [ia IIC Da] tb IIIC T120°C Db (para opcién intrinsicamente segura)
IEC 60079-11 (para opcion intrinsicamente segura)

IEC60079-0, IEC60079-1, I1SO 80079-36, ISO 80079-37 y IEC 60079-31

Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db IIC T4 Gb, Ex tb IlIC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb (para opcién intrinsicamente segura)

Ex [ia IIC Da] tb IC T120°C Db (para opcién intrinsicamente segura)
IEC 60079-11 (para opcién intrinsicamente segura)

IEC60079-0, IEC60079-1, I1SO 80079-36, ISO 80079-37 y IEC 60079-31

Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb IIB T4 Gb, Ex tb IlIC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (para opcién intrinsicamente segura)

Ex [ia IIC Da] tb IC T120°C Db (para opcién intrinsicamente segura)
IEC 60079-11 (para opcién intrinsicamente segura)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37
y IEC 60079-31

Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcidn -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb IIC T4 Gb, Ex tb IlIC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)
Ex [ia IIC Da] tb IC T120°C Db (para opcién intrinsicamente segura)
IEC 60079-11 (para opcién intrinsicamente segura)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37
y IEC 60079-31

Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcidn -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

USA — Area Peligrosa

FM/CSAus “Explosionproof”, Clase I, Div 1, Grupos Cy D, T4
Temperatura -20 a +60 °C (-4 a 140 °C)
*Qpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

FM/CSAus “Explosionproof”, Clase I, Div 1, Grupos B, Cy D, T4
Temperatura -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

FM/CSAus a prueba de ignicién de polvo, Clase II, Div 1,
Grupos E, Fy G, T4

Temperatura -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*Opcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Cuando esta instalada la interfaz Intrinsecamente Segura opcional:
Aparato Asociado, Clase I, Div 1, Grupos A, B, C & D, T4
Temperatura -20 a +60 °C (-4 a 140 °C)

*Qpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

MARCADO ALTERNATIVO CSAus
Clase |, Zona 1, AEx db IIB T4 Gb
Clase I, Zona 1, AEx db IIB+H2 T4 Gb
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3. Aprobaciones de area peligrosa

Norma nacional - Area “Explosionproof”

CSA Japon
JNIOSH-TR-46-1(2015), JNIOSH-TR-46-2(2015)

Ex d IIB T4 Gb
IP66 & IP68

Temperatura Ambiente -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

Numero de certificado: CSAUK 21JPN0O31X5

Exd IICT4 Gb

IP66 & IP68

Temperatura Ambiente -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
Numero de certificado: CSAUK 21JPNO32X5

India — Area peligrosa
IS/IEC-60079-0, IS/IEC-60079-1

Ex db h IIB T4 Gb
Temperatura: -20 a +70 °C (-4 a +158 °F)

Ex db h IIC T4 Gb
Temperatura: -20 a +70 °C (-4 a +158 °F)

China — Area peligrosa

GB 3836.1-2021, GB 3836.2-2021, GB 3836.3-2021,
GB 3836.31-2021
GB 3836.4-2021 (para opcion intrinsicamente segura)

Ex db 1IB T4 Gb

Ex tb IIC T120 Db IP6X

Ex db [ia IIC Ga] IIB T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)

Ex tb [ia IlIC Da] IlIC T120C Db IP6X (para opcién intrinsicamente segura)
Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db IIC T4 Gb

Ex tb 1IC T120C Db IP6X

Ex db [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)

Ex tb [ia IIIC Da] IlIC T120C Db IP6X (para opcién intrinsicamente segura)
Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Qpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb IIB T4 Gb

Ex tb IIC T120C Db IP6X

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIB T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)

Ex tb [ia IlIC Da] IlIC T120C Db IP6X (para opcién intrinsicamente segura)
Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb IIC T4 Gb

Ex tb IC T120C Db I1P6X

Ex dbeb [ia IC Ga] IIC T4 Gb (para opcién intrinsicamente segura)

Ex tb [ia IIIC Da] IlIC T120C Db IP6X (para opcién intrinsicamente segura)
Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcion -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Brasil — Area peligrosa (INMETRO)

Ordenanza n°. 115/2022 a partir de 23 de Marzo 2022
ABNT NBR IEC 60079-0:2013, ABNT NBR IEC 60079-1:2016
ABNT NBR IEC 60079-7:2008, ABNT NBR IEC 60079-11:2013
ABNT NBR IEC 60079-31:2014

Ex db IIB T4 Gb

Ex tb IIIC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIB T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)

Ex tb [ia IIIC Da] IIC T120°C Db (para opcién intrinsicamente segura)

Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db IIC T4 Gb

Ex tb IIIC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb (para opcién intrinsicamente segura)

Ex tb [ia I1IC Da] IC T120°C Db (para opcién intrinsicamente segura)

Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db eb IIB T4 Gb

Ex tb IIIC T120°C Db

Ex db eb [ia Ga] IIB T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)

Ex tb [ia IIIC Da] IIC T120°C Db (para opcién intrinsicamente segura)

Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Qpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db eb IIC T4 Gb

Ex tb I1IC T120°C Db

Ex db eb [ia Ga] IIC T4 Gb (para opcion intrinsicamente segura)

Ex tb [ia IIIC Da] IIC T120°C Db (para opcioén intrinsicamente segura)

Rango de Temperatura Ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcién -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
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3. Aprobaciones de area peligrosa

Parametros maximos de entidad

Terminales 1,2,3.

Terminales 6,7,8.

Ui 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0 Ui: 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0
li: 250 mA Li: 0 lo: 0 li: 250 mA Li: 0 lo: 0
Pi: 700 mW Po: 0 Pi: 700 mW Po: O

Ui - voltaje maximo (pico CA o CC) que puede ser

Pi — potencia maxima que puede ser aplicada a los

Uo - méaximo voltaje (pico CA o CC) que puede aparecer

aplicado a los terminales del actuador y de acuerdo con
las instrucciones proporcionadas sin invalidar el tipo de
proteccion

li - intensidad maxima (pico CA o CC) que puede ser
aplicado a los terminales del actuador y de acuerdo con
las instrucciones proporcionadas sin invalidar el tipo de
proteccion

terminales del actuador y de acuerdo con las instrucciones
proporcionadas sin invalidar el tipo de proteccién

Ci - capacitancia interna equivalente maxima del circuito
que se considera que aparece en los terminales

Li - inductancia interna equivalente maxima del circuito
que se considera que aparece en las Instalaciones de
conexion

en los terminales del actuador y de acuerdo con las
instrucciones proporcionadas en cualquier voltaje
aplicado hasta el voltaje maximo

lo - intensidad (pico CA o CC) en un aparato que se puede
tomar de las Instalaciones de conexién del actuador

Po — potencia eléctrica maxima que se puede tomar de los
terminales del actuador

A Condiciones especiales para el uso seguro (ATEX, IECEx, UKEX, cCSAus, CSA Japén y actuadores aprobados FM)

1. Dimensiones criticas del camino de la llama:

Camino de la llama Distancia maxima (mm) | Longitud minima (mm)
Zona eléctrica de la carcasa/Cubierta superior 0,15 25,00
Zona eléctrica de la carcasa/Bloque de terminales 0,15 25,00
Zona eléctrica de la carcasa/Tapa de bloque de terminales 0,15 26,00
Zona eléctrica de la carcasa/Accionamiento manual(si esta instalado) -0,005 28,00
Eje del accionamiento manual/Zona eléctrica de la carcasa(o tuerca si instalada) 0,15 25,00
Eje de salida/Tuerca de arrastre 0,15 25,00
Tuerca de arrastre/ Zona eléctrica de la carcasa -0,005 25,00

2.

Nota: El signo negativo denota una interferencia.

La certificacion cCSAus para este actuador es Unicamente para aplicaciones de control industrial o de procesos. El alcance de esta
aprobacién no incluye ninguna funcién relacionada con la seguridad ni la confiabilidad del equipo.

A ADVERTENCIA: Existe un peligro potencial de carga electrostética asociado al selector de operacion y al montaje del volante manual.
Estos elementos sélo deben limpiarse con un pafio himedo.

Cuando la interfaz opcional de Seguridad intrinseca esté instalada, los terminales 3 y 6 estan destinados solamente a la conexion

de pantallas. Esos puntos de conexién no estan aislados de la carcasa y no cumplen con los requisitos de rigidez dieléctrica de
CSA/EN/IEC/UL 60079-11. Esto debe tenerse en cuenta con respecto al cédigo de practicas aplicable. La interfaz intrinsecamente segura,
en caso de estar instalada, no es reparable por el usuario.

Los actuadores certificados para uso en Japdn deben ser solo montados con las siguientes entradas de dispositivo certificadas tipo Ex d:

Prensaestopas — SOLO IIB: Ex Kokusan Tipo KXBE-RJO-##-##, KXBE-RJSO-##-##, KXBE-RJ-##-##, KXBE-RJS-##-##, IIB & IIC: Peppers Tipo
A****l A*L**’ A*LC*** y A*RC***; Ag**, ASC***, ASRC**, sz**’ D8XC***’ E8X** y ESXC***; CR_*** & CR_D**; E*****F* y D*****F

Adaptaciones — SOLO IIB: Ex Kokusan Tipo KXA-BR-##-##, KXW-BR-##-##, IIB & IIC: Peppers Tipo AR, ARMM y ARFF
Tapones — SOLO IIB: Ex Kokusan Tipo KXG-BRO-##, KXG-BR-##, IIB & IIC: Peppers Tipo SPA, SPB, SPMH y SPHH
Todas las entradas del dispositivo deben ser instaladas de acuerdo a las instrucciones del fabricante y cualquier condicion especifica de uso.
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4, Almacenamiento

41 Recepcién/Inspeccion

Inspeccione cuidadosamente en busca de dafio durante el
envio. El dafio a la caja de envio es en general una buena
indicacion que ha recibido una manipulacién brusca. Informe
todo dano de forma inmediata al transporte de cargay a su
distribuidor local de CVA.

Desembale el producto y el paquete de informacion teniendo
cuidado de guardar la caja de envio y todo material de
embalaje en caso que fuera necesaria su devolucion. Verifique
gue los elementos en la lista de contenido o el albaran
concuerden con su propia documentacion.

4.2 Almacenamiento

Si no es posible instalar inmediatamente su actuador,
guéardelo en un lugar seco hasta que esté en condiciones de
conectar los cables de entrada.

Si fuera necesario instalar el actuador pero no puede ser
cableado, se recomienda reemplazar los tapones plasticos
de trénsito de la entrada de cables por tapones metalicos
sellados PTFE.

La construccién de sellado doble de Rotork preservara
perfectamente los componentes eléctricos internos si no se los
altera. No es necesario retirar las cubiertas del compartimiento
eléctrico para poner en servicio el actuador CVQ.

Rotork no puede aceptar la responsabilidad por el
deterioro causado en el emplazamiento una vez retiradas

la cubiertas. Cada uno de los actuadores Rotork ha sido
totalmente probado antes de dejar la fabrica para brindar
afos de operacién libre de problemas siempre y cuando sea
correctamente puesto en servicio, instalado y sellado.

4.3 Etiqueta de identificacion

o . rotoric.. ==

Serial number
Wiring diagram
Actuator type C 00

Output max.

Actuator supply | 100-240VAC SP
Rated current
120Vac|30Vdc] 3A | 15247  \ADE IN ENGLAND 1657421 @

. Indication
Contacts

Unit weight 24 Kg
Year of manufacture 202004

El marcado puede ser diferente segtin el mercado final
de destino.
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5. Salud y Seguridad

/\ ADVERTENCIA:

Antes de instalar el actuador, asegurese que sea adecuado
para la aplicacion deseada. Si no esta seguro respecto de
la aptitud de este equipo para su instalaciéon consulte con
Rotork previo a su instalacion.

& ADVERTENCIA: PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

La instalacion y el servicio deben ser realizados sélo por
personal cualificado.

A ADVERTENCIA: DESCARGA ELECTROSTATICA

Este equipo aloja dispositivos sensibles a la estatica. Para
proteger los componentes internos nunca toque las placas
de circuitos impresos sin utilizar procedimientos de control
electrostaticos (ESD).

& ADVERTENCIA: TEMPERATURA SUPERFICIAL

En condiciones normales de funcionamiento, la temperatura
del cableado del actuador en el bloque de terminales
puede alcanzar 66 °C en un ambiente de 60 °C. Se deben
tomar medidas para garantizar que el cableado y los
conectores asociados se usan durante la instalacion. El
instalador / usuario debe garantizar que la temperatura
superficial del actuador no estd influenciada por efectos

de calentamiento o enfriamiento externos (por ejemplo,
temperatura del proceso).

& ADVERTENCIA: ALTITUD DE SERVICIO

La instalacion debe ser inferior a 2000 m segun lo definido por
IEC / CSA 61010-1.

A ADVERTENCIA: MATERIALES DE LA CARCASA

Las piezas fundidas del actuador CVA estan fabricadas en
aleacion de aluminio grado A4-80 con tornillos de acero
inoxidable. El usuario debe garantizar que el entorno de
operacion y cualquier material circundante al actuador no
conduzcan a la reduccion de la seguridad en la utilizacion del
actuador o la proteccion que ofrece el mismo.

Cuando corresponda, el usuario debe garantizar que el
actuador se encuentre adecuadamente protegido respecto de
su entorno operativo.

/\\ ADVERTENCIA: OPERACION MANUAL

Cuando los actuadores se suministran con el volante
opcional, tenga en cuenta que bajo ninguna circunstancia
debe utilizarse ningun dispositivo de palanca como una llave
de rueda o ningun tipo de llave en el volante ya que se
puede desarrollar mas fuerza de la requerida al cerrar o
abrir la vélvula. Esto puede dafar la valvula y / o actuador y
también puede hacer que la vélvula se atasque en el asiento
0 contra asiento.

/\ ADVERTENCIA: PESO DE LA UNIDAD

El peso del actuador se indica en la placa de caracteristicas.
Se Debe tener cuidado en el transporte, al moverlo o
levantarlo de forma segura. Ver secciéon 7.3 para una guia de
elevacion detallada.

A ADVERTENCIA: PACK DE ALIMENTACION DE RESERVA

En caso que los actuadores cuenten con un Pack de
Alimentacién de Reserva, el eje de salida del actuador puede
moverse tras retirar el suministro de energia.

Mueva el selector a la posicion ‘STOP’ para evitar el
movimiento eléctrico no deseado. El actuador CVA y en
especial el pack de alimentacion contienen componentes
que el usuario no puede reparar y solo el personal calificado
debera retirar el montaje de la cubierta superior.

Para actuadores con Pack de Alimentacién de Reserva de fallo
seguro solamente.

El Pack de energia de reserva montado dentro de la carcasa
contiene celdas de super condensadores. No intente retirar las
fijaciones del actuador a la valvula o el montaje de cubierta
superior mientras el indicador LED HMI esté iluminado.

Los super condensadores pueden tardar hasta 30 minutos
en descargarse tras retirar la fuente de alimentacion vy el
indicador LED permanece iluminado durante este tiempo.

No es necesario retirar el montaje de la cubierta superior
durante la configuracién normal y la puesta
en servicio.

Los super condensadores contienen materiales toxicos
/irritantes. Si es necesario quitar la cubierta superior

por alguna razén, hay que asegurarse que los super
condensadores estan totalmente descargados y el &rea esta
ventilada adecuadamente antes de su retirada, dejando que
cualquier vapor se disperse antes de entrar en el equipo.

Use proteccion adecuada para manos/ojos e inspeccione las
celdas de los super condensadores para detectar signos de
fuga de liquido o gel antes de su utilizacion.

Al trabajar con los condensadores garantice la ventilacion
adecuada y la proteccion de manos y ojos mediante el uso de
guantes de butilo o neopreno y gafas de seguridad. Lavese
las manos después de manipular las celdas dafadas.

Deseche el médulo de Pack de Reserva de Alimentacion
conforme a las normas federales, estatales y locales.

Es posible obtener una hoja de datos de materiales de Rotork
a peticion.
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6. Operacion de su actuador

Siga las siguientes instrucciones e intégrelas a su programa de
seguridad al instalar y utilizar equipos Rotork.

e Leay guarde todas las instrucciones antes de instalar,
operar y prestar servicio a este producto

e Sino comprende las instrucciones contacte con Rotork

e Siga todas las advertencias, precauciones e instrucciones
marcadas y suministradas con el producto

¢ Informey eduque al personal respecto a la correcta
instalacion, operacion y mantenimiento del producto

Instale los equipos conforme a las especificaciones de
las instrucciones de instalaciéon de Rotork y de acuerdo
a los codigos aplicables locales y nacionales. Conecte
todos los productos a las fuentes eléctricas adecuadas.

e Para garantizar el funcionamiento adecuado, utilice sélo
personal cualificado para instalar, operar, actualizar y
mantener la unidad

e Cuando se requieran piezas de repuesto, asegurese que
el técnico de servicio cualificado utilice sélo las piezas de
repuesto especificadas por Rotork

e Las sustituciones invalidarén toda certificacion de area
peligrosa y podrian ocasionar incendios, descargas
eléctricas, otros peligros o la operacién inadecuada

e Mantenga todas las cubiertas de proteccion del
producto en el lugar (excepto durante la instalacion o
mantenimiento por parte de personal cualificado) para
evitar descargas eléctricas, lesiones personales o dafo
al equipo

e La operacion del actuador en forma inapropiada puede
causar dano a la unidad o al equipo cercano

/\ ADVERTENCIA: OPERACION MANUAL

Cuando los actuadores se suministran con el mecanismo de
accionamiento manual opcional, bajo ninguna circunstancia,
debe aplicarse un dispositivo de palanca adicional, como
una llave de rueda o una llave, al accionamiento manual para
desarrollar mas fuerza al cerrar o abrir la valvula, ya que esto
puede causar dafnos a la valvula y / o actuador. Esto puede
hacer también que la valvula se trabe en posicién de asiento
o de retencion.

Mueva el selector a la posicién STOP antes de intentar operar
el actuador en forma manual.

NOTA: EL DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO MANUAL
TIENE UN SISTEMA DE EMBRAGUE DESLIZANTE.

EL MANDO DE OPERACION SE DESLIZARA CUANDO SE
EXCEDA EL PAR MAXIMO DE ENTRADA.

Localice el mecanismo de accionamiento manual en la parte
inferior de la carcasa del actuador. La carcasa gira sobre un
pivote con un muelle precargado.

Mueva el mecanismo 90° fuera de la carcasa del actuador
y manténgalo en su lugar. Gire el volante para mover el
accionamiento de salida del actuador a la posicién deseada.

Suelte el mecanismo para volver al modo automatico.

A ADVERTENCIA: OPERACION ELECTRICA

Compruebe que la tensién de alimentacion coincida con la
sefalada en la placa del fabricante del actuador.

No encienda la alimentacion eléctrica hasta haber verificado
que el actuador haya sido conectado correctamente.

10 CVQ Instrucciones de instalacion y mantenimiento




6. Operacion de su actuador

6.1 Controles locales

El actuador cuenta con un selector de 3 posiciones ubicado
en la cubierta superior. El selector cuenta con un pestillo

de bloqueo para permitir que el selector sea fijado con
candado en posicién. En el centro del selector hay un LED de
tres estados. Refiérase a la Tabla 1 respecto de los detalles
completos de las indicaciones de LED.

El LED tiene 3 estados de color ROJO, VERDE o AZUL.

EL LED puede estar ENCENDIDO o PARPADEANDO
dependiendo del estado del actuador.

Stop (Parado)
El selector en posicién “STOP” impide la operacion eléctrica.

Run (En marcha)

Con el selector en posicion “RUN" el actuador respondera

a los comandos de control remoto. Durante la puesta en
marcha o los procedimientos de diagnéstico que utilizan
dispositivos PC inaldambricos con Bluetooth, el actuador no se
puede operar de manera remota.

Nota: Cuando STOP o RUN se encuentran
seleccionados, el botén de control rotara entre
las dos posiciones sin tener que pulsar el pestillo
de bloqueo. Es posible también bloquear el
selector s6lo en posicion ‘RUN’ o ‘STOP.

Test (Comprobacion)

Con el selector en posicion “TEST” y si la funcién esta
habilitada, se iniciard una rutina de auto-comprobacion.

Este es un método rapido de comprobacién de la capacidad
del actuador para controlar su salida independiente del
sistema de control externo. El actuador realizara una serie de
rutinas de escalén y de ciclo basadas en la Gltima posicion de
demanda. No superior a +/- 4% del ultimo valor determinado.

La comprobacion medira los siguientes pardmetros:
e Tiempo muerto

e Tiempo de respuesta de escalén.

e Tiempo de establecimiento

e Empuje/Par motor promedio en cada direccion de
recorrido

e Maxima velocidad de carrera

e Fricciéon de la valvula

EI LED del usuario en el selector parpadeara rapidamente

durante 10 segundos.

Verde parpadeante — Todos los parametros en limites
aceptables

Rojo parpadeante - Uno o méas pardmetros fuera de los
limites aceptables.

Fig 6.2

Fig 6.3

Fig 6.4

rotorie




6. Operacion de su actuador

Indicacion LED Estado del Actuador Modo de Operacién

Verde soélido - Sin fallos Run o Test

Nota -La operacion eléctrica
no es posible cuando se
esta cargando el RPP

Verde - Parpadeo lento

- Auto Comprobacién en progreso

o Pack de Alimentacion de Reserva

(RPP) cargando (si hubiera)

4
\

|
\‘
/-

]

[

\
7/

.
.

Verde- Parpadeo rapido
La Auto Comprobacion se
completd satisfactoriamente

sees

Y 9 Azul- Parpadeo rapido
Iniciando conexion Bluetooth

Run (En marcha)

= s

Azul - Parpadeo lento.
Bluetooth Comunicacién activa

|
\.' /
U b N

]

[

\
/

Verde/Azul- Parpadeo de forma

N\ /7
y 4 alternativa Run o Test
- - Comunicacion Bluetooth activa
7/ N\ a
’ : N Sin fallos
Rojo/Azul -Parpadeo rapido de
y forma alternativa
W Iniciando conexién Bluetooth
; Rojo/Azul - Parpadeo lento de Stop (Parado)
N forma alternativa
__‘__ Bluetooth comunicacion activa
;L Falla encontrada o Stop
70 seleccionado
Rojo solido Run/Test/Sto
Fallo grave encontrado P

4
\

Rojo parpadeante
Stop seleccionado o se encontréd Stop
un fallo menor

|
\‘/
/’ \,

|

|

\
4

4
\

Rojo/Verde- Parpadean de
forma alternativa Run/Test/Stop
Fallo de alimentacién y UPS activo

|
\l‘,
/ \,

|

|

\
7/

Tabla 1

Nota: Parpadeo lento = 0.5Hz
Parpadeo rapido = 1.0Hz
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6. Operacion de su actuador

6.2 Pack de Alimentacion de Reserva
(opcional)

El actuador puede contar con un Pack de Alimentaciéon de
Reserva opcional que consiste de Supercondensadores que
permiten al actuador ir a una posicion predeterminada en
caso de fallo de alimentacion.

Durante el encendido, los Supercondensadores
requieren un periodo de carga y durante ese
tiempo la operacion eléctrica del actuador estara
inhibida. Esto podria tomar hasta dos minutos.

NOTA: La operacion eléctrica se inhibe y el LED
parpadeara durante el periodo de carga.

Cuando se pierde el suministro de energia el actuador
realizara su funcion designada de fallo segura. El LED se
mantiene iluminado hasta que la energia almacenada en
los condensadores se haya agotado.

/N /\ ADVERTENCIA

En caso que los actuadores cuenten con un
Pack de Alimentacion de Reserva, es posible
que el eje de salida del actuador se mueva
tras retirar el suministro de energia.

Mueva el selector a posicion ‘STOP’ para evitar el
movimiento eléctrico no deseado antes de realizar el
mantenimiento o retirar la unidad de la valvula.

Tras la desconexién de la alimentacion del actuador
espere hasta que el indicador LED de la cubierta
superior se haya apagado antes de intentar retirar
el actuador de la valvula. Bajo ninguna circunstancia
intente retirar el actuador o ajustar la conexién

del eje motor de salida al vastago de la valvula
mientras el indicador LED esté iluminado.

El alojamiento principal del actuador CVA, y en especial
el Pack de Alimentacion, contienen componentes que el
usuario no puede reparar y solo el personal cualificado
debera retirar el montaje de la cubierta superior.

NO RETIRE LA CUBIERTA PARA ACCEDER A LOS
COMPARTIMIENTOS ELECTRICOS CUANDO EL LED
UBICADO EN EL SELECTOR ESTE ILUMINADO.

rotoric XE




7. Guia de instalacion y configuracion

71 Puesta en marcha

Los actuadores Rotork de la gama CVA proporcionan una
puesta en marcha simple, segura y rapida no intrusiva
utilizando un PC con Bluetooth inaldmbrico. La configuracion
de limite del actuador se logra utilizando la caracteristica de
configuracion automatica.

Herramientas y equipos requerido

PC con Bluetooth. Para los requisitos del Sistema operativo
visite www.rotork.com

Nota: La operacion local sélo es posible con un PC.
De forma alternativa, si existe una tarjeta con opcién
HART puede utilizarse un comunicador Hart.

Software

El software Rotork Enlight CVA debe instalarse en un
PC antes de realizar cualquier procedimiento de puesta
en marcha.

El software es libre y se puede descargar de la pagina
web de Rotork, www.rotork.com.

/\ PRECAUCION

Es fundamental que el procedimiento de configuracién
se realice cuando la valvula no esté en condiciones de
funcionamiento de proceso dado que habra movimiento
completo.

En caso que los actuadores cuenten con pack de
condensadores de fallo seguro la unidad puede operar
la valvula al retirar el suministro de energia.

Para evitar esto sera necesario reconfigurar

la accion de falla segura, ver pagina 43.

Como alternativa, es posible seleccionar ‘STOP’
para evitar el movimiento no deseado.

/N IMPORTANTE

Es fundamental que el actuador esté correctamente
montado en la valvula.

Consulte la publicacion de Rotork PUB042-001 para mas
detalles.

La instalacién y configuracién incluira los siguientes
procedimientos:

1. Preparar la tuerca de arrastre
Garantizar la posicién segura de la valvula (fuera de linea)
Montar y alinear el actuador a la vélvula

2

3

4. Ajustar los topes mecanicos

5. Utilice la PDA para fijar los limites de recorrido
6

Utilice la PDA para configurar los pardmetros de control
e indicaciéon
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7. Guia de instalacion y configuracion

7.2 Diagrama de flujo de

configuracion rapida (
Establecer No ;
comunicacion Trabajla;;::era de
con el actuador
-~
Si Y
PR EEER
Seleccionar el
actuador de la
lista
Login
Seleccionar ‘User’
Contrasena ‘sulis’
-~
A VV
P SR
Configuracion de
carrera
-~
\d v ,—"—\
—— )
Alineacion del .
acoplamiento : AS|st¢_e’nte ge_ Configuracion
El actuador no instalacion rapida manual
esta fijado
Alineacion del Fija manualmente
acoplamiento Configuracién l|,_-,5 limites de
y fijacion del automatica recorrido
actuador
) -— _I_)
\ 4
P - N N\ N\ ("
Acciones de la Configuracion de Modos de fallo Avanzado 1 Avanzado 2 Caracterizacion

valvula entrada/salida

Modifica la
respuesta del

Fija los modos
con pérdida de

Ajusta funciones
de retroceso y relé

Ajusta funciones

Ajusta el par de Ajusta parametros de transferencia

salida y las de entrada y salida alimentacion y de indicacion sin perturbaciones actuador respecto
opciones de final pérdida de senal del perfil de
de carrera demanda
L /L /L /. J L /  \\ J
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7. Guia de instalacion y configuracion

7.3  Montaje del actuador

Pesos de los actuadores

CVQ-1200 - 18kg
CVQ-2400 - 24kg

Asegurese de que la valvula esté segura antes de colocar el
actuador, la combinacién puede ser muy pesaday, por lo
tanto, inestable.

En todo momento, personal capacitado y experimentado
debe garantizar una elevacién segura, especialmente al
montar actuadores.

Preparacion de la tuerca de arrastre

Retire los cuatro tornillos de cabeza Allen que aseguran la
tuerca de arrastre ciega. Mecanice la tuerca de arrastre para
adecuarlo al vastago de la valvula. Asegurese que la posicion
mecanizada permita la orientacion correcta del actuador a la
brida de la valvula y a la direccién de cierre de la valvula.

Colocacién de la tuerca de arrastre

Nota: La tuerca de arrastre puede estar montada en cuatro
posiciones posibles a 90 grados de separacién.

Verifique la tuerca de arrastre respecto del ajuste y
orientacién con relacion al vastago de la valvula antes del
montaje.

Mientras se retira la tuerca de arrastre es posible notar la
posicion del eje de salida del actuador.

La Fig 7.4 muestra la orientacion de la posicion del eje de
salida del actuador (rodeado por un circulo) en posicion
“Horaria Cerrada”.

Coloque la tuerca de arrastre en el montaje de la columna
central garantizando que la orientacién del vastago, la
posicion del actuador y la direccion de operacion sean las
correctas para la operacion de la valvula. Asegure la tuerca de
arrastre con los tornillos de cabeza Allen suministrados.

Fig 7.1

Fig 7.2




7. Guia de instalacion y configuracion

Instalando el actuador

Antes de fijar el actuador a la valvula asegurese que el
actuador y la vélvula se encuentren en la misma posicion.

La posicion del actuador puede ser confirmada utilizando el
volante cuando estd instalado o mediante la aplicacion de la
fuente de alimentacion eléctrica y el uso de un PC.

Se debera contar con una brida de montaje adecuada
conforme a I1SO 5211 o a la norma americana MSS SP-101
dependiendo del actuador suministrado para montar la
unidad al montaje superior de la valvula.

Los accesorios de montaje de actuador a brida deben

cumplir con la Especificacion de Materiales I1SO Clase 8.8. Se
recomiendan accesorios de acero inoxidable recubiertos Delta
GZ Grado A4.

Coloque el actuador en posicion sobre la brida de montaje de
la valvula.

Puede ser necesario ajustar la posicién del actuador para
permitir la alineacion de los tornillos de fijacion.

Apriete los tornillos de la base de acuerdo a la Tabla 2.

NOTA: En caso de que se requiera una operacion
eléctrica para fijar los tope mecanicos, sera necesario
conectar los cables de alimentacién eléctrica, establecer
la comunicacion inalambrica Bluetooth mediante Enlight
y luego llevar a cabo el Procedimiento de Alineacién de
Acoplamiento.

Consulte la seccion 7.10 para ver el procedimiento de
ajuste del tope mecanico.

Tamano de rosca Par Nm Par libra/pies
5/16 UNC 12,8 9,4
M8 12,6 9,3
Tabla 2
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7. Guia de instalacion y configuracion

7.4 Conexiones de cable

Mueva el selector de modo en la parte superior del actuador
requerido a posicion ‘'STOP'. Esto inhibira la operacién
eléctrica.

/\ ADVERTENCIA

Asegurese que todas las acometidas de tension estén
aisladas antes de retirar las cubiertas del actuador.

Compruebe que la acometida de tensién concuerde con la
sefialada en la placa del fabricante del actuador. Se debera
incluir un fusible o disyuntor en la instalacion de cableado
del actuador. El interruptor o disyuntor debe instalarse lo
mas cerca posible del actuador y estard marcado para indicar Fig 7.9
que es un dispositivo de desconexién para ese actuador

en particular. /N El actuador debe estar protegido con un
dispositivo de proteccion de sobrecorriente conforme a la
publicacién PUB042-010, que detalla los datos de rendimiento
del motor eléctrico para actuadores de gama CVA.

La ubicacién de los terminales de relé de usuario se indica en
el esquema eléctrico del actuador. Las clasificaciones de los
terminales son de 24V CC, 3 Ao 120V CA, 3 A. Se debe
considerar una proteccién adecuada para los circuitos de relé
del usuario.

7.4.1 Conexiones de proteccidon y puesta a tierra

Una orejeta con un orificio de 6 mm de didmetro esté fundida
adyacente a las entradas de cable para la fijacion de una
correa de tierra de proteccion externa mediante tuerca y
tornillo. También se proporciona un terminal de tierra interno.
Sin embargo, no debe usarse solo como la conexién a tierra
de proteccion. N\ La conexion a tierra de acuerdo a CSA 0.4
debe ser considerada en la aplicacién final.

Fig 7.10

Después del servicio o mantenimiento, asegurese de que la
tierra y las conexiones de unién protectora estén conectadas
de acuerdo con el diagrama de cableado. Hay riesgo de
descarga eléctrica si no se realizan las conexiones a tierra.

7.4.2 Extraccion de la tapa del bloque de terminales

Utilizando una llave Allen de 8 mm, afloje los tornillos de la
tapa del bloque de terminales. No intente levantar la tapa
haciendo palanca con un destornillador, ya que dafarfa la
junta (O- ring) y podria danar también el camino de llama en
una unidad certificada. Retire la tapa y conecte el cableado
temporal o del emplazamiento conforme al diagrama de
cableado suministrado.

Nota: Las cubiertas rojas de proteccion de los terminales
de Corriente y Control deben colocarse antes de ajustar
nuevamente el montaje de la tapa.

Cuando el actuador cuenta con un compartimento de
terminales intrinsecamente seguro, la unidad tiene una
cubierta de terminales roja (Conexiones de control de
energia y no IS) y azul. La cubierta de terminales azul
identifica las conexiones del Circuito IS.

Fig 7.12




7. Guia de instalacion y configuracion

7.4.3 Entrada de cables

/N Las entradas de cable son roscadas ya sea 3" NPT o M25.
Retire todos los tapones de plastico de transporte. Las entradas
de cable deben ser adecuadas para cada tipo y tamafo de cable.
Asegurese que los adaptadores roscados, los prensaestopas

o conductos estén bien ajustados y que sean totalmente
impermeables. Selle las entradas de cable no utilizadas con
tapones de rosca de acero o latén.

Si el actuador fuera a instalarse en un area peligrosa utilice un
prensaestopas certificado con el adaptador roscado certificado
cuando asf se requiera.

Las entradas no utilizadas deben cerrarse con un tapén
adecuadamente certificado.

A La instalacion del cableado debe cumplir con las
normas estatales locales. Si se produce un conflicto entre
las disposiciones de seguridad del sistema y los requisitos
locales (nacionales o regionales), los requisitos locales
tienen prioridad.

7.4.4 Conexion a los terminales

A Para garantizar conexiones eléctricas seguras, es
importante que se usen las arandelas necesarias como se
muestra a continuacion. De lo contrario, las conexiones
podrian aflojarse o los tornillos no se sujetarian a las
etiquetas de terminacion del cable. Las arandelas de
muelle deben estar comprimidas. Los pares de apriete de
los tornillos no deben exceder 1,5 Nm (1,1 Ibf.ft).

405mm
cabeza plana

Arandela
de Muelle

Arandela

plana Terminal redondo

En unidades EExde, las conexiones a los terminales de alimentacion
y control deben realizarse utilizando terminales redondos AMP
tipo 160292 para terminales de alimentacion y tierra y terminales
redondos AMP tipo 34148 para los terminales de control.

Ver diagrama de cableado para identificar las funciones de los
terminales. Verifique que el voltaje concuerde con el indicado en
la placa del fabricante del actuador.

Retire las tapas de los terminales de alimentacién y control.
Comience conectando los cables de alimentacion eléctrica
y posteriormente los cables de control (seguin se requiera).

Vuelva a colocar las tapas de los terminales de alimentacién \ .
y control. Cuando haya realizado todo el conexionado vuelva
a colocar las tapas de proteccion de los terminales.

Nota: Las tapas de proteccion de los terminales de Corriente
y Control deben colocarse antes de ajustar nuevamente el
montaje de la tapa del bloque de terminales.

Cuando el actuador cuenta con un bloque de terminales
intrinsecamente seguro, se DEBE ajustar las tapas de
terminales roja y azul para mantener la certificacion.

7.4.5 Reemplazo de la tapa del bloque de terminales

Compruebe que la junta de la cubierta y el camino de la llama
estén en buenas condiciones y ligeramente engrasadas antes
de volver a ajustar la tapa. Los tornillos de la tapa del bloque de
terminales tienen que ser apretados a 28 Nm (21 Ibf.ft).

rotorie




7. Guia de instalacion y configuracion

7.5 Preparacion de la conexion

Mueva el selector del actuador a la posicion ‘STOP’

7.5.1 Energice el equipo

Al finalizar el montaje correcto y los procedimientos de
conexion eléctrica se puede energizar el actuador.

NOTA: Si la unidad cuenta con condensadores para fallo
seguro los LEDS Verde o Rojo (dependiendo del modo
seleccionado) en el selector parpadearan hasta que los
condensadores estén totalmente cargados.

No es posible el movimiento mientras el LED se
encuentre parpadeando. Fig 7.18

7.5.2 Establecer comunicaciones inalambricas
Bluetooth®

La conexién Bluetooth al actuador debe realizarse para
continuar el proceso de puesta en marcha.

Asegurese de que el Bluetooth esté habilitado en el PC y
luego haga clic en el icono Enlight dentro del menu de inicio
de Windows para abrir el programa.

No intente emparejar el actuador con la herramienta
Bluetooth de Microsoft predeterminada.

El rango maximo de comunicacién inalambrica Bluetooth
es de 10 metros.

La primera pantalla da la opcién de conectarse a un actuador
o abrir un archivo guardado.

WORK OFF LINE (TRABAJO FUERA DE LINEA) T ookttt 0 N E—
Tile Help
Si hubiera un archivo de configuracion almacenado en el PDA
puede abrirse para revisar los archivos.
RECONNECT AN ACTUATOR (RECONEXION DE UN C\‘,\ T
ACTUADOR)
Si se hubiera establecido un enlace entre la PDA y el actuador MORKOFFLINE
previamente, aparecerd una lista y no se realizard una RECONNECT AN ACTUATOR
busqueda de nuevos dispositivos. - -
DISCOVER A NEW ACTUATOR
DISCOVER A NEW ACTUATOR (ENCUENTRO DE UN =
NUEVO ACTUADOR) 2
. Version 1.10
La PDA buscara actuadores CVA en un radio de 10 metros.
QUIT (Salir)
Salir del menu.
Fig 7.19
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7. Guia de instalacion y configuracion

7.6 Reconexioén o busqueda de un actuador

7.6.1 Busqueda de un actuador

El PC ahora buscara cualquier actuador CVA dentro del
alcance inaldmbrico Bluetooth.

En caso que haya mas de un dispositivo se generara una lista.

Seleccione el actuador requerido de la lista de unidades
dentro del alcance.

El actuador normalmente informara su identidad mediante su
numero de serie (se muestra en la placa del fabricante).

Es posible modificar la identidad para agregar una referencia
de Tag (Etiqueta) o MOV. (Ver detalles completos del menu
del PC).

En caso de numerosos dispositivos Bluetooth dentro del
alcance, el proceso de busqueda tardard mas tiempo para
completarse y en algunos casos puede ser necesario repetirlo.

7.6.2 Procedimiento de Login (conexion)
Antes de establecer el enlace es necesario conectarse.

Existen tres niveles de conexién protegidos por contrasefa
para limitar el acceso a los niveles superiores.

7.6.3 \Vista
Permite sélo revisar las configuraciones del actuador. No es
posible realizar cambios.

Contrasefa: view

7.6.4 Usuario

Permite el acceso para revisar y cambiar las configuraciones
del actuador. Incluye la posibilidad de fijar los finales de
carrera y controlar el actuador en local.

Contrasefa predeterminada: sulis

Esta contraseia puede cambiarse utilizando el menu
“file” (archivo) para proporcionar seguridad adicional
al sitio.

NO PIERDA LA INFORMACION DE LA CONTRASENA

Ingeniero de Rotork
Sélo para uso de Rotork.

7.7 Iniciar sesion

Seleccione ‘User ’ en el menu desplegable de User Level
(nivel usuario). Observe que usuario es el predeterminado y
aparecera en el cuadro.

Introduzca la contrasefa y luego haga clic en “Aceptar” para
iniciar el procedimiento. Si la comunicacion es satisfactoria,
se le pedird que espere mientras se recuperan los datos de
configuracion del actuador.

[ e Comtral Lt - Esdght [
T =
Gn Select CVA

(] Restork Comtrnls Lt - Enight

Fy LAE L Hee

(N rotore

User Level

User -,-'

Password

ok | [cance |

Fig 7.21

(] Restork Comtrnls Lt - Enight

Fde Seup Conmnl Dugnesc Mep

Q.

Transferring data, please wait....

Fig 7.22
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7. Guia de instalacion y configuracion

Si se introduce una contrasefia incorrecta aparecera un
mensaje de error.

La contrasefna no se puede restablecer. Se generard un cédigo
de error, tome nota del cédigo y péngase en contacto con su
representante local de Rotork indicando el cdédigo de error
completo.

La contrasena actual del actuador se podra verificar y
confirmar.

22 CVQ Instrucciones de instalacién y mantenimiento

Tie

1] Botork Contnai Lt - Entaght

(A rotone

User Level

ATHBAI D

o
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7. Guia de instalacion y configuracion

7.8 Menu de configuracion de carrera

Existen tres opciones de eleccién de este menu.

Alinear acoplamiento

Este procedimiento debe realizarse en caso que el actuador
no esté completamente ajustado a la valvula para permitir la
alineacién del acoplamiento del actuador y el ajuste de los
topes mecanicos.

Asistente de instalacion rapida

Utilice este menu para configurar los finales de carrera del
actuador en forma automatica.

Ir a la seccion 7.11

Configuracion manual
Utilice este menu para fijar los finales de carrera del actuador.

Ir a la seccion 7.13

En esta pantalla es posible elegir entre unidades del sistema
inglés o métrico. Se muestra también el nimero de serie del
actuador, la carrera en curso de la valvula y la posicion.

/\ ADVERTENCIA

La configuraciéon predeterminada de un actuador nuevo

es el par minimo y en sentido horario para cerrar.

Si el actuador ha sido puesto en servicio previamente es
fundamental que se verifiquen las configuraciones basicas
antes de ajustar el acoplamiento y de operar eléctricamente
el actuador. Verifique la configuracién en el menu de
Configuracion Manual y ajustelo si fuera necesario.

/\ ADVERTENCIA

Cuando se selecciona el modo “RUN" el actuador respondera
a los comandos de control remoto.

Seleccione ‘STOP’ en el selector del actuador para evitar
el movimiento eléctrico no deseado.

7.9 Ajuste del actuador a la valvula

Seleccione la opcién ‘ALIGN COUPLING'.
Seleccione las unidades métricas o imperiales segun se
requiera.

Fie St Costrel Disgeewe Help

Units Impeial -
Valve Stroke BR.T2

Position 22.06

-~
on Z537373604 Stroke Setup

Fig 7.24

Fie St Costrel Disgeewe Help

Units Imperial
Valve Stroke BR.T2
Position 2206
Y
on 537373604 Stroke Setup
Fig 7.26
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1, Set torque limits

Open Torque lbin

8 © 480
Close Torque [bin

“§ 0 m

2. Set basic actuator parameters

MOV Tag

Rotork Control Valve Actuator

Shaft Action

Clock To Close Y
Clase Stop Open Stop

Limit o  timit |
3, Proceed To Align Coupling?

Fig 7.27
.j | Rustork Commeots Lt - Enlight.
[Fie Satp Comrel Dlagasesc Wy
1. Set torgue limits

Open Torque Ibin

Close Torque lbin

Limit | Limi

3, Proceed To Align Coupling?

Fig 7.28

Paosition Valve Position
Setpoint Stroke Feedback
8735 ° 87145 -~ 8735 *
9988 % 9988 %
Measured Torque =100 %
Pasition Control (Coarse) ___STop l
Close Open
Position Control (Fine) .
Gn 2537373604 Align Coupling

Fig 7.29

1. Configuracién de limites de par

El par maximo disponible para la direccion de apertura 'y
cierre de carrera puede ajustarse arrastrando el deslizador de
izquierda a derecha.

2. Configuracion de los parametros basicos del actuador
MOV Tag (Etiqueta MOV)

El actuador puede recibir un nimero de etiqueta (TAG) para
facilitar su identificaciéon en campo.

Accion del eje

Fija la direccion horaria o antihoraria para cerrar del eje

de salida.

Accion de paro cierre/apertura

Par - Aplica el par fijado al vastago de la valvula al final del
limite de recorrido donde se requiere el cierre estanco de la
valvula.

Limit (Limite) - Detiene el actuador en el limite fijado donde
la valvula no requiere el cierre estanco.

Seleccione la opcion START para guardar los cambios.

Seleccione los parametros basicos y las configuraciones de
limite de par segun se requiera.

3. Alineacién del acoplamiento

Para comenzar la alineacion manual del acoplamiento y el
ajuste de los topes mecdnicos, haga clic en el cuadro de
arranque.

/\ ADVERTENCIA

Cuando se selecciona el modo “RUN" el actuador
respondera a los comandos de control remoto.

Si no se aplica una orden analdégica, el actuador realizara su
acciéon a pérdida de senal. Si fuera necesario, vaya al Menu
Modos de Fallo y seleccione la opcion Disabled (deshabilitado)
y envie las configuraciones nuevamente al actuador.

| ] Retert Comrts L1 - Erigtn
| [Fin g Comtrel Dugnestic Help

Position Valve Pasition

Setpoint Stroke Feedback
8095 ° ” 8745 * H 8735
9256  H— - 9988 %

: = 4 d
" My
Measured | Mereshy mamg e 100 %
- | Mg Do yeu wsl |

10 procesd]

Position Con| | s  T— @

Close Open
Pasition Control (Fine)

-

QN 7537373604 Align Coupling

Fig 7.30
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7. Guia de instalacion y configuracion

710 Alineacion del acoplamiento - Ajuste de
topes mecanicos

Ahora es posible operar el actuador utilizando el
programa Enlight.

Al mover el deslizador de control de posicion el eje de salida
rotara para permitir la alineacion de la tuerca de arrastre

al husillo de la valvula y el ajuste de los tope mecanicos. El
control grueso permitira el recorrido completo del actuador.
El control fino se utiliza para realizar pequefios ajustes del eje
de salida del actuador.

El incremento del deslizador de posicion utilizando
las flechas variara las posicion en 1% para el control
grueso y 0,1% para el control fino.

Cuando el control de posicién se opera por
primera vez, aparecera una advertencia para
indicar que el actuador estara fuera de linea y no
responderd a los comandos de control remoto.

/N PRECAUCION

El actuador se movera a la posicion indicada en el
Deslizador de Control de Posicion.

Seleccionar OK

Haga clic en el boton ‘OK’ y el actuador estara fuera de linea
y se movera ahora a la posicion conforme a lo indicado en el
deslizador de control de posicion.

El actuador esta ahora disponible para el control remoto.

Ajuste de los topes mecanicos del actuador

Consultar el procedimiento de ajuste topes
mecanicos. Utilice el deslizador de posicion fino
y grueso para posicionar el actuador durante el
procedimiento de ajuste de los topes mecanicos.

e =)

| Fle Seup Comsel Dugnoitic Help

Pasition Valve Position
Setpoint Stroke Feedback
8735 ° 8745 ° B735 °
9988 9% 9988 %
‘ Measured Torque =100 % ‘
7 5
Pasition Control (Coarse)
Close Open
Pasition Control (Fine)
~
W 7537373604 Align Coupling
Fig 7.31
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7. Guia de instalacion y configuracion

Ajuste de los topes mecanicos

Es recomendable que el fabricante de la valvula/proveedor
realice el ajuste del tope mecanico antes de la colocacion de
la valvula en la tuberfa.

Una vez instalado, consulte al fabricante de la valvula/
proveedor antes de realizar el reajuste del tope mecanico.
Reconfigure los limites del actuador tras la configuracién o
ajuste de los topes mecéanicos.

Los topes mecanicos del CVQ estan ubicados en la parte baja
de la carcasa del equipo. El ajuste del tope mecanico permite
una variacion de recorrido de +/- 5% en cada posicién de
limite. Apretar los topes reduce el rango de movimiento,
aflojarlos aumenta el rango de movimiento. Fig 7.32

Para valvulas con cierre horario el tope derecho es corresponde
al cierre como se observa en la Fig 7.32. El tope izquierdo
corresponde a la apertura.

Los topes mecanicos estan configurados en fabrica para
proporcionar un recorrido nominal de 90 grados.

Ajuste para valvulas sin asiento
Para ajuste de posiciéon de tope cerrado y abierto.

Afloje la contratuerca del tope mecanico. Mueva el actuador
y la vélvula a la posicién de tope requerida (puede ser
necesario desatornillar el tope mecanico para permitir mas
recorrido). Atornille el tope mecanico hasta sentir un tope.
Apriete la contratuerca del tope mecénico. Fig 7.33

Ajuste de las valvulas de asiento

Afloje la contratuerca del tope mecanico. Mueva el actuador
y la valvula a la posicién de tope requerida (puede ser
necesario desatornillar el tope mecanico para permitir mas
recorrido).

Atornille el tope mecénico hasta que se sienta un tope y
luego retroceda 1 a 3 giros.

Apriete la contratuerca del tope mecénico.

Fije los limites de recorrido del actuador.

Es posible fijar los limites de forma manual si no se requiere
la carrera completa de la valvula o de forma automatica
utilizando el asistente de configuracion rapida si se requiere la Fig 7.34
carrera completa entre las posiciones de los topes mecanicos.

Ver seccion 7.11 para Configuracion Rapida o
seccion 7.13 para opciones de configuracion manual.

Fig 7.35
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Etiquetas de indicaciéon de Abierto y Cerrado

Los actuadores CVQ suministrados a partir de julio de 2013
incluyen dos recortes de indicador de posicion en los lados
opuestos de la carcasa inferior del actuador y un kit de
etiquetas para indicacion local de apertura y cierre.

Se recomiendo que las etiquetas se adhieran a la tuerca de
arrastre después del montaje en vélvula y ajustado de los topes
mecanicos del actuador.

/\ ADVERTENCIA

Coloque el selector en la posicion “stop” para evitar
la operacion eléctrica del eje de salida y la tuerca de
arrastre durante este procedimiento.

Mueva el actuador a la posiciéon completamente CERRADO.
Asegurese que la tuerca de arrastre esté limpia y seca.
Seleccione la etiqueta verde o roja apropiada, retirela de la

tira protectora y aplique a través del corte en la carcasa en
cada lado.

Mueva el actuador a la posiciéon completamente ABIERTO.
Asegurese que la tuerca de arrastre esté limpia y seca.
Seleccione la etiqueta verde o roja apropiada, retirela de la

tira protectora y aplique a través del corte en la carcasa en
cada lado.

Fig 7.36

Fig 7.37

Fig 7.38
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711 Asistente de instalacion rapida

Si la valvula fuera a ser puesta en servicio en su carrera
completa, el asistente de configuracion rapida es una forma
rapida y eficiente de fijar los finales de carrera.

El asistente de configuracion rapida permitira al actuador
encontrar el fin de recorrido midiendo el par de salida.

Si no se requiere que la valvula opere en su carrera completa
es posible fijar un limite fijo ABIERTO.

Seleccione el asistente de instalacion rapida

Configuracion de limites de par

Los valores predeterminados de par para la configuracion
automadtica se fijan automaticamente al 40% del par nominal
en ambas direcciones. Ajuste si requiere mas par para mover
la valvula durante la carrera.

Configuracion de los parametros basicos del actuador

Es posible editar MOV tag. Utilice el teclado para editar el
campo MOV tag.

Accion del eje

Seleccione la direccion para cerrar el eje de salida y adaptarlo
a la operacion de la vélvula.

Accion de paro cierre/apertura

Configura el fin de la funcion de limite de recorrido para el
Par o Limite adecuados para las caracteristicas de la valvula.

Par

Es posible configurar el actuador para aplicar su par de salida
seleccionado a la vélvula al final del recorrido donde se
requiere el cierre estanco de la valvula.

Limite

En forma alternativa es posible fijar la funcién ‘Limit’ para
desconectar el accionador del motor y detener la valvula en
una posicion predeterminada donde la vélvula no requiera
la aplicacion de la fuerza de asiento contra el asiento de la
valvula o fin del recorrido mecanico de la valvula.

Haga clic en el cuadro 'START' para guardar los cambios del
actuador y comenzar la rutina de Configuracién Automatica.

28 CVQ Instrucciones de instalacién y mantenimiento

R R,
Fir Sup Costrel Dugeows Help 1
Units Imperial
Valve Stroke BR.T2
Pasition 22.06
Gn 7537373604 Stroke Setup
Fig 7.40

EEs e ==

Tt ap Contd Digaosse” Mol

1, Set torque limits

Open Torque lbin

8 480
Close Torque [bin

iy 480
2, Set basic actuator parameters

MOV Tag

Rotork Control Valve Actuator

Shaft Action

Close Stop Open Stop

Limit I Limit ,l
3, Proceed To Quick Setup?

Fig 7.41
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Mueva el selector del actuador a la posicion ‘RUN’

/\ PRECAUCION

El inicio de Auto Limit movera la valvula en su
carrera completa.

/\ ADVERTENCIA

| [£] Ronert Comprets Led - Eriigitn

Verifique que el par, la accion del eje y los limites estén | st oot e i

correctamente configurados, en caso contrario se puede
danar la valvula.

1. Set torque limits

Open Torque lbin

480

Close Torque Ibin
e
5 G| Waming

| g Quic St e axvuies il opply the b ez 05 e
MO Sercan b o e & g (¥ ebeci] vabvs bt
R4: Pleiie comfirm Bt the seftngh on The séreen are cameet before.

-

shaf Do you want ta contue?
E ¥is. L |
Clo Sop———
Limit \-| Limit el

3, Proceed To Quick Setup?

Fig 7.42

T

e Seup Gorwel Dugnomc Help

AUTO LIMIT iniciara el procedimiento de auto configuracién.

Auta Limit:

FIXED LIMIT permitird al actuador encontrar el limite de
cierre midiendo el par, pero permitird configurar el limite
abierto a una distancia medida. La distancia puede ser Pl Lot

editada en el cuadro de texto. Set the open position limit manually.

Limnits will be set to full valve travel

NOTA: Asegurese que se haya seleccionado el limite para el
tope abierto si se aplica un limite fijo. Qpent Hinjt Positioh g

En
2 7537373604 Setup Mode

Fig 7.43
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La configuraciéon automatica es totalmente automatica y no

requiere entradas del usuario.

Start Auto Setup? (;Comenzar la configuracion automatica?)

Haga clic en el cuadro ‘START' para iniciar el procedimiento
de configuraciéon automatica. Haga clic en el cuadro OK para
continuar. Todos los otros menus estaran deshabilitados hasta

completar el proceso.

i R = [ S
Fie Sep Comtel Dugnestic Help |=-.snw(=-wb-wmﬂd= —
Auto Limit: Position % Load % Pasition % Load %
100 100 100 100
Limits wil be set to full valve travel. | o w: | o ot
w0 L5 w0 s
. - s ! i e
Fined Limit: wos ,, 0] ,,
Set the open position limit manually. : : : :
o | 0} o 0}
> n au-; > Py au-;
Open Limit Position 0 J: _‘ M: J: _‘ u:
Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait
Moving to the Close position Creeping away from Clase position
E] _ Progress Progress
[ Z537373604 Setup Mode - _
Fig 7.45 Fig 7.46 Fig 7.47
Busqueda del limite de cierre El actuador girara entonces su eje de salida al limite de
El actuador girara su eje de salida al limite de recorrido recorrido maximo de cierre y repetira el procedimiento para

maéaximo CERRADO.

eliminar cualquier efecto de inercia y reajustar el fin de limite
de recorrido segun corresponda.

(i e S | B
|=-.snw?;-'o;|mmri¢ —— [Fe Sonp Comtid Duagoiatic Tilp
Pasition % Load % Pasition % Load % Pasition % Load %
100 100 100 1205 10 100
| LH L | LH L ! i
w0 L5 CE » wi w0
m n i ni 2 i
"y ol "y ol w0 , i
202 i 202 i w: 'Y
a0 i 03 0 L Dy w10 receed - w0
202 »: = 22 »: ) 0: e isurta echer »!
EE n: L EE nl > i e proess VES, the setsioges mi
i H : il e cheaeed aned e asar i
10%) W; 10%) W l!g el i full sk in bsth dewtBoon W-E
o .- LS 0l _‘ LS (= 3 o ol
Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait
Maoving to the Open position Creeping away from the Open position Auto-setup completed successully, please wait....
Progress Progress Progress
A S — 1 —
Fig 7.44 Fig 7.48 Fig 7.49
Busqueda del limite de apertura El limite de posicion de apertura esta ahora
El actuador girara su eje de salida al limite de recorrido configurado y la configuracion automatica esta
maximo de apertura. El actuador girard entonces su eje de completa.

salida al limite de recorrido maximo de abierto y repetira el
procedimiento para eliminar cualquier efecto de inercia y
reajustar el fin de limite de recorrido segun corresponda.
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Carrera de referencia

Al finalizar la accion de Configuracion rapida, aparece una
pantalla con un mensaje para guardar un nuevo perfil de par
de referencia.

Seleccione 'CANCEL’ para finalizar Configuracion rapida sin
guardar un nuevo perfil de par.

Seleccione ‘OK’ para guardar un Nuevo Perfil de Par.

Esta funcién borrara los registros de perfil de par del registro
de datos. El actuador llevara a cabo una operacién de
apertura y otra de cierre. Se generara un nuevo perfil de par
para las direcciones de apertura y cierre y se podra acceder en
futuras descargas.

Akt - i =B Al ] At T ]
[Fie Sewp Comtt Dugentic Hep I [P Setip Contl Dimreiie. el 1 [ e Setip Contel Disgrenee |
Position % Load % Reference Stroke Progress Reference Stroke Progress
0 10
- S Ciear datalocger S Ciear datalocger
I rove fully closed S rove fully closed
i S v fully open (Sl rove fully open
[ Dy e 1 reced -Recurd Reference Stroke _Recurd Reference Stroke
| mewe efarence strcioet | !
W jou ot VES, the detabigger = > Ll
: e el oot Actuator Position Actuator Position
g s | 02 % 89 %
Auto Sélup In Progress - Please Wait
R A et — ! — — ) ——
Progress
_ G“‘ Z53T3TI004 Reference Stroke G“‘ Z53T3ITI604 Reference Stroke
Fig 7.50 Fig 7.51 Fig 7.52
La configuracién automatica del actuador ekl g et
L, Setip Certel Dimnotte  Help |
esta ahora completa.
La configuracion automaética estd ahora completa y ambos [ amncoummne |
extremos del recorrido han sido definidos y configurados. [ Gukkserwzamo |
Enlight volvera al menu de Configuracién de la Carrera.
. . , . . Units h‘_P__e'ial -
Si no se requieren mas configuraciones, mueva el selector B
L A , A B . Val troke =
de Modo a las posiciones ‘STOP’ o 'RUN’ dependiendo de la i
., Pasition “
operacion deseada. s
Salir del menu. &
Z537373604 Stroke Setup
Para mas configuraciones contintie en la pagina 37.
Fig 7.53
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712 Diagrama de flujo de la
configuracion manual
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~——————
Si Y
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Seleccionar el
actuador de la
lista

—

Login
Seleccionar ‘User’
(usuario)’

—
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———
A
)

Configuracion de
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~——————

No

Trabajar fuera

de linea

\
)

Alineacion del

acoplamiento

El actuador no
esta fijado

—3

Alineacion del
acoplamiento

\
)

Asistente de
instalacion rapida

N E—

Configuracion

v
)

Configuracion
manual

—1

Fija manualmente
los finales de

y fijacion del automatica carrera
actuador
_I_/ ~——o _I_J
Y
N D N ( AN (

Acciones de la
valvula

Fija el par de salida
y las opciones de
final de carrera

Configuracion de
entrada/salida

Fija parametros de
demanda y retorno

Modos de fallo

Fija los modos
de pérdida de
alimentacion y
fallo de sefal

Avanzado 1

Fija funciones de
retroceso y relé de
indicacion

Avanzado 2

Fija funciones de
transferencia sin
perturbaciones

Caracterizacion

Modifica la
respuesta del
actuador respecto
al perfil de
demanda
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713 Configuracion manual

/\ PRECAUCION

Seleccione ‘STOP’ en el selector del actuador para evitar
el movimiento eléctrico no deseado.

Si se requiere la configuracion manual o si los limites estan
fijados para la operacién reducida de la carrera es posible
utilizar la Configuracion Manual.

Seleccione la opcién Manual Setup de la pagina de
configuracion de carrera.

/\ ADVERTENCIA

Antes de realizar este procedimiento verifique que los
limites de par y los parametros basicos del actuador
estén correctamente configurados para evitar danar la
valvula.

Configuracion de limites de par

Los valores predeterminados de par para la configuracion
manual se fijan automaticamente a un valor bajo para el
procedimiento de puesta en servicio.

T o e R
| Fe Setug Costicl Dugnemme Help = |

Valor abierto 40% de par. ‘
Valor cerrado 40% de par. [ Auowcounme |

Aumentar el par si fuera necesario. (5 I
[ |

Configuracion de los parametros basicos del actuador
. . . ;. i I ial i
Es posible editar la etiqueta MOV utilizando el teclado en la Ynits i
parte inferior de la pantalla. Valve Stroke 9119
Position 91.19
Accion del eje
Seleccione la direccion de cierre que se adapte a la operacion
de la valvula. Gn 2537373604 Stroke Setup
|
Accion de paro cierre/apertura Fig 7.54
Configura la accion del equipo(Par/Limite) al llegar al final
de carrera.
Par i i
Epee e ]
Es posible configurar el actuador para aplicar su par de salida i e gt |
seleccionado a la vélvula al final del recorrido donde se
requiere el cierre hermético de la vélvula. 1. Set torque lmits
Open Torque Ibin
e 4RO "
Ll’mite Llfm. Torque [bin =
De forma alternativa es posible fijar la funcion ‘Limit’ para .St bk actuato parametes
desconectar el accionamiento del motor y detener la valvula = 3 ,
. . . A atork Control Valve Actuator
en una posicién predeterminada donde la valvula no requiera Shatt Action
la aplicacion de par contra el asiento de la vélvula o fin del Clack Ta Close |
recorrido mecanico de la valvula. Close Stop Open Stop
Limit [ Limit _.l
Configuracion manual 3, Proceed To Manual Setup?
Haga clic en el cuadro ‘START' para confirmar los cambios y T — -
comenzar el procedimiento de configuracion automatica.
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Para permitir la operacion eléctrica mueva el selector
del actuador a la posiciéon 'RUN’

/\ PRECAUCION

Nota: El actuador puede responder a cualquier consigna
de control remoto presente durante la pérdida de

los comandos Bluetooth o cuando navegue entre las
pantallas.

Es posible ahora girar el eje de salida a la posicion deseada
utilizando el deslizador de control de posicion.

/\ PRECAUCION

El actuador sera sacado de linea y respondera al
deslizador de control de posicion.

Confirme que los valores sean correctos antes de mover
el actuador.

Haga clic en OK para seguir.

s N— T _ ——
Fie it Comic Dageortc Haip Tin Setep Cortol Dugnotc  Halp
1. Set torque limits Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke) Lirmit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Open Torque lbin i Clase 051 °  Open 8796 Cose 053  ° Open | BBSS
s v B
Close Torque lbin Clase 055 % Open 95H7T % I Close 058 % Open 9644 %
[ * 0% 50% 100% 0% : 50% 100%
1I7 1 i
| — —— e T _ l
r > 1 ety ol b E
[ T—— Setpoint | g027 | ° Valve o Setpoint || . Do et I 9773 *
Stroke
e e R W
Setpoint | 6534 % Torque | 130 % setpoint [Jji =2 | 1870 %
Close Stop. Open Stap o3 Position Feedback | 6534 | % Position Feedback 9644 %
. Positicn Contral Position Control
Limit .-| Limit _‘ g ' ’ ; = .
Close Open Closer Open
 Procesd To Manysl Setug? [ strcost | [EESGN SECLO
e | [owan ] Gn 7537373604 Manual Setup Gn 531373604 Manual Setup
Fig 7.56 Fig 7.57 Fig 7.58
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Cuando el eje de salida esta en la posicién deseada el limite
de carrera puede configurarse utilizando el cuadro
SET OPEN / SET CLOSE.

Configuraciéon del limite de cierre

Utilice el deslizador de control de posicion para mover el eje
de salida a la posicion de cierre requerida.

Haga clic en ‘Set Close’ para calibrar el limite de de cierre.
Los cuadros ‘Set Close’ y ‘Serial” estan deshabilitados durante
la calibracién e indican la aceptacién de los nuevos valores
cuando se despejan.

La escala principal del indicador muestra ahora el nuevo limite
de posiciéon cerrada.

[ e I e
Fie Setwp Contredl Dagnedtic Help

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 ° Open 8513 °
Close 058 % Open 9230 %
0% S0% 100%
y : a Valve =
Setpoint | 5.86 . 92.23
Stroke
Setpaint 744 % Torque -1480 %
PositionEeedback 743 o

Position Control

Closa Open

Gn 7537373604 Manual Setup

Fig 7.59

[ e I e
Fie Setwp Contredl Dagnedtic Help

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 2790 ° Open 8513 °
Close 3025 % Open 9230 %

0% S0% 100%

Valve
Stroke
Setpoint 3026 % Torque 1520 %

Setpoint 2791 ° 23 -

Position Feedback 3022 %
Position Control

Closa Open

O [ EESTSTEe0N  wanual setup

Fig 7.60
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Configuraciéon del limite de apertura T ]
Fle Setyp Contrel Dugnedtic Help

Utilice el deslizador de control de posicién para mover el eje |
de salida a la posicién de apertura requerida.

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 °  Open 895  *
Close 058 %  Open 9644 %

0% 50% 100%

—_— Valve
Setpoint °
e oL Stroke

223
Setpoint 9231 % Torque -1830 %
L e,

Bociti 4 4k L

Pasition Contral

Close Open

Gn 7537373604 Manual Setup

Fig 7.61
Haga clic en ‘SET OPEN’ para calibrar el limite de apertura. Fie e Conl Dupeatc el
Los cuadros ‘Set Open’ y ‘Serial’ estan deshabilitados durante
la calibracion e indican la aceptacion de los nuevos valores Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
cuando se despejan. Close MOSIM ° Open 8355
Close 058 %  Open 9644 %

La escala principal del indicador muestra ahora el nuevo limite “."‘ SU% 100%
de apertura. ———

—_— - Valve =
Los nuevos limites de recorrido se muestran en las escalas Setpomt Meble Stroke M
verde y roja y como grados y porcentajes relativos de la Setpoint [R92II %  Torque SSIBSON %

- Position Feedback 9230 %

carrera mecanica completa. position Controf - on Feedbad

Closa

Gn 7537373604 Manual Setup

Fig 7.62

La configuracién manual esta ahora completa. Corr e

Fie Sep Cented Dugnest Help

i

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 °  Open 8513 °
Close | 058 % Open | 9230 %

0% S0% 100%

Setpoint  g514  ° ;‘:‘r':: 93

Setpoint 9231 % Torque -1830 %

Position Feedback 9230 %
Position Control

Closa Open

O ST Manual Setup

Fig 7.63
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714 Diagrama de flujo de las
opciones de configuracion
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7.15 Archivo R ]
Setg Contred Dugnedt  Help
Los menus de archivo de la barra de herramientas inferior e
permiten el almacenamiento y la actualizacion de los valores i
Extraer configuracion desde CVA T —
Esta opcién descargara la configuracién del actuador
" e . : Imperial -
conectado actualmente al PC para permitir la verificacién de Units e
la configuracion. Vel ok 7.3
Pasition 0.00
La pantalla ‘Transferring data’ (transfiriendo datos) estara
activa durante la descarga.
Gn 7537373604 Stroke Setup
Guardar configuracion en CVA Fig 7.64

Carga la configuracién actual almacenada desde el PC
al actuador.

La pantalla ‘Transferring data’ (transfiriendo datos) estara

activa durante la descarga. ]

Configuracion de carga desde archivo

VISTA

Use esta pantalla para cargar un archivo de configuracion
desde una ubicacion guardada en el PC. Esto desconectara el
actuador en curso.

Actualizacion de Macros
Utilice esta opcidn para ejecutar una actualizacién de Macros

El archivo de actualizacion de Macros se suministra Q
directamente desde Rotork, donde se requiere una
configuracién especializada del cliente.

Transferring data, please wait_

Volver al Proceso Fig 7.65
Volver el actuador al proceso de control remoto.

Conectar Actuador
Conectar con otro actuador.

UPDATE (actualizacién) D you wanl 1o view data or update acluator

with loaded settings?

Utilice esta pantalla para actualizar el actuador actual con un
archivo previamente guardado.

Selecting "View Data' will disconnect actuator.

CAUTION - Selecting "Update’ will overwrite
all current actuator settings.

Opciones de configuracion L owem |

Use esta opcién para guardar la configuracion del actuador
en el PC o la memoria del actuador.

Carga los datos de configuracion de los archivos guardados Fig 7.66
previamente desde el PC al actuador.
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Guardar configuracién en archivo

Guarda la configuracion actual del actuador en una ubicacion
de archivo en el PC.

Guarda la configuracion actual del actuador en una
ubicacion de archivo en el PC. El archivo estara identificado
con el numero de serie del actuador. El archivo puede ser
editado. La ubicacién del archivo puede ser seleccionada
también desde esta pantalla.

Save (guardar) iniciara el proceso.

| Choose or Enter Path of Fi ==
tcad Conig Frem CVA
secemecn | A+ tivares » 5
TR | -
Maco Update Organize v 0 @
Rt To Pracess
o ¢ Favorites Libraries
— Open a library to see your files and arrange them by folder, date, and other prop...
L wwowsaw "B vocr E :
[ Documents =.‘L Documents M
& husic 7
> [ Pictures & ross
Units L 2 B videos <& Library
WValve Stroke 5723 # % Computer ;J Pictures
B S Library
Position 0.00 b G Network
Videos
<, Library o
File name: ~ | XML File (*.xml) -
LY. -
| 0 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.67 Fig 7.68
i T (s ===
R S - | [Fin S oo Biagrenic i ]
W\ rotore Q. rotore
for e oo
o
File transfer in progress, please wait............ [File transfer in progress, please wait__.....
L
Fig 7.69 Fig 7.70
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716 Macro Update (actualizacién macro)
SOLO PARA USO DE ROTORK

No es una funciéon para modo USER.

Volver al Proceso
Volver el actuador al proceso de control remoto.

Conectar Actuador
Conectar con otro actuador.

717 Configuracion

Configuracion de carrera

Alineacién del acoplamiento

Asistente de configuracién rapida

Configuracion manual.

Acciones de la valvula

Configura las opciones de par de salida, direccion de cierre y
etiqueta MOV.

Configuracion de entrada/salida

Configura las opciones de demanda y feedback.

Modos de fallo

Configura los modos de pérdida a fallo de alimentacion y
fallo de senal.

Avanzado 1

Configura las opciones de retroceso y relé de estado.
Avanzado 2

Configura funciones de transferencia sin perturbaciones.
Caracterizacion

Configura la respuesta del actuador respecto de la
caracteristica de demanda.

Entradas RIRO

Configura entradas remotas cableadas (opcional).
Salidas RIRO

Configura salidas remotas cableadas (opcional).
Cambio de contraseia

Cambia la contrasefia del actuador.

NO pierda la informacion de la contraseia si se
modifica la contraseiia predeterminada.

7.18 Control

Control manual

Opera el actuador en forma manual mediante el comando
Bluetooth.

Comprobaciéon de funcionamiento

Ejecuta una seleccion de pasos y curvas de funcionamiento.
Sélo para uso de Rotork.

CVQ Instrucciones de instalacién y mantenimiento

t2ad Config brom A
Save Cefig T+ C1A I
S Conlig Ta Fle
[ bty ]
Retum To Pracess
Cormet Aetuseet
b
Units. ‘"ml ~F
Valve Stroke 57.23
Pasition -0.03
Gn 7537373604 Stroke Setup

Fig 7.71

e e S
Fie [Contich Dugnestic . Help i
Vinhoe Actioen
InputCustpt atop
Fisl mades
Advanced 1
|
Characteriation
D) Ooutpats
e |_
Paizen
Ht
Mot
Pro
FFiu ke et
Pasition 91.19
Gn 7537373604 Stroke Setup
Fig 7.72

| e Sene.

EpCey e
Diagnestic  Help

Units. ‘"ml ~F
Valve Stroke 57.23

Pasition 0,00

Gn 7537373604 Stroke Setup

Fig 7.73
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7.19 Acciones de la valvula

Desde el menu de la barra de herramientas inferior seleccione
Valve Actions.

T
- [ 3o Cooad g Py —
2 |
g tpa e |
Fusl mades i
- Open Torgue Ibin
o — 2
RO Dty | E v ARD
. — 1 =
I Rotork Control Valve Actuator
Pakstan
o Imperial
My ey L Shaft Action
p
e phe USRI Clock To Close 5|
Position 91.19 * Close Stop Open Stop
ot o e =
Gn (7537373604 Stroke Setup Gn (SRS vaive Actions
Fig 7.74 Fig 7.75

Las siguientes configuraciones estaran disponibles:

Par abierto/cerrado
El par maximo permitido de salida puede variarse de 40%
a 100% del par nominal en direccion de apertura y cierre.

El par se muestra en libras.pulgadas o N.

MOV Tag (Etiqueta MOV)
Modificar segun se requiera.

Accion del eje

Direccién horaria o Antihoraria para cerrar (La direccion
horaria es la predeterminada).

Accion de paro de apertura o cierre

Configura la funcién para la parada a final de la carrera por
Par o Limite para adecuarse a las caracteristicas de la valvula.

Par

Es posible configurar el actuador para aplicar su par de salida
seleccionado a la vélvula al final del recorrido donde se
requiere el cierre estanco de la valvula.

Limit (Limite)
De forma alternativa se puede ajustar la funcion “Limite”

para desacoplar el accionamiento del motor, cuando la vélvula
no requiera la aplicacion de fuerza contra el asiento.

Enviar valores

Envia valores modificados al actuador.
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7.20 Input/ Output Setup
(Configuracion de entrada/salida)

Desde la barra de herramientas superior seleccione
Input/Output Setup.

[
- Impedal -
Han miper
Pron
FFa bke 9119
Pasition 9119
G 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.76

Close Demand mA Calibration
(Calibraciéon de mA de la consigna de cierre)

Configura el nivel de consigna de mA para posicion de
totalmente cerrado.

Aplique la sehal minima de configuracion (0%) a los
terminales de entrada de demanda del actuador y utilice el
cuadro ‘SET’ adecuado para calibrar.

El valor de consigna seré calibrado al valor mA de demanda
medida exhibida en el cuadro.

Open Demand mA Calibration
(Calibraciéon de mA de la consigna de apertura)

Configura el nivel de consigna de mA para posicion de
totalmente abierto.

Aplique la sehal maxima de valor de consigna (100%) a los
terminales de entrada de demanda del actuador y utilice el
cuadro ‘SET’ adecuado para calibrar.

El valor de consigna seré calibrado al valor mA de demanda
medida exhibida en el cuadro.

Close Feedback mA Calibration

(Calibracion de mA de de la senal de retorno de cerrado)

Fije el nivel de retorno de mA en la posicion completamente

cerrada escribiendo el valor directamente en el cuadro de
realimentacién 0%. Seleccione SEND para guardar los
cambios.

Open Feedback mA Calibration
(Calibracion mA de de la senal de retorno de abierto)

Fije el nivel de realimentacién de mA requerido en la posicién
completamente abierta, escribiendo el valor directamente en

el cuadro de realimentacion 100%. Seleccione SEND para
guardar los cambios. La banda muerta puede ser variada
entre el 0% y el 10%.

0% 100%
Demand ma 4.00 SET 20.00
Measured Demand ma t 002 !
>
= 0% 100%
Feedback maA 4.00 20,00
Measured Feedback ma 400
Demand Deadband % 200
Dermand Damping (sece) 0.00
4-20mA Output  Valve Position =
oy Input/Output
(4] L537373604 gl
Setup

Fig 7.77

Demand deadband (Banda muerta de consigna)

Cuando el actuador realiza una busqueda o responde de
forma innecesaria a una senal de configuracién fluctuante es
posible aumentar la banda muerta. Es posible variar la banda
muerta entre 0% y 10%.

Damping (Amortiguacion)

Si el actuador responde de forma innecesaria a una sefal

de configuracion fluctuante rapida se puede utilizar la
caracteristica de amortiguacion para amortiguar la respuesta
aplicando una demora en la respuesta al cambio en la sefal.

Ajuste los valores de tiempo de demora de amortiguacion
(milisegundos) para lograr la operacion estable del sistema.

Salida 4-20m

Puede configurarse para mostrar la posicion de la valvula o el
par de salida.

Enviar valores

Envia valores modificados al actuador.
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7.21 Modos de fallo

Desde la barra de herramientas superior seleccione
Fail Modes (Modos de fallo).

Power Failure Mode  OPeL "I

Pawer Failure Delay {secs) 10

|
[
- Imperial
Han e
Pro
i) pke 9119
Pasition 9119
G 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.78

Modo de fallo de alimentacion

(Solo para actuadores con Pack de Alimentacion de Reserva
fallo seguro).

En caso de fallo de alimentacion el actuador puede
configurarse para realizar las siguientes acciones:

Mover a limite de cierre
Mover a limite de apertura
Mantenerse como esta

Ir a una posiciéon

Demora de fallo de alimentacion

La demora antes de la accién de fallo seguro es ajustable
hasta un maximo de 10 segundos.

Velocidad de Accion a Fallo de alimentacion
Funcionamiento de velocidad ajustable de posicién segura.

Nota: El LED en el selector de modo se mantendra
iluminado hasta que los condensadores de fallo
seguro del Pack de Alimentaciéon de Reserva se hayan
descargado totalmente.

Solo se puede llevar a cabo una accion de fallo después

de un fallo de alimentacion.

No es posible realizar mas operaciones eléctricas hasta

que se restablezca la alimentacion.

\/

Power Fail Action Speed (% Rated Speed)

(o | - v I
Loss OF Signal Position Emp—-l
Loss Of Signal Delay {secs) 5

Gn 7537373604 Fall Modes

Fig 7.79

Posicion de pérdida de senal

Cuando se produce la pérdida de la sefal analdgica de
control de 4 - 20mA es posible fijar ‘Fail to Position’ para
realizar una de las siguientes acciones:

Mover a limite de cierre
Mover a limite de apertura

Retraso de respuesta de fallo a posicion de hasta de
10 segundos.

Mover a posicion predeterminada.
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7.22 Avanzado 1

TS e ) i e S
| Fie [ ot Dugomic el B | [ Fie Sep Coneel Dugneme Hep —
I Sevak atep | |
ebre At
gt Cuspes Satop
L shiszinr Tight Shut Off Tight Shut Off
T Threshold Close Threshold Open
prr=p
pr—— 0.5 % 99.5 %
s e | |
et Obstruction Backoff Backoff
s | RS Backofl  Distance Time secy
[ Diabled | | o1% | I
I g y i
Fabatn -
Mart |miﬂ - < Auto Contra
Noin I Actuator Control Source | [ERATIEREITITE]
Prohbar 4 -20mA
FFBw bke 9114 Status Relay Option
T Function A egen
g mA & F
Pasition 91.19 A\mhbinty .‘l = e bl i S .]‘
Gn 2537373604 Stroke Setup On 2537373604 Advanced 1
Fig 7.80 Fig 7.81

Tight Shut Off Threshold Close
(Umbral de Cierre Completo)

Este cuadro indica el valor maximo analdgico del punto
de ajuste en mA como un porcentaje que cerraria
completamente (cierre estanco) la valvula.

4-20 mA
El ejemplo mostrado en la Fig 7.81 indica que una consigna L
de un 0.5% o menor generaria un cierre total (cerrado) de Opcion
la valvula.
Tight Shut Off Threshold Open
(Umbral de Apertura Completa) 4-20 mA & ESD

Este cuadro indica el valor minimo analégico del punto de
ajuste en mA como un porcentaje que abriria completamente
la valvula.

El ejemplo mostrado en la Fig 7.81 indica que una consigna
de un 99.5% o mayor generaria una apertura total (cerrado)
de la valvula.

Retroceso de obstruccion

Si esta habilitado, el actuador retrocedera el movimiento
cuando se excede el par maximo durante el recorrido.

El actuador realizara 3 intentos para retroceder y volver al
valor de consigna.

Si esta inhabilitado, el actuador se mantendra estatico hasta
que reciba una orden para moverse a la posiciéon propuesta o
se elimine la obstruccion.

Distancia de retroceso

La distancia de retroceso del actuador puede seleccionarse
del menu desplegable conforme se muestra.

Tiempo de retroceso

Puede configurarse para un maximo de 5 segundos antes de
la ejecucion del retroceso.
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7.22.1 Relé de estado

El actuador tiene un relé de fallo programable que puede
configurarse para indicar una de las siguientes condiciones
que se muestran en la Tabla 3.

Modo Descripcion

Inhabilitado

Desenergizar siempre para reducir el
consumo de energia.

| e Sete Contel Da

‘ Tight Shut Off Tight Shut Off

Disponibilidad

Activo cuando el CVA puede ser
controlado de forma remota

Actuador en Modo Remoto

El actuador no tiene fallos que pudieran
evitar su operacion

Fallo

Activo con cualquier fallo detectable
dentro del actuador, control o valvula.

] Ptk Cantrcs 1 - night. [
S 2

Threshold Close Threshold Open
Disabled 935 %
Awailability

i Backoff

Fault :

- i Tirree (secs)
Open Limit 2
Close limit |__' ‘_‘
Op Torque Limit — |
Cl Torque Limit AutoControl. ‘
Torque Limit
Supercap Power

< Blinker

Intermediate Position

Supercap Fault I_

Gn 2531373604 Advanced 1

Limite abierto

Activo cuando el actuador esté en
posicion completamente abierta.

Limite cerrado

Activo cuando el actuador esté en
posicidn completamente cerrada.

Limite de Par de
apertura

Activo cuando el actuador ha alcanzado
el limite de par en apertura.

Limite de Par de

Activo cuando el actuador ha alcanzado

cierre el limite de par de cierre.
Limite de par Activo cuando el actuador ha alcanzado
el limite de par de apertura o cierre.
Fallo seguro Activo cuando el actuador esta
realizando su accion de fallo seguro.
Pot Estado de Pack de energia de reserva.
Supercondensador

Intermitencia

Salida de Intermitencia.

Posicion intermedia

Ajustar para posicion intermedia.

Fallo
Supercondensador

Fallo de Pack de energfa de reserva.

Tabla 3

Es posible seleccionar la funcion de relé para la operacion
Normalmente Abierta o Cerrada seleccionando el diagrama
de cableado durante el tiempo de pedido.

Ver Tabla 3 respecto de los detalles de las funciones de relé.

Fig 7.82
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7. Guia de instalacion y configuracion

7.23 Avanzado 2

:mw;nt.:g e [=] Rotork Contrels L1d - (night. [
| o R corti Dugpeme b — | Fie Seup Cewsl Dugnestie Help |
Sorske
iah Actisens
gDt S
i Direction Change Total Direction
&— Threshold Distance Changes Before Alarm
Charactenization 1 -
R0 Outpts |
Total Travel Bluetooth Mode
S Before Alarm
[ T Enabled .
! >
Palaen 5 = Bumpless Transfer Bumpless Transfer
Livg? Imperial T Distance Speed
Prohtn 10.00]
L pie 9119 : o0 * *
Position 9119 Manual Selector Test Eabled |
Gn 2537373604 Stroke Setup G 2537373604 Advanced 2
Fig 7.83 Fig 7.84

Cambio de direccion de umbral de distancia

La distancia que debe mover el actuador antes del cambio de
direccién es registrada por el registro de datos (datalogger)
como un ciclo.

Se utiliza para evitar el conteo de pequefios movimientos
oscilantes ya que se consideran demasiado pequefios para
causar el desgaste de la valvula.

El valor predeterminado es 0,25% del recorrido total de la
valvula.

Cambios totales de direccion antes de la alarma

Pueden ser utilizados para generar una alarma cuando tuvo
lugar una cantidad determinada de cambios de direccion.

Carrera total antes de la alarma

Puede ser utilizado para generar una alarma cuando una
distancia definida ha sido recorrida por el eje de salida del
actuador en pies/metros.

Modo Bluetooth

Habilitado — Actuador siempre visible con Bluetooth
Deshabilitado — Actuador solo visible en ‘STOP".

Transferencia sin perturbaciones

Al comienzo del proceso o tras la intervencién manual puede
requerirse que el actuador se mueva lejos de su valor de
consigna. Si el actuador se moviera a muy alta velocidad
podria causar una perturbacion o inestabilidad en el lazo del
sistema de control causando el sobreimpulso y la oscilacién
de la valvula.

Para reducir este efecto la “transferencia sin perturbaciones”
disminuye la velocidad de salida del actuador a un nivel
inferior si la distancia a recorrer es superior al valor

Distancia de Transferencia Sin Perturbaciones (BTD)

La distancia de transferencia sin perturbaciones es un
porcentaje predefinido de error de posicién que reducira la
velocidad del actuador a una velocidad pre-determinada.

La distancia de transferencia sin perturbaciones
predeterminada es 5%.

Velocidad de Transferencia Sin Perturbaciones (BTD)

Velocidad en % de la velocidad méxima nominal que el
actuador revertira si se excede la distancia de transferencia sin
perturbaciones.

El actuador volvera a la velocidad normal fijada cuando se
encuentre dentro del BTD predeterminado.

La Velocidad de Transferencia Sin Perturbaciones por defecto
es el 40% de la velocidad nominal.

Test Selector Manual

El selector de modo se puede desactivar para evitar que
el actuador realice una rutina de prueba predeterminada
cuando se selecciona la posicion “PRUEBA”.

Enviar valores

Carga los cambios de la configuracién Avanzada 2 al
actuador.

predeterminado. Una vez que el actuador se encuentra dentro
del &rea de Distancia de Transferencia Sin Perturbaciones (BTD)
retomara el recorrido a su velocidad normal.

CVQ Instrucciones de instalacién y mantenimiento




7. Guia de instalacion y configuracion

7.24 Caracterizacion

La relacion entre la sefial de entrada de demanda y la
posicion del actuador es lineal por defecto. El perfil puede
modificarse para adaptarse a las caracteristicas de la valvula.

Utilice el menu desplegable de Caracteristicas de Valvula para
seleccionar entre los siguientes:

Linear (Lineal)

La posicion del actuador responde directamente a la
demanda de mA.

Quick Opening (Apertura rapida)

El actuador responde proporcionalmente mayor que la sefial
de demanda en el extremo inferior del recorrido. Respuesta
reducida cerca de la posicion de abierto.

T e e

[P [ coct Dugrom i
[ Seroke Tabup
Winhor Acteen
e Gt rveg.
Fisl mades
Advanced 1
el
R0 utputy I
—
[
Ht Imperi i
mperial
Profbus
i) pke 91.19 2
Position 5119
On 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.85
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8 ssition
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£

0 20 40 60 80 100

Demand Signal %
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Fig 7.86
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| e Setp Comesl Diagnemtic Heto
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Signal %
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g 40 Positio
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K] SR

UPDATE

0 20 40 60 80 100

Demand Signal %
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Fig 7.87
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Igualar porcentaje T o Gt 0 i el
Efu Setug  Centeal Dlagnedtit  Help
El cambio en la posicién del actuador es directamente
proporcional al cambio en la solicitud de demanda. Dermand
Signal %
0% .-1
*®
:E' Valve
;.6 Position
z (1)
AN e
0 20 40 €0 80 JDCI!
Demand Signal %
Valve Charactesistic Mode
Equal Parcontage _J rput & Cutput ‘
[ sewosernes |
Gn 2537373604 Characterization

Fig 7.88
. e , ~ ] ot Comtrls (1 Imight e
Posicién de la valvula y sefial de demanda [ o S i -
Es posible personalizar el perfil de demanda respecto de la
posicion para adaptarlo a la aplicacion de la vélvula trazando ;’,’H,Z‘;
la caracteristica de hasta 20 puntos de coordenada en el 4 o
grafico. £ Yab
;3 Position
Haga clic en el cuadro Valve Position (posicion de la vélvula) y 2 G
marque la posiciéon de vélvula requerida (incrementos de 5%). 5 20 4 b 80 10| IEHESE
Demand Signal %
Vahve Charactenistic Mode
Linwar _J rput & Cutput ‘
[ sewosernes |
Gn 2537373604 Characterization

Fig 7.89
et et el T
Escriba el % deseado de sefial y haga clic en el cuadro ot Ot R 1N
Update (actualizar).
Dermand
m . ‘gz Signal %
Utilice el cuadro de actualizacion para almacenar el punto de e
coordenadas. £
£ Vahve
i3 Position
E 60.00
S
0 20 40 €0 80 JDCI!
Demand Signal %
Valve Charactesistic Mode
Linwar _J rput & Cutput ‘
[ seosrmes ]
Gn 7537373604 Characterization

Fig 7.90
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7. Guia de instalacion y configuracion

Modo

El perfil caracteristico puede aplicarse a las sefiales de entrada
y salida o en forma individual si fuera necesario.

Haga clic en SEND SETTINGS para guardar los cambios a la
configuracion del actuador.

1] Rstork Comtrels 1 - Imight. i - ——

| Fie Setw Corwsl Diagnomtc Hep

Dermand
Signal %

st

Vahve
Position

WVahve Position %

0 20 40 60 80 100

Demand Signal % Disable
Vahve Charactenistic
Loaded _J

Gn 7537373604 Characterization

Fig 7.91
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7.25 RIRO (Entradas Remotas y Salidas Remotas)

La tarjeta opcional RIRO proporciona hasta cuatro entradas
de control cableadas o cuatro contactos de relé adicionales.
Las opciones deben seleccionarse al momento de la compra.

Nota: Consulte el diagrama de cableado del actuador para
determinar qué opciones son compatibles con el actuador.

7.25.1 Entradas RIRO (opcional)

Cuando la tarjeta RIRO estéd instalada, las entradas de control
remoto cableadas se pueden configurar de la siguiente manera.

Estado Activo

Alto Contacto Normalmente Abierto Cierra cuando se aplica
una senal.

Bajo Contacto Normalmente Cerrado Abre cuando se aplica
una sefal.

Funcion

Puede ser configurado a UNA de las funciones de abajo:
Orden de Apertura

Orden de Cierre

Stop/Mantenido activo

Orden ESD

TEST — Realizar una rutina de prueba

Retardo Energizado / Desenergizado

Las entradas de control remoto cableadas pueden ser
configuradas para retrasar la respuesta hasta 1 segundo para
energizar / des energizar.

Tipo de Voltaje de Entradas Digitales

Las entradas RIRO pueden seleccionarse para operacion
de CC o CA.

ESD

La operacién de accionamiento de emergencia (ESD) se puede
ajustar de una de las siguientes maneras:

Mover a limite de Cierre
Stop (Mantener posicién)

Mover a limite de Apertura

Prioridad control a 2 hilos

Accién cuando los comandos de Apertura y Cierre estan
activos:

Mover a limite de cierre
Stop (Quedarse quieto)
Mover a limite de apertura

Haz click en “SEND SETTINGS” para guardar los cambios
en la configuracién del actuador.
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7.25.2 Salidas de relé RIRO (opcional)
Se pueden instalar hasta cuatro relés de indicacion remota.
Cuando la RIRO esta instalada, las salidas de relé de

indicacion cableadas pueden ser configuradas para un tipo de
contacto Normalmente abierto o Normalmente cerrado.

Los relés pueden ser programados para una de las siguientes
funciones:

Disponibilidad

Fallo

Limite Cerrado

Limite Abierto

Carga Limite Abierto (Excedida)
Carga Limite Cerrado (Excedida)
Limite de Carga

Carga de Supercondensador
Posicion Intermedia

Actuador Cerrando

Actuador Abriendo

Motor Operando

Actuador Moviendo

Motor Bloqueado

Operacion Manual
Intermitencia

Local Stop Seleccionado

Sefal ESD Presente

Paridad del Relé

Fallo Principal

Relé Monitor

Run Seleccionado

Test Seleccionado

Test Fallido

Fallo de Supercondensador

-v-ww-. g !
[repoes |
steanadt
v
[r—
AR nguer
Cnange Pavsased =
L
Hart Imperial
Frefitan
P pke 91.19 *
Pasition 91.19
Gn 2531373604 Stroke Setup
Fig 7.94
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Relay Mo Function Action
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4
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Relay No Intermediate Position
1 %
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4 %
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Fig 7.95
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7.26 Cambio de contrasena [

Este menU permite cambiar la contrasefa del actuador.

utilice la contrasefia correcta. LI

Nota: Si se cambia la contraseina del actuador no sera G [ amvcomme |
posible comunicarse con la unidad a menos que se oo I

Paizen
Mt S
B ke 91.19 2

On 2537373604 Stroke Setup

Fig 7.96

Old VIEW Password  view
Mew VIEW Password

Mew VIEW Password
{Confirm)

Old USER Password  sulis

New USER Password

New USER Password

{Confirm)
[ serusieassworo |
G 7537373604 Password
Fig 7.97
Si la nueva contrasefia no coincide, se mostrara un mensaje (5] v o e
de error. [ i g T
NO PIERDA LA INFORMACION DE LA CONTRASENA. OlIVIEW Passivord - Kl
MNew VIEW Password *
CONTACTE CON ROTORK EN CASO DE PERDIDA DE LA o MW besmerd. 13

{Confirm)

INFORMACION DE CONTRASENA.

Pazmueend da not match

New USER Password

(Confirm)
3n 537373604 Password

Fig 7.98
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7.27 Diagrama de flujo de las

opciones de configuracion ( )

de control y diagnéstico Login
Seleccione
‘Usuario’

g

Establecer No
comunicacion
con el actuador

Trabajo fuera

de linea

S

!

Seleccione el
Actuador
de la lista

I

Configuracion
de carrera

|

\4 \/ \ /
SR
Archivo Configuraciéon Control Diagnostico
P S i
Guardar y Cargar
Configuracion ( ) ( ) ( )
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Archivos
\ y ) Control Auto Test Test de
Manual operacion
\
Acciones de | |Configuracion|| Modos de Avanzado 1 | | Avanzado 2 | |Caracterizacion Entradas Salidas Cambiar
la valvula de entrada/ fallo Fija funciones Fija Modifica la RIRO RIRO Contrasefia
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7.27.1 Control manual

Mueva y compruebe la funcionalidad del actuador en local
utilizando la PDA de forma independiente al sistema de
control.

Se confirmaran los cambios en la configuracién o posicion del
actuador antes de ser implementados.

Control de posicion
Utilice el deslizador (grueso o fino) para posicionar la valvula.
Tenga en cuenta que cualquier orden manual de movimiento

dejara el actuador fuera del linea y anulara todo comando del
sistema.

Haga clic en “OK’ para iniciar el movimiento manual.

Configuracion y seial de retorno

Mostrados como posicion y porcentaje, el Valor de Consigna
y la sefial de retorno se actualizan continuamente durante el
movimiento del actuador.

Carrera de la valvula

Indicada como la distancia entre los limites de recorrido
determinados.

Limite cerrado
lluminado en el extremo cerrado del recorrido.

Limite abierto
lluminado en el extremo abierto del recorrido.

Velocidad nominal

La velocidad del eje de salida es variable entre 5% y 100% de
la velocidad nominal.

Par Medido

El Par Medido es una indicacion en vivo del esfuerzo
requerido durante el recorrido de la vélvula.
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7.27.2 Auto Test

El actuador llevard a cabo una rutina de autocomprobacién
de sus sistemas de par y de posicion.

El estado y los parametros se muestran al final de la prueba.

bt
Fit Sehig Cetstl Diagnemtic Help
Test Position (%) 100,57
Minimum Load (% Rated) 0.2
Maximim Load (3 Rated] 02
Calculated Friction (% Rated) o
L 8| Closing Step Response T86 Time {ms) o
»
- pening Step Responss TBE Tirma {ma) o
Units: L = Closing Step Responde Dead Time (ms) a
Nalye Shrols 8145 : Opening Stap Response Dead Time (ms) o
Pasition #7.06
Status Test successhul
-~ Gn
QN 17537373604 Stroke Setu 2537373604 Self Test Mode
P
Fig 7.102 Fig 7.103
Test Position (%) G506 Test Postion (%) 49996
Minimum Load (% Rated) 65 Minimum Load (% Rated) (11
Maxrim Load (% Rated) 103 Mairum Load (% Rated) 103
Cakulated Friction (% Rated) 19 Cakulated Friction (% Rated) 19
Closing Step Responsa T86 Time (ms) o Closing Step Responsa T86 Time (ms) o

» »

Ll Opening Step Respons: T86 Time [ms) o = Opening Step Respons: T86 Time [ms) o
Clasing Step Respanse Dead Tirme {ma) &8 Clasing Step Respanse Dead Tirme {ma) &8
Opening Step Response Dead Time {ms) =) Opening Step Response Dead Time {ms) =1

Status 5 Second delay before starting Status Test successful
Gn 2537373604 Self Test Mode Gn 2537373604 Self Test Mode
Fig 7.104 Fig 7.105
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7.28 Menus de Diagnostico

7.28.1 Datalogger

La funcién de registro de datos se utiliza para descargar datos
histéricos del actuador para su revision en un PC.

] Rotor Comtrh b - It
| e Senw Coneral Heln

Dtrisgye Viewsr

Lompare.
Ml Caty
. St
S Sy

\/

Units Imperial 'l

Valve Stroke 87.45 °
Pasition 8735
Gn 7537373604 Stroke Setup
Fig 7.106

El gréfico de la pagina del registro de datos puede mostrar el

par abierto/cerrado y el tiempo de permanencia. El tiempo de
permanencia es el tiempo total pasado en cualquier posicion

durante la carrera de la vélvula.

Para descargar un archivo haga clic en READ.

Nota: S6lo abra un grafico a la vez ya que esto puede
afectar la escala.

Otros datos disponibles son la distancia total recorrida por el
eje de salida y la cantidad de cambios de direccion.

El archivo de registro de datos se puede almacenar en el PC
para referencia futura.
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Fig 7.108

3 @
i

ars.

- - o v
%0 E .

Datalogger Downdoad I’aogr;‘is‘ i
SALEEESENEINEEEEEEEEEE

[ Close Torquess

[T Dwall Time es
[V Opeen Torque®
179 No of Full Revolutions
13 No. of Direction Changes

Gn (7537373608

Datalogger

= v Libraries »

Fig 7.107

Choose or Enter I ]
Y

Organize +

b0 Favorites

| » 5 Libraries

Libraries

0o @

Open a library to see your files and arrange them by folder, date, and other prop...

> 1% Computer

> € Network

File name: 7537373604

& Documents

e Librery
D Music
<& Loy
Ry P
e Library
s Librany

n Videos
S8 Library

v | csvFile (esv) -

m

56 CVQ Instrucciones de instalacién y mantenimiento

Fig 7.109




7. Guia de instalacion y configuracion

7.28.2 Carrera de referencia

Cuando el actuador es puesto en servicio es posible
configurar una carrera de referencia para registrar el par.
Esto puede compararse con los registros en curso para
determinar si ha cambiado algun pardmetro.

CONFIGURACION DE LA CARRERA DE REFERENCIA

Registrara la Ultima carrera de la valvula para referencia futura.

LECTURA DE LA CARRERA DE REFERENCIA

Muestra la carrera de referencia en un grafico respecto
del desempefio en curso.

g trig
[ Fie o Comoot [ b
Otaizgge

77 Ptk Comtroks L - right.
| Fie Selig Comtiei Dugnestc bel

Units Impecal -
Valhve Strake 8745
Position 87135

G 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.110
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Fig 7.111
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7.28.3 Comparacion

Si hubiera guardado un archivo de configuracion puede
compararse con los valores en curso.

[Fde Selup Cotiel Dagoestic - Help B
[ i
H
Units
WValve Stroke 8745 *
Pasition 87.35 L :1
Gn zsavaTIed Stroke Setup G 7537373604 Compare
Fig 7.112 Fig 7.113
Cuando aparece la pantalla de comparacién, haga
clic en el cuadro de comparacion y se le instara a
encontrar un archivo de configuracién previamente
almacenado. Cuando se abre el archivo se generara
una lista mostrando todas las modificaciones a los
valores desde que fue creado el archivo original.
Aeor s i = ==
— R e —
‘. |, < Actuator Config » CVA Configurations » Demo v | 43 Il Search Demo )
Qrganize » New folder = O @ | I Close Limit % |
%l RecentPlaces . Current: 91.78
|\ Publicity renders DDil;umeniS ey Arrange by:  Folder = Previous: 95.37
L salessupport (workstorel) = .
1. PUB059-050 Pakscan P4 Te| Name Date| M
1| APPLICATIONS | 1R755%01 05 2770 Current: 91,78
). Sues 2017 Wisp Masters [ z6798701 01 2170 Previoys: 95.37
A Rotork File Shares __ 2537373604 - OctNew 22/1 : -
| Rotork AX-Documents | 7537373604 - October 2271 Open Load %
£ daniel.hopper Document § || Z537373604 old 20711 Current; 526
| 7537373604 0971 Previous; 400 |-
A Libraries || 7658420601 02/0¢ 7
B Documents B =
= @ ) ' L cower |
File name: 7537373604 - October + | Custom Pattern (“xml) -
Gn zsama7aser Compare

Fig 7.114 Fig 7.115
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7.28.4 Datos de fabricacion

Muestra los datos de fabricacién, incluyendo la version de

software y nimeros de serie.

Units
Valhve Strake 6289
Position 0.00
Gn zsavaTIed Stroke Setup
Fig 7.116

7.28.5 Estado

Se muestran las Alarmas activas y el estado.

Position sensor
i il rial Mo,

Motor sensor

| on 2537373604 Manf. Data

B

Fig 7.117

Units
Walve Stroke
Position 0.00
Gn zsavaTIed Stroke Setup
Fig 7.118
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7. Guia de instalacion y configuracion

7.28.6 Resumen del Sistema

Se muestra el estado, el estado del Sistema del actuador y de
sus opciones.

e nysiow
Fie Selu Combol Dagnostic el

Units
Valhve Strake 6289 o
Position 0.00

Gn (7537373604 Stroke Setup

Fig 7.120
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8. Ventas y Servicio Rotork

Si su actuador Rotork ha sido correctamente instalado y sellado
le brindaré anos de servicio libre de problemas.

En caso que requiera asistencia técnica o repuestos, Rotork
garantiza el mejor servicio mundial. Contactese con su
representante Rotork local o directamente a fébrica a la
direccién que figura en la placa de caracteristicas citando el
tipo de actuador y su nimero de serie.

Representante local:

rotorie
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www.rotork.com

Nuestra pagina web cuenta con un listado completo
de nuestra red mundial de ventas y servicios.

Rotork plc USA
Brassmill Lane, Bath, UK Rotork Controls Inc.
tel +44 (0)1225 733200 tel +1 (585) 247 2304
email mail@rotork.com email info@rotork.com
Como parte de un proceso de desarrollo constante de productos, Rotork se reserva el derecho de corregir
y cambiar las especificaciones sin previo aviso. Los datos publicados pueden estar sujetos a cambios
PUB042-004-04 Respecto de la Ultima version visite nuestro sitio de Internet: www.rotork.com

L., El nombre Rotork es una marca registrada. Rotork reconoce todas las marcas registradas. Publicado y
Revision 05/24 producido en el Reino Unido por Rotork. POLTG0724
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