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1. Introducere

Acest manual se refera la gama de actuatoare pentru
robinetele de control liniar (CVL).

Modele:

CVL-500, CVL-1000, CVL-1500 si CVL-5000
Consultati Rotork PUB042-001 pentru specificatiile complete.

Bazandu-se pe succesul istoric al Rotork prin tehnologia
inovatoare, CVL oferd o metodd extrem de precisa si
receptiva de automatizare a robinetelor de control fara
complexitatea si costul unei alimentari pneumatice.
Avand in vedere atentia sporita acordata costurilor de
productie si eficientei, controlul precis al variabilei de
proces este extrem de important.

Cu cifre de rezolutiemai bune de 0,1 % si capacitatea de a elimina
depasirea pozitiei, gama Rotork CVA ajutd la maximizarea
calitatii produselor si a cpacitatii instalatiei.

Actuatoarele din gama CVL sunt autonome, proiectate si
construite special pentru functionarea electricd continud de la
distanta a robinetelor de control.

Actuatorul cuprinde:

e Motor electric DC fara perii

e Angrenaj reductor cu ax liniar de iesire

e Controler motor cu limitarea vitezei, a cursei si a fortai

e Comenzilogice electronice si facilitati de monitorizare
adapostite intr-o carcasa etansa cu dubla etansare

e Certificare pentru zone periculoase care indeplineste
cerintele internationale si nationale

Toate setarile legate de fortd si de pozitie, precum si
configurarea actuatorului se fac cu ajutorul unui dispozitiv
wireless Bluetooth® neintruziv, de obicei un PC sau un laptop
(nu este livrat).

Software-ul bluetooth wireless PC Enlight poate fi descdrcat
gratuit de pe site-ul www.rotork.com.
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2. Informatii generale

Acest manual a fost realizat pentru a permite unui
utilizator competent sa instaleze, sa opereze, sa regleze
si sd inspecteze gama Rotork de actuatoare pentru
robinete de control.

Instalarea electrica, intretinerea si utilizarea acestor actuatoare
trebuie efectuate in conformitate cu legislatia nationalasi cu
dispozitiile legale referitoare la utilizarea in siguranta a acestui
echipament aplicabile la locul de instalare.

Pentru UK: Trebuie sa se aplice Reglementarile privind energia
electrica lalocul de munca din 1989 si instructiunile din editia
aplicabild a ,Reglementarile IEE privind cablarea”. De asemenea,
utilizatorul ar trebui sa fie pe deplin constient de obligatiile care
fi revin in temeiul Legii din 1974 privind sdnatatea si securitatea
in munca.

Pentru SUA: Se aplica NFPA70, National Electrical Code".

Instalarea mecanica trebuie efectuata conform prezentului
manual si, de asemenea, in conformitate cu orice coduri
nationale de practica standard relevante. Daca placuta de
identificare a actuatorului indica faptul ca acesta este adecvat
pentru utilizare in atmosfere potential explozive (zone
periculoase), atunci actuatorul este adecvat pentru utilizarea in
Zona 1 si Zona 2 (sau Div 1 si Div 2), potrivit clasificarii zonelor
periculoase, asa cum sunt definite de marcajul de pe placuta de
identificare a actuatorului.

Orice echipament conectat la actuator trebuie sa aiba o
certificare echivalenta (sau mai buna) pentru zone periculoase.
Instalarea, intretinerea si utilizarea actuatorului instalat intr-o
zona periculoasa trebuie sa fie efectuate de catre o persoana
competenta si in conformitate cu toate codurile de practica
relevante pentru certificarea zonelor periculoase respective.

Eventuala inspectie sau reparatie a actuatoarelor aprobate
pentru zone periculoase nu trebuie efectuata decat daca este
in conformitate cu legislatia nationala si cu dispozitiile legale
referitoare la zona periculoasa specifica.

Interfata de siguranta intrinseca nu poate fi reparata de catre
utilizator.
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Trebuie utilizate numai piese de schimb pentru actuatoare
aprobate de Rotork. In niciun caz nu trebuie efectuata vreo
modificare sau schimbare a actuatorului, deoarece acest lucru
ar putea invalida conditiile in care a fost acordata certificarea
acestuia.

Accesul la conductorii electrici sub tensiune este interzis intr-o
zona periculoasa, cu exceptia cazului in care se face in baza unui
permis special de lucru, in caz contrar, toatd alimentarea trebuie
izolata si dispozitivul de actionare trebuie mutat intr-o zond
nepericuloasd pentru reparatii sau atentie.

Numai persoanele competente in virtutea pregatirii sau

a experientei lor ar trebui sa fie autorizate sd instaleze, sa
intretinad si sa repare actuatoarele Rotork. Lucrdrile intreprinse
trebuie efectuate in conformitate cu instructiunile din manual.
Utilizatorul si persoanele care lucreaza cu acest echipament
trebuie sa fie familiarizate cu responsabilitatile care le revin in
temeiul oricdror dispozitii legale referitoare la securitatea si
sanatatea in munca.

2.1 Materiale carcasa

A Carcasele din gama Rotork de actuatoare pentru robinete
de control CVA sunt fabricate din aliaj de aluminiu cu elemente
de fixare din otel inoxidabil de calitate A4-80 si o fereastra din
policarbonat. Butonul de control local si butonul de comanda
manuala (atunci cand este montat) sunt fabricate dintr-un
amestec de plastic policarbonat/PBT. Exista un potential pericol
de incarcare electrostatica asociat cu aceste componente si, prin
urmare, acestea trebuie curatate numai cu o carpa umeda.

Utilizatorul trebuie sa se asigure cd mediul de functionare si
niciun material care inconjoara actuatorul nu pot conduce
la o reducere a sigurantei utilizarii sau a protectiei oferite de
actuator. Daca este cazul, utilizatorul trebuie sa se asigure
ca actuatorul este protejat in mod corespunzator impotriva
mediului de functionare.

Tn cazul in care sunt necesare informatii si indrumari
suplimentare referitoare la utilizarea in siguranta a gamei de
actuatoare pentru robinetele de control Rotork, acestea vor fi
furnizate la cerere.




3. Aprobari pentru zone periculoase

Consultati placuta de identificare a actuatorului pentru detalii specifice de aprobare a acestuia.

CVL este construit in conformitate cu: -

UE si UK - Zona periculoasa

ATEX (2014/34/UE), UKEX (2016 nr. 1107)

112G Dsaull 2 (1) GD (atunci cand este instalata
optiunea de siguranta intrinseca )

Ex db h 1IBT4 Gb, Ex h tb IIIC T120°C Db

Ex db h [ia IIB Ga] [IB T4 Gb (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Ex h [ia IlIC Da] tb IlIC T120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)
EN 60079-11 (pentru optiunea de siguranta intrinseca)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 si EN 60079-31

Intervalul de temperaturd ambianta:
-20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex db h 1ICT4 Gb, Ex h tb I1ICT120°C Db

Ex db h [ia Ga] IIC T4 Gb (pentru optiunea de sigurantd intrinseca)

Ex h [ia lIC Da] tb 1IC T120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)
EN 60079-11 (pentru optiunea de siguranta intrinseca)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 si EN 60079-31

Intervalul de temperatura ambianta:
-20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pand la +140 °F)

Ex dbeb h 11B T4 Gb, Ex h tb 11IC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIB Ga] 1B T4 Gb (pentru optiunea de sigurantd intrinseca)

Ex h [ia IlIC Da] tb 1IC T120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)
EN 60079-11 (pentru optiunea de siguranta intrinseca)

EN60079-0, EN60079-1, EN60079-7, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 si
EN 60079-31

Intervalul de temperaturd ambianta:
-20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex dbeb h IIC T4 Gb, Ex h tb 11ICT120°C Db

Ex dbeb h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (pentru optiunea de sigurantd intrinseca)
Ex h [ia IlIC Da] tb IlIC T120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)
EN 60079-11 (pentru optiunea de sigurantd intrinseca)

EN60079-0, EN60079-1 si EN60079-7, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34
si EN 60079-31

Intervalul de temperatura ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Canada - Zona periculoasa

CSA Antideflagrant, Clasa I, Div 1, Grupele C si D, T4
Temperatura -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

CSA Antideflagrant, Clasa I, Div 1, Grupele B, C si D, T4
Temperatura -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

CSA Rezistenta la aprinderea prafului, Clasa Il, Div 1, Grupele E, F
&G, T4

Temperatura -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)

*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Tn cazul in care este montata o interfata optionald de siguranta intrinseca:
Aparatura asociatd, Clasa I, Div 1, Grupele A, B, Csi D, T4

Temperatura -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)

*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pand la +140 °F)

MARCAJ ALTERNATIV Canada
Clasal, Zona 1, Ex db lIBT4 Gb
Clasa |, Zona 1, Ex db IIB+H2 T4 Gb

International - Zone periculoase IECEx

Ex db IIB T4 Gb, Ex tb 11IC T120°C Db

Ex db [ia IIB Ga] [IB T4 Gb (pentru optiunea de siguranta intrinseca)

Ex [ia I1IC Da] tb IlIC T120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)
IEC 60079-11 (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

IEC60079-0, IEC60079-1, 1SO 80079-36, ISO 80079-37 si IEC 60079-31

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex db IICT4 Gb, Ex tb 1IC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb (pentru optiunea de sigurantd intrinseca)

Ex [ia I1IC Da] tb IIC T120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)
IEC 60079-11 (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

IEC60079-0, IEC60079-1, ISO 80079-36, ISO 80079-37 si IEC 60079-31

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pand la +140 °F)

Ex dbeb 1B T4 Gb, Ex tb [1IC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIB Ga] [IB T4 Gb (pentru optiunea de sigurantd intrinsecd)
Ex [ia [IC Da] tb IICT120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)
IEC 60079-11 (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37

si IEC 60079-31

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pand la +140 °F)

Ex dbeb 1IC T4 Gb, Ex tb I1IC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (pentru optiunea de sigurantd intrinseca)
Ex [ia [IC Da] tb IICT120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)
IEC 60079-11 (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37

si IEC 60079-31

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pand la +140 °F)

SUA - Zone periculoase

FM/CSAus Antideflagrant, Clasa |, Div 1, Grupele C & D, T4
Temperatura -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

FM/CSAus Antideflagrant, Clasa I, Div 1, Grupele B, C & D, T4
Temperatura -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

FM/CSAus Rezistentd la aprinderea prafului, Clasa ll, Div 1, Grupele E,
F&G,T4

Temperatura -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)

*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pand la +140 °F)

Tn cazul in care este montata o interfata optionald de siguranta intrinseca:
Aparatura asociatd, Clasa I, Div 1, Grupele A, B, Csi D, T4

Temperaturd -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)

*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

MARCAJ ALTERNATIV CSAus
Clasa |, Zona 1, AEx db IIB T4 Gb
Clasal, Zona 1, AEx db lIB+H2 T4 Gb
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3. Aprobari pentru zone periculoase

Standard national - Zona antideflagranta

CSA Japonia
JNIOSH-TR-46-1(2015), JNIOSH-TR-46-2(2015)

% ($#34£108) &

Ex d lIBT4 Gb
IP66 si IP68
Temperatura ambianta

-20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
Numar de certificat: CSAUK 21JPNO31X5
Ex d IICT4 Gb

IP66 si IP68

Temperatura ambianta

-20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
Numar de certificat: CSAUK 21JPN032X&

India - Zone periculoase
IS/IEC-60079-0, IS/IEC-60079-1

Ex db h 1IB T4 Gb
Temperatura: -20 pana la +70 °C (-4 pana la +158 °F)

Ex db h 1ICT4 Gb
Temperatura: -20 pana la +70 °C (-4 pana la +158 °F)

China - Zone periculoase

GB 3836.1-2021, GB 3836.2-2021, GB 3836.3-2021,
GB 3836.31-2021
GB 3836.4-2021 (pentru optiunea de siguranta intrinseca)

Ex db IIBT4 Gb

Ex tb IICT120 Db IP6X

Ex db [ia IIC Gal IIB T4 Gb (pentru optiunea de sigurantd intrinseca)

Ex tb [ia IIIC Dal llICT120C Db IP6X (pentru optiunea de sigurantd
intrinseca)

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex db IICT4 Gb

Ex tb IIIC T120C Db IP6X

Ex db [ia IIC Gal IIC T4 Gb (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Ex tb [ia IIIC Dal llICT120C Db IP6X (pentru optiunea de siguranta
intrinseca)

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex dbeb 11B T4 Gb

Ex tb IIIC T120C Db IP6X

Ex dbeb [ia IIC Gal IIB T4 Gb (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Ex tb [ia IlIC Dal llICT120C Db IP6X (pentru optiunea de sigurantd
intrinsecd)

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex dbeb 1IC T4 Gb

Ex tb I1IC T120C Db IP6X

Ex dbeb [ia IIC Gal IIC T4 Gb (pentru optiunea de sigurantd intrinseca)

Ex tb [ia IlIC Dal llICT120C Db IP6X (pentru optiunea de sigurantd
intrinsecd)

Intervalul de temperaturd ambiantd: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)
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Brazilia - Zone periculoase (INMETRO)

Portaria nr. 115/2022 din 23 martie 2022

ABNT NBR IEC 60079-0:2013, ABNT NBR IEC 60079-1:2016
ABNT NBR IEC 60079-7:2008, ABNT NBR IEC 60079-11:2013
ABNT NBR IEC 60079-31:2014

Ex db 1IBT4 Gb

Ex tb IC T120°C Db

Ex db [ia Gal [IB T4 Gb (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Ex tb [ia IIIC Dal llICT120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinseca)

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex db IIC T4 Gb

Ex tb ICT120°C Db

Ex db [ia Gal IC T4 Gb (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Ex tb [ia IlIC Dal llIC T120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Intervalul de temperaturd ambianta: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex db eb 1IBT4 Gb

Ex tb IC T120°C Db

Ex db eb [ia Gal IIB T4 Gb (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Ex tb [ia IIIC Dal 1IC T120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Intervalul de temperaturd ambiantd: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)

Ex db eb IICT4 Gb

Ex tb IC T120°C Db

Ex db eb [ia Gal IIC T4 Gb (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Ex tb [ia IIIC Dal llICT120°C Db (pentru optiunea de siguranta intrinsecd)

Intervalul de temperaturd ambiantd: -20 pana la +60 °C (-4 pana la +140 °F)
*Optiune -40 pana la +60 °C (-40 pana la +140 °F)




3. Aprobari pentru zone periculoase

Parametrii maximi entitate

Terminalele 1, 2, 3.

Terminalele 6, 7, 8.

Ui: 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0 Ui 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0
li: 250 mA Li: 0 lo: 0 li: 250 mA Li: 0 lo: 0
Pi: 700 mW Po: 0 Pi: 700 mW Po: 0

Ui - tensiunea maxima (varf C.A. sau C.C) care poate fi
aplicata la terminalele actuatorului si in conformitate
cu instructiunile furnizate fara a invalida tipul de
protectie

li - curentul maxim (varf C.A. sau C.C) care poate fi
aplicat la terminalele actuatorului si in conformitate
cuinstructiunile furnizate, fara a invalida tipul de
protectie

Pi - puterea maxima care poate fiaplicatd la
terminalele actuatorului si in conformitate cu
instructiunile furnizate fara a invalida tipul de
protectie

Ci - capacitatea interna echivalenta maxima a
circuitului care se considera cd apare la terminale

Li - inductanta interna echivalentd maxima a
circuitului care se considerd cd apare la instalatiile de

Uo - tensiunea maxima (varf C.A. sau C.C) care poate
aparea la terminalele actuatorului si in conformitate cu
instructiunile furnizate la orice tensiune aplicata pana
la tensiunea maxima

lo - curentul maxim (varf C.A. sau C.C) in aparat care
poate fi preluat de la instalatiile de conectare ale
actuatorului

Po - puterea electrica maxima care poate fi preluatd de

conectare la terminalele actuatorului

A Conditii speciale pentru utilizarea in conditii de siguranta (actuatoare aprobate ATEX, IECEx, UKEX, cCSAus, CSA Japonia si FM)

1. Dimensiunile critice de conducere a flacarii sunt:

CVL-500 CVL-1000, CVL-1500 CVL-5000
Conducere a flacarii Max. Distanta | Min.Lungime | Max.Distanta | Min.Lungime | Max.Distantd | Min.Lungime
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)

Carcasa electrica angrenaj/capac superior 0.15 25.00 0.15 25.00 0.20 40.00
Carcasa electrica angrenaj/vand terminal 0.15 25.00 0.15 25.00 0.15 25.00
Carcasa terminal angrenaj /capac terminal 0.15 26.00 0.15 26.00 0.15 26.00
Carcasa electrica angrenaj/bucsa de comandd manuald (dacé este montata) -0.005 28.00 -0.005 28.00 - -
,r’:;:fa?;erare manuald/carcasa electrica angrenaj (sau bucsa, dacd este 015 25.00 015 25.00 015 26.00
Ax de iesire/buson ax de iesire 0.15 25.00 0.15 25.00 0.15 26.00
Carcasa electrica angrenaj/bucsd ax iesire -0.005 25.00 0.15 30.00 -0.018 25.50

Notd: Semnul negativ denota o potrivire cu interferenta.

2. Certificarea cCSAus pentru acest actuator este valabila numai pentru aplicatii de control al proceselor sau industriale. Domeniul de
aplicare al prezentei aprobari nu include nicio functie legata de siguranta sau fiabilitatea echipamentului.

3. A AVERTIZARE! Exista un potential pericol de incarcare electrostatica asociat cu butonul de actionare si ansamblul rotii pentru
operarea manuala. Aceste elemente trebuie curdtate numai cu o carpa umeda.

4. Atunci cand este montata interfata optionala de siguranta intrinseca, bornele 3 si 6 sunt destinate exclusiv conectdrii ecranelor de
cablu. Aceste puncte de conectare nu sunt izolate de carcasa ansamblului si nu sunt conforme cu cerintele de rigiditate dielectrica
ale CSA/EN/IEC/UL 60079-11. Acest lucru ar trebui sa fie luat in considerare in ceea ce priveste codul de practica aplicabil. interfata de
siguranta intrinsecd, daca este montata, nu poate fi reparata de utilizator.

5. Actuatoarele certificate pentru utilizare in Japonia pot fi echipate numai cu urmatoarele dispozitive de intrare certificate de tip Ex d:

Presetupe de cablu - NUMAI IIB: Ex Kokusan Type KXBE-RJO-##-##, KXBE-RJSO-##-##, KXBE-RJ-##-##, KXBE-RJS-##-##, 1B & IIC: Peppers

Adaptoare - NUMAI IIB: Ex Kokusan tip KXA-BR-##-##, KXW-BR-##-##-##, [IB & IIC: Busoane opritoare de tip Peppers
AR, ARMM si ARFF - NUMAI I1B: Ex Kokusan tip KXG-BRO-##, KXG-BR-##, IIB & IIC: Peppers Tip SPA, SPB, SPMH si SPHH
Toate dispozitivele de intrare trebuie instalate in conformitate cu instructiunile producatorului si cu orice conditii specifice de utilizare.
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4, Depozitare

4.1  Receptie/inspectie

Inspectati cu atentie pentru a vedea daca exista daune

de la transport. Deteriorarea cutiei de transport este, de
obicei, un bun indiciu ca aceasta a fost manipulata in mod
necorespunzator. Raportati imediat orice deteriorare
transportatorului de marfa si distribuitorului CVA local.

Despachetati produsul si pachetul de informatii, avand grija sa
pastrati cutia de transport si orice material de ambalare in cazul
n care este necesara returnarea. Verificati daca elementele de
pe aviz sau de pe factura corespund cu documentatia proprie.

4.2 Depozitare

Daca actuatorul nu poate fi instalat imediat, pastrati-l intr-un loc
uscat pana cand sunteti gata sa conectati cablurile de intrare.

In cazul in care actuatorul trebuie instalat, dar nu poate fi cablat,
se recomanda ca toate dopurile de plastic pentru intrarea
cablurilor de tranzit sa fie inlocuite cu dopuri metalice sigilate cu
PTFE.

Constructia Rotork cu dubla etansare va pastra perfect
componentele electrice interne daca nu este deranjata. Nu este
necesar sa se indeparteze niciun capac al compartimentului
electric pentru a pune in functiune actuatorul CVL.

Rotork nu isi asuma responsabilitatea pentru deteriorarea
cauzata la fata locului odata ce capacele sunt indepartate.
Fiecare actuator Rotork a fost testat complet inainte de a parasi
fabrica pentru a oferi multi ani de functionare fara probleme, cu
conditia sa fie corect pus in functiune, instalat si sigilat.

Manual de instalare si intretinere CVL

4.3 Eticheta de identificare

ROTORK CONTROL LTD
o . rotorie.. 8 T Mg

Serial number M214430102 c E XYy Unit weight 16 Kg
Wiring diagram | C22-00-3 @(:9 Year of manufacture 202005
Actuator type CV/L500F07 l:l
2224 N @ r ]

Enclosure IP66/1P68 1200 Ex gbtgl:wcuﬁlg gl)D'gamb -20°C to +60°C

5 o
Actuator supply | 100-240VAC Cert No: CML 1ATEX1189X

Reg. design No. 0000764766-0001/0009

Rated current

UK & Foreign Patents pending
. MADE IN ENGLAND 167743-1

2776

Output max.

All external enclosure fasteners to
be grade A4-80 to ISO 3506-1 ([ )

Marcajele vor fi diferite in functie de destinatia pe piata finala.




5. Sanatate si securitate

/\ AVERTIZARE

Tnainte de a instala actuatorul, asigurati-va c3 acesta este
adecvat pentru aplicatia prevazuta. Daca nu sunteti sigur ca
acest echipament este adecvat pentru instalatia dumneavoastra,
consultati Rotork inainte de instalare.

A AVERTIZARE: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Instalarea si intretinerea trebuie efectuate numai de cétre
personal calificat.

A AVERTIZARE: DESCARCARE ELECTROSTATICA

Acest echipament contine dispozitive sensibile static. Pentru
a proteja componentele interne, nu atingeti niciodata placile
de circuite imprimate fara a utiliza proceduri de control
electrostatic (ESD).

A AVERTIZARE: TEMPERATURA LA SUPRAFATA

Tn conditii normale de functionare, temperatura cablajului
actuatorului in interiorul carcasei de borne poate ajunge la 66
°C la o temperatura ambianta de 60 °C. Trebuie luate masuri
pentru asigurarea faptului cd, in timpul instalarii, se utilizeaza
cabluri adecvate si conectorii asociati. Instalatorul/utilizatorul
trebuie sa se asigure ca temperatura la suprafata a actuatorului
nu este influentata de efectele externe de incdlzire sau rdcire (de
exemplu, temperatura de proces).

A AVERTIZARE: ALTITUDINEA DE SERVICIU

Instalarea trebuie sé fie la o indltime mai mica de 2000 m,
conform definitiei IEC/CSA 61010-1.

A AVERTIZARE: MATERIALE CARCASA

Piesele turnate ale actuatorului CVA sunt fabricate din aliaj de
aluminiu cu elemente de fixare din otel inoxidabil de calitate
A4-80. Utilizatorul trebuie sa se asigure ca mediul de functionare
si niciun material care inconjoara actuatorul nu pot conduce

la o reducere a sigurantei utilizarii sau a protectiei oferite de
actuator.

Daca este cazul, utilizatorul trebuie sa se asigure cd actuatorul
este protejat in mod corespunzator impotriva mediului de
functionare.

/\ AVERTIZARE: OPERARE MANUALA

Tn cazul in care actuatoarele sunt furnizate cu roatd de manevra
optionala, retineti ca, in niciun caz, nu trebuie sd se aplice un
dispozitiv de parghie suplimentar, cum ar fi o cheie de disc sau
o cheie fixd, pentru a aplica o fortd mai mare la inchiderea sau
deschiderea robinetului. Acest lucru poate cauza deteriorarea
robinetului si/sau a actuatorului si poate, de asemenea, cauza
blocarea robinetului in pozitia asezata sau inapoi asezata.

/\ AVERTIZARE: GREUTATE UNITATE

Greutatea actuatorului este indicata pe pldcuta de identificare.
Trebuie sa aveti grija sa transportati, sa mutati sau sa ridicati
actuatorul in conditii de siguranta.

Ridicarea manuala trebuie sa se efectueze intotdeauna cu doua
maini la baza actuatorului. CVL5000 necesitd echipament de
ridicare suplimentar. Consultati sectiunea 7.3 pentru instructiuni
detaliate de ridicare.

/\ AVERTIZARE: REZERVA POWER PACK

Tn cazul in care actuatoarele sunt furnizate cu ansamblul de
rezerva Power Pack, vd rugdm sa retineti ca arborele de iesire
al actuatorului se poate deplasa dupa indepartarea sursei de
alimentare.

Mutati butonul selector in pozitia ,STOP” pentru a preveni orice
miscare electrica nedorita. Actuatorul CVA si, in special, unitatea
de alimentare nu contin nicio componenta care sa poata fi
reparata de catre utilizator componentele si ansamblul capacului
superior trebuie sa fie indepartat numai de catre personal calificat
corespunzator.

Ansamblul rezervei Power Pack montat in interiorul carcasei
principale contine celule pentru supercondensator. Nu incercati
sa scoateti actuatorul la fixarea supapei sau ansamblul capacului
superior in timp ce indicatorul LED HMI al actuatorului este aprins.

Descarcarea supercondensatoarelor poate dura pana la 30 de
minute dupa scoaterea sursei de alimentare, iar indicatorul LED
rdmane aprins in acest timp.

Nu este necesar sa se indeparteze ansamblul capacului superior
in timpul instaldrii si punerii in functiune normale.

Supercondensatoarele contin materiale toxice/iritante. Daca
ansamblul capacului superior trebuie sa fie indepartat din orice
motiv, asigurati-vd cd supercondensatoarele sunt complet
descdrcate si ca zona este ventilata corespunzator inainte de
indepdrtarea ansamblului capacului superior permiteti vaporilor
sa se disperseze inainte de a intra in carcasa.

Folositi o protectie adecvata a mainilor/ochilor si inspectati
celulele supercondensatorului pentru a vedea daca exista semne
de scurgeri de lichid sau gel inainte de manipulare.

Atunci cand se lucreazd cu condensatoare, asigurati o ventilatie
adecvatd, protejati mainile si ochii de contact prin utilizarea
manusilor din butil sau neopren si a ochelarilor de protectie.
Spalati-vd pe maini dupd ce manipulati celulele deteriorate.

Eliminati modulul de avarie de rezervd Power Pack in
conformitate cu reglementarile federale, de stat si locale.

O fisa tehnica a materialelor este disponibila la Rotork, la cerere.

/\ AVERTIZARE

Actuatoarele CVL cu comanda manuala sunt furnizate cu o folie
de protectie din plastic ROSIE montata intre carcasa angrenajului
si butonul de actionare a volanului.

Aceasta folie este montata pentru a preveni deteriorarea
unitatii in timpul transportului. Inainte de actionarea manual
a actuatorului, folia trebuie indepartata pentru a permite
angajarea mecanismului.

Se recomanda ca folia sa fie lasata la locul ei in timpul operarii
electrice.

folie ROSIE

rotor




6. Operarea actuatorului

Urmdtoarele instructiuni trebuie respectate si integrate in
programul dumneavoastra de sigurantd atunci cand instalati si
utilizati produsele Rotork.

e (Cititi si pastrati toate instructiunile inainte de a instala,
utiliza si intretine acest produs.

e Dacd nuintelegeti vreuna dintre instructiuni, contactati
Rotork pentru clarificari.

e Respectati toate avertizarile, atentionarile si instructiunile
marcate pe produs si furnizate cu acesta.

e informati si educati personalul in ceea ce priveste
instalarea, operarea si intretinerea corectd a produsului

Instalati echipamentul conform instructiunilor de instalare
Rotork si conform codurilor de practica locale si nationale
aplicabile. Conectati toate produsele la sursele electrice
adecvate.

e Pentru a asigura o performanta corespunzatoare, utilizati
numai personal calificat pentru instalarea, operarea,
actualizarea si intretinerea unitatii

e Atunci cand sunt necesare piese de schimb, asigurati-va ca
tehnicianul de service calificat utilizeaza numai piese de
schimb specificate de Rotork

¢ Inlocuirile vor invalida orice certificare pentru zone
periculoase si pot duce la incendii, socuri electrice, alte
pericole sau functionare necorespunzatoare.

e Pastrati toate capacele de protectie ale produsuluila locul
lor (cu exceptia cazului in care sunt instalate sau intretinute
de personal calificat) pentru a preveni socurile electrice,
vatamarile corporale sau deteriorarea echipamentului

e Operarea actuatorului intr-un mod necorespunzator
poate provoca daune sau deteriorari ale unitatii sau ale
echipamentelor din jur
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/\ AVERTIZARE: OPERARE MANUALA

Tn cazul in care actuatoarele sunt furnizate cu roata de manevra,
retineti cd, in niciun caz, nu trebuie sa se aplice un dispozitiv

de parghie suplimentar, cum ar fi un levier sau o cheie fixd,
pentru a aplica o forta mai mare la inchiderea sau deschiderea
robinetului. Acest lucru poate cauza deteriorarea robinetului
si/sau a actuatorului si poate, de asemenea, cauza blocarea
robinetului in pozitia asezata sau inapoi asezata.

/\ AVERTIZARE

Indepartati folia ROSIE de protectie de pe ansamblul butonului
de actionare a rotii de manevra inainte de a activa functionarea
manuala. Inlocuiti-l cdnd nu este utilizat.

NOTA: DISPOZITIVUL DE OPERARE MANUALA ARE UN SISTEM
DE AMBREIAJ CU ALUNECARE.

BUTONUL DE OPERARE VA ALUNECA ATUNCI CAND SE
DEPASESTE CUPLUL MAXIM DE INTRARE.

Tn cazul in care actuatoarele sunt furnizate cu un dispozitiv
optional cu roata de manevrd, robinetul poate fi actionatd
manual, independent de sursa de alimentare.

Mutati butonul selector in pozitia STOP inainte de a incerca sa
actionati manual actuatorul.

Localizati mecanismul de actionare manuald la baza carcasei de
transmisie a actuatorului. Impingeti si rotiti butonul de actionare
manuala pentru a opera manual actuatorul.

A AVERTIZARE: FUNCTIONAREA ELECTRICA

Verificati dacd tensiunea de alimentare este in concordanta cu
cea de pe placuta de identificare a actuatorului.

Nu porniti alimentarea cu energie electrica inainte de a verifica
daca actuatorul a fost conectat corect.




6. Operarea actuatorului

6.1 Controale locale

Actuatorul este prevazut cu un buton selector cu 3 pozitii,
situat pe ansamblul capacului superior. Ansamblul butonului
are un zdvor de blocare pentru a permite blocarea in pozitie a
butonului de comanda cu un lacat. In centrul ansamblului de
butoane se afla un LED cu trei stari. Consultati Tabelul 1 pentru
detalii complete privind indicarea LED-urilor.

LED-ul are 3 stdri de culoare: ROSU, VERDE sau ALBASTRU.

LED-ul poate fi ,FIX” sau ,INTERMITENT”, in functie de starea
actuatorului.

Stop

Cu butonul selector in pozitia ,STOP” nu este posibila nicio
operatiune electrica.

Executare

Cu butonul de selectare in pozitia ,RUN”, actuatorul va
raspunde la comenzile de la distanta. In timpul controlului PC,
actuatorul nu poate fi operat de la distanta.

Nota: Atunci cand este selectata optiunea STOP sau RUN,
butonul de control poate fi rotit intre cele doua pozitii fara
a fi necesara apasarea zavorului de blocare. De asemenea,
este posibild blocarea selectorului doar in pozitia ,RUN" sau
~STOP”.

Test

Cu butonul selector in pozitia ,TEST”, se va initia o rutina de
testare automata daca functia este activata.

Aceasta este o metoda rapida de testare a capacitatii
actuatoarelor de a-si controla iesirea independent de sistemul
de control extern. Actuatorul va efectua o serie de pasi si cicluri
de rutind centrate in jurul ultimei pozitii solicitate. Nu mai mare
de +/- 4% din ultimul punct setat.

Testul va masura urmatorii parametri:

e  Timp mort

e Timp de raspuns pas

e Timpul de setare

e Forta/cuplu mediu in fiecare directie de deplasare

e Viteza completa a cursei

e Frictiunea robinetului

LED-ul de utilizator de pe butonul selector se va aprinde
intermitent rapid timp de 10 secunde.

Verde intermitent - Toti parametrii in limite acceptabile

Rosuintermitent - Unul sau mai multi parametri in
afara limitelor acceptabile

Fig6.2

Fig6.3

Fig6.4
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6. Operarea actuatorului

indicatie LED
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Starea actuatorului

Verde fix - Fara defectiuni

Verde - Intermitent lent

- Test automat in curs sau incarcarea
bateriei de rezerva Reserve Power
Pack (RPP) (daca este montata)

Verde - Intermitent rapid
Testul automat s-a incheiat cu succes

Albastru - Intermitent rapid
Initierea conexiunii

Albastru - Intermitent lent
Comunicare Bluetooth activa

Verde/albastru - Intermitent alternativ
Comunicare Bluetooth activa Fara
defectiuni

Rosu/albastru -
Intermitent rapid alternativ
Initierea conexiunii Bluetooth

Rosu/albastru - Intermitent
alternativ lent

Comunicare Bluetooth activa Defectiune

detectata sau oprire selectata

Rosu fix Executare/Test/Stop
Defectiune majora constatata

Rosu intermitent Stop
Oprire selectata sau defectiune
minora constatata

Rosu/Verde intermitent alternativ
Defectiune de alimentare si UPS activ

Nota: intermitent lent=0.5Hz
intermitent rapid = 1.0Hz
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Modul de functionare

Executare sau testare Nota

Functionarea electrica nu
este posibila in timp ce
RPP se incarca

Executare

Executare sau testare

Stop

Executare/Test/Stop

Stop

Executare/Test/Stop

Tabelul 1




6. Operarea actuatorului

6.2  Baterie de rezerva Power Pack (optional)

Actuatorul poate fi echipat cu o ,baterie de rezerva Power Pack”
optionald, formata din supercondensatoare, pentru a permite
actuatorului sa se deplaseze intr-o pozitie predeterminata in
cazul unei pene de curent.

La pornire, supercondensatoarele au nevoie de o perioada de
incdrcare, timp in care functionarea electricad a actuatorului va fi
blocata. Acest lucru poate dura pana la doua minute.

NOTA: Functionarea electrica este blocata, iar LED-ul se va
aprinde intermitent in timpul perioadei de incércare.

Tn cazul pierderii alimentarii cu energie electricd, actuatorul
va indeplini functia de pozitionare de siguranta desemnata.
LED-ul raméane aprins pana la epuizarea energiei stocate in
condensatoare.

/\ /A\ AVERTIZARE

n cazul in care actuatoarele sunt furnizate cu ansamblul de
rezerva Power Pack, va rugam sa retineti ca axul de iesire al
actuatorului se poate deplasa dupa indepartarea sursei de

alimentare

Mutati butonul selector in pozitia ,STOP” pentru a preveni
orice miscare electrica nedorita inainte de a efectua orice
operatiune de intretinere sau de a scoate unitatea de pe
robinet.

Dupa deconectarea sursei de alimentare a actuatorului,
asteptati pana cand indicatorul LED de pe ansamblul
capacului superior se stinge inainte de a incerca sa scoateti
actuatorul de pe robinet. In niciun caz nu incercati sa scoateti
actuatorul sau sa reglati conexiunea axului de transmisie

la iesire catre tija robinetului in timp ce LED-ul capacului
superior este aprins.

Carcasa principala a actuatorului CVA si, in special, unitatea
de alimentare nu contin componente care pot fi reparate de
catre utilizator, iar ansamblul capacului superior trebuie sa fie
indepartat numai de catre personal calificat corespunzator.

NU SCOATETI NICIUN CAPAC PENTRU A AVEA ACCES LA
COMPARTIMENTELE ELECTRICE CAT TIMP LEDUL DE PE

BUTONUL SELECTOR ESTE APRINS.

rotoric XRE




7. Ghid de instalare si configurare

7.1  Punereain functiune

Gama de actuatoare Rotork CVA ofera o punere in functiune
simpld, sigura si rapida, neintruziva, folosind un PC cu Bluetooth
wireless. Setarea limitei actuatorului poate fi realizata cu ajutorul
functiei de configurare automata.

Unelte si echipamente necesare
PC compatibil Bluetooth wireless. Pentru cerintele sistemului
de operare, vizitati www.rotork.com

Nota: Operarea locala este posibila numai cu un PC.1In
mod alternativ, daca este montat cardul optional HART, se
poate utiliza un comunicator HART.

Software

Software-ul Rotork Enlight CVA trebuie sa fie instalat pe un PC
inainte de a efectua orice procedura de punere in functiune.

Software-ul este gratuit si poate fi descarcat de pe site-ul

Rotork la adresa www.rotork.com

/N ATENTIE

Este esential ca procedura de reglare sa fie efectuata atunci
cand robinetul nu se afla in conditii de lucru, deoarece se va
produce o miscare completa a acestuia.

Tn cazul in care actuatoarele sunt echipate cu un pachet
de condensatoare pentru modul de avarie, unitatea poate
actiona robinetul la intreruperea alimentérii cu energie
electrica!

Pentru a preveni acest lucru, va fi necesara reconfigurarea

actiunii pentru modul de avarie, vezi pagina 43.

/N IMPORTANT
Este esential ca actuatorul sa fie montat corect pe robinet!

Consultati Rotork PUB042-001 pentru detalii suplimentare.

Tnaltimea jugului sau a stalpului si a placii de montare, in raport
cu partea superioara a axului robinetului, este esentiala pentru
a asigura miscarea completa a cursei robinetului. Consultati
Rotork PUB042-001 pentru detalii suplimentare.

Instalarea si configurarea vor include urmatoarele proceduri:
1. Asigurati-va ca robinetul este inchis si sigur (offline)

2. Axul de iesire al actuatorului este retras. (Poate fi necesar sa
se aplice alimentarea)

3. Montati si aliniati actuatorul la robinet
4.  Utilizati Enlight pentru a stabili limitele cursei

5. Utilizati Enlight pentru a configura parametrii de control si
de indicare
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7. Ghid de instalare si configurare

7.2  Diagramade
configurare rapida )
Sabiliti Nu
comunicare cu
actuatorul
-
Pa ¢
R

Lucru offline

Selectati
actuatorul
din lista

—

Autentificare
Selectati ,User”
Parola ,sulis”

—_———
A Ty
R
Configurare cursa
—_———
\ 4 \ \4
) ) )
Aliniati cuplajul Expert de
pa) P Configurare
Actuatorul nu este configurare .
. manuala
montat rapida
Aliniati cuplajul & Configurare Limitele cursei
Montati actuatorul automata setate manual
_I_J — _I_J
\

( N\ N\ N\ [ N\ 4 N\ N\
Actiuni ale Configurare Moduri avarie Avansat 1 Avansat 2 Caracterizare
robinetelor intrare/iesire Setati actiunea in Setati functiile Setati functiile de Modificarea

Setati forta de Setati parametrii caz pierdere releului de transfer fara socuri raspunsului
operare si de cerere si de alimentare si dezactivare si de actuatorului In
capetele de cursa feedback semnal indicare functie de profilul
cererii
\. J J \ J \ J \ J \ J
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7. Ghid de instalare si configurare

7.3 Montarea actuatorului

Greutatea actuatorului

CVL-500 - 16kg CVL-1500 -  24kg
CVL-1000 - 24kg CVL-5000 -  53Kkg

Asigurati-va ca robinetul este bine fixat inainte de montarea
actuatorului, deoarece ansamblul poate fi foarte greu si, prin
urmare, instabil.

Tn orice moment, personalul calificat si experimentat trebuie si
asigure o ridicare sigurg, in special la montarea actuatoarelor.

NUMAI CVL-5000

Aceasta unitate este furnizata cu urechi de ridicare integrate,
amplasate pe carcasa de transmisie a actuatorului. La ridicarea
unitatii trebuie sa se utilizeze lanturi D mari de 0,5 T conform BS3032
sau echivalent. Lanturile NU sunt furnizate impreund cu actuatorul.

Arborele de transmisie de iesire al CVL-5000 este prevdzut cu un
ansamblu cu burduf de protectie (Fig. 7.1).

Daca este necesar sa se indeparteze ansamblul de burdufuri in
timpul instalarii, acesta TREBUIE sd fie montat din nou inainte ca
arborele de iesire sa fie conectat la dispozitivul tijei supapei.

Mutati butonul selector al dispozitivului de actionare in
pozitia ,STOP”.

Cuplaj tija

Actuatorul este livrat cu un adaptor de cuplare cu tija divizata
montat pe arborele de transmisie de iesire. Jumatatea inferioara

a cuplajului este furnizata sub forma de semifabricat care
urmeaza sa fie prelucrat pentru a se potrivi cu tija supapei.

Indepartati cele doua suruburi cu cap de M5 pentru a diviza
cuplajul in vederea prelucrarii. Prelucrati cuplajul gol pentru a se
adapta la tija supapei. Retineti pentru montarea pe tija supapei.
Aveti grijd sa indepdrtati orice aschii.

/\\ AVERTIZARE:

Nu indepartati jumdtatea superioara a adaptorului de cuplare
cu tija divizata.

Functionarea actuatorului cu aceasta componenta
indepartata poate duce la deteriorarea unitatii.

Mutati tija supapei in pozitia inchisa
Pentru a permite instalarea corectd a actuatorului, supapa

trebuie sa fie in pozitia inchisa pentru a permite montarea
cuplajului tija robinet/actuator.

Arborele de iesire al actuatorului

Actuatorul este furnizat impreund cu arborele de iesire in pozitia
complet retrasa. Dacd arborele de iesire se afla in pozitia extinsg,
poate fi necesar sa se aplice o sursa de alimentare temporara sau
sd se actionati manual actuatorul cu ajutorul rotii de manevra
optionald pand in pozitia retrasa pentru a permite instalarea.

Instalarea actuatorului

Desi nu exista in prezent niciun standard international pentru
interfetele cu flanse liniare, ne conformam dimensional la MSS
SP-101 si ISO 5210 pentru dimensiunile specifice ale flanselor.

Fixarea actuatorului la ansamblul flansei de montare trebuie sa
fie in conformitate cu specificatiile materialelor ISO Clasa 8.8. Se
recomanda utilizarea de elemente de fixare din otel inoxidabil
Delta GZ cu acoperire de calitate A4.
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Montati jumatatea inferioara a cuplajului

Montati jumdtatea inferioard nou prelucrata a cuplajului pe
tija supapei. Poate fi necesara utilizarea unei piulite de blocare
pentru a elimina jocul. In aceasta etap4, lisati juméatatea
inferioara a cuplajului mai libera si libera sa se roteasca.

Pozitionati actuatorul pe flansa de montare a robinetului.
Montati bolturile/suruburile de fixare.

NU STRANGETI COMPLET IN ACEASTA ETAPA!

Asigurati-va ca fetele de imbinare ale ambelor jumétati ale
cuplajului sunt curate si fara grasime sau ulei.

Actuatoare numai cu comanda manuala (MOR)

Pentru actuatoarele care NU sunt echipate cu MOR, conectati
electric actuatorul si efectuati procedura ,Alinierea
cuplajului” utilizand Enlight.

Extindeti axul de iesire al actuatorului pentru a aduce cele doua
jumatati ale cuplajului impreuna. Rotiti jumédtatea inferioara
dupd cum este necesar pentru a obtine un contact ferm intre
jumatatile superioara si inferioara ale cuplajului.

Aplicati o solutie adecvatd de blocare a filetului pe cele doua
suruburi de fixare M5 si montati-le din nou. Strangeti la 12 Nm
(8,9 Ibf.ft).

Reglati si strangeti piulita de blocare (daca este montata) de pe
partea tijei supapei pe partea cuplajului.

Asigurati-va cd actuatorul este aliniat central cu tija robinetului.
Daca axul de iesire al actuatorului ajunge In pozitia complet
extinsa, va fi necesara retragerea axului pe o distanta suficienta
pentru a asigura o inchidere etansa la robinetele cu inchiderea
setatd pe forta.

/\ AVERTIZARE:

Este esential sa existe o aliniere corecta intre axul de iesire al
actuatorului si tija robinetuluii!

Nota: Alinierea gresita va duce la o uzura mecanica mai mare
si la posibile deteriorari ale tijei robinetului.

Daca arborele de iesire si tija supapei nu sunt aliniate corect,
reglati pozitia de montare a jugului si a actuatorului, dupa cum
este necesar.

Strangeti dispozitivele de fixare a bazei actuatorului la cuplul
necesar. Consultati tabelul 2.

Dimensiune filet Cuplu Nm Cuplu Ibf.ft
5/16 UNC 14 Nm 9.5 Ibf.ft
M8 14 Nm 9.5 Ibf.ft
1/2 UNC 46 Nm 34 Ibf.ft
M12 46 Nm 34 Ibf.ft
Tabelul 2
/\ AVERTIZARE:

Axul de iesire al actuatorului si tija robinetului se pot deplasa
neasteptat!

Pericol de ciupire! Tineti degetele libere!

Fig 7.5
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74  Conexiunide cablu

Deplasati butonul de selectare a modului din partea superioara
a actuatorului necesar in pozitia ,STOP”. Acest lucru va bloca
functionarea electrica .

/\ AVERTIZARE

Asigurati-va ca toate sursele de alimentare sunt izolate inainte
de a indeparta capacele actuatorului.

Verificati daca tensiunea de alimentare este in concordanta cu cea
inscrisa pe pldcuta de identificare a actuatorului. O siguranta sau un
intrerupator de circuit trebuie sa fie incluse in instalatia de cablare
a actuatorului. Intrerupatorul sau intrerupétorul de circuit trebuie
sa fie instalat cat mai aproape posibil de actuator si trebuie sa fie
marcat pentru a indica faptul ca este dispozitivul de deconectare
pentru actuatorul respectiv. /N Actuatorul trebuie s fie protejat
cu un dispozitiv de protectie la supracurent, in conformitate cu
publicatia PUB042-010, care detaliaza datele de performanta ale
motorului electric pentru actuatoarele din gama CVA.

Locatia terminalelor releului de utilizator este indicata pe schema
de cablare a actuatorului. Valorile nominale ale terminalelor
suntde 24 VDC, 3 Asau 120V c.a., 3 A. Trebuie avuta in vedere o
protectie adecvatd pentru circuitele releului utilizatorului.

7.4.1  Conexiunide legare la pdmant si de protectie

O ureche cu un orificiu cu diametrul de 6 mm este turnata
adiacent intrdrilor de cabluri pentru fixarea unui cablu de legare
la pdmant cu ajutorul unei piulite si a unui surub. De asemenea,
este prevazut un terminal intern de impamantare. Cu toate
acestea, nu trebuie sa fie utilizat singur, ca impamantare de
protectie. Impdmantarea in conformitate cu CSA 0.4 trebuie s& fie
luate in considerare in aplicatia finala.

Dupa reparatii sau intretinere, asigurati-va ca impamantarea
si conexiunile de protectie sunt conectate in conformitate cu
schema de cablare. Risc de electrocutare in cazul in care nu se
realizeazd impamantarea.

7.4.2 Indepartarea capacului terminalului

Cu ajutorul unei inbus de 8 mm, slabiti dispozitivele de fixare a
capacului compartimentului terminalelor. Nu incercati sa scoateti
capacul cu o surubelnitd, deoarece acest lucru va deteriora
o-ringul si poate afecta protectia la flacara pe o unitate certificata.
Indepartati capacul izolat al terminalului de alimentare si
conectati cablajul temporar sau de la fata locului in conformitate
cu schema de cablare furnizata.

Nota: Capacele de protectie ale terminalelor rosii (de
alimentare) si (de control) trebuie inlocuite inainte de montarea
capacului terminalului electric. Atunci cand actuatorul este
furnizat cu un compartiment de terminale de siguranta
intrinseca, unitatea este livrata cu un capac de terminale rosu
(conexiuni de alimentare si de control non-IS) si albastru.
Capacul albastru al terminalelor identifica conexiunile
circuitului IS.

Pentru a mentine certificarea, trebuie montate capacele.

Numai pentru unitatile CVL-5000

Actuatoarele CVL-5000 au un surub filetat suplimentar situat
langa conexiunea de impamantare. Acest surub este utilizat
pentru a elibera orice presiune de aer blocatd pentru a ajuta la
indepdrtarea capacului superior.

Surubul filetat TREBUIE sa fie montat pentru a mentine certificarea.
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7.4.3 Intrare cablu

/N Intrarile pentru cabluri sunt filetate fie 3/4” NPT, fie M25.
Eliminati toate dopurile de tranzit din plastic. Efectuati intrarile de
cabluri corespunzdtoare tipului si dimensiunii cablului. Asigurati-
va cd adaptoarele filetate, presetupele sau tuburile sunt etanse si
complet impermeabile. inchideti intrarile de cabluri nefolosite cu
dopuiri filetate din otel sau alama.

In cazul in care actuatorul urmeaza s fie instalat intr-o zona
periculoasa, trebuie montata o presetupa de cablu certificata,
corespunzator cu utilizarea unui adaptor de filet certificat, dacd
este cazul.

Intrarile nefolosite trebuie inchise cu un dop certificat
corespunzator.

A Instalarea cablurilor trebuie sa respecte reglementarile
locale statutare. In cazul in care apare un conflict intre
dispozitiile privind siguranta sistemului si cerintele locale
(nationale sau regionale), cerintele locale au prioritate.

7.4.4 Conectarea laterminale

A Pentru a asigura conexiuni electrice sigure, este

important sa se utilizeze saibele necesare, asa cum se arata
mai jos. In caz contrar, conexiunile pot fi slabite sau suruburile
nu se fixeaza pe placutele de terminare a firelor. Saibele
elastice trebuie sa fie comprimate. Cuplurile de strangere a
suruburilor nu trebuie sa depaseasca 1,5 Nm (1,1 Ibf.ft).

Capde 4 sau
5mm

Saiba

elastica 2 :

Saiba \

simpla Terminal de
sertizare inelar

La unitatile cu carcasa Ex db eb, conexiunile la terminalele de
alimentare si de control trebuie sa fie realizate utilizand filete
inelare de tip AMP 160292 pentru terminalele de alimentare si
de masa si filete inelare de tip AMP 34148 pentru terminalele de
control.

Consultati schema de cablare pentru a identifica functiile
terminalelor. Verificati daca tensiunea de alimentare este aceeasi
cu cea marcata pe placuta de identificare a actuatorului.

Indepartati ecranele terminalelor de alimentare si de control.
Incepeti prin a conecta cablurile de alimentare, urmate de
cablurile de control (dupa caz). Montati din nou ecranele
terminalelor de alimentare si de control.

Cand toate conexiunile sunt efectuate, montati din nou capacele
de protectie ale terminalelor.

Nota: Capacele de protectie a terminalelor de alimentare si de
control trebuie montate inainte de montarea capacului.

Atunci cand actuatorul este livrat cu un compartiment de
terminale cu siguranta intrinsecd, capacele de terminale
rosu si albastru TREBUIE sa fie montate pentru a mentine
certificarea.

7.4.5 Inlocuirea capacului terminalului

Asigurati-va ca garnitura o-ring a capacului si racordul sunt in
stare buna si usor gresate inainte de a monta din nou capacul.
Dispozitivele de fixare a capacului terminalului trebuie stranse la
28 Nm (21 Ibf.ft).

rotor
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7.5  Pregatirea conexiunii

Mutati butonul selector al dispozitivului de actionare in
pozitia ,STOP”.

7.5.1 Aplicarea energiei electrice

Dupa finalizarea procedurilor corecte de asamblare si de
conectare electricd, alimentarea cu energie electrica poate fi
acum aplicata actuatorului.

NOTA: Dacé unitatea este dotatd cu condensatoare pentru
module de avarie, LED-ul verde sau rosu (in functie de modul
selectat) de pe selector se va aprinde intermitent pana cand
condensatoarele sunt complet incarcate.

Miscarea nu este posibila in timp ce LED-ul se aprinde Fig 7.18
intermitent.

7.5.2 Stabilirea comunicatiilor Bluetooth® wireless

Pentru a continua procesul de punere in functiune, trebuie
realizata o conexiune Bluetooth cu actuatorul.

Asigurati-va ca Bluetooth este activat pe PC, apoi faceti clic pe
pictograma Enlight din meniul de pornire Windows pentru a
deschide programul.

Nu incercati sa conectati actuatorul utilizand instrumentul
Microsoft Bluetooth implicit.

Raza maxima de comunicare Bluetooth este de 10 metri.

Primul ecran oferd optiunea de conectare la un actuator sau de a
deschide un fisier salvat.

LUCRU OFFLINE

Tn cazul in care existd un fisier de configurare stocat pe PC, (5] otk Contots 3 - g e
acesta poate fi deschis pentru a examina fisierele. 2 e

RECONECTAREA UNUI ACTUATOR

Tn cazul in care a fost stabilitd anterior o legatura intre PC si C\\A Totors

actuator, va aparea o listd si nu se va efectua o cautare de noi

dispozitive. WORK OFFLINE

DESCOPERITI UN NOU ACTUATOR ECONNECT AN ACIUATOR

PC-ul va cauta actuatoarele CVA pe o raza de 10 metri. DISCOVER A NEW ACTUATOR

RENUNTA QUIT

lesiti din meniu. Version 10

Fig 7.19
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7.6  Reconectati sau descoperiti un actuator

7.6.1 Cautarea unui actuator

PC-ul va cduta acum orice actuator CVA aflatin raza
de actiune Bluetooth. In cazul in care exista mai multe
dispozitive, se va genera o lista.

Evidentiati, apoi selectati actuatorul necesar din lista de
unitati din intervalul de valori.

Tn general, actuatorul isi va comunica identitatea prin
numarul de serie (indicat pe placuta de identificare).
Acesta poate fi modificat pentru a adauga o referinta MOV
sau Tag. (Vezi detaliile complete ale meniului PC).

Tn cazul in care existd numeroase dispozitive Bluetooth
n raza de actiune, procesul de cautare va dura mai
mult timp si, in unele cazuri, este posibil sa fie necesara
repetarea acestuia.

7.6.2 Procedura de autentificare
Tnainte de a se putea stabili legatura, este necesar s va
autentificati.

Existd trei niveluri de autentificare cu protectie prin parola
pentru a limita accesul la nivelul superior.

7.6.3 Vizualizare
Permite revizuirea numai a setarilor actuatorului. Nu se
poate face nicio modificare.

Parola : view

7.6.4 Utilizator

Permite accesul la revizuirea si modificarea setarilor
actuatorului. Include posibilitatea de a seta limitele cursei
si de a prelua controlul local al actuatorului.

Parola implicita : sulis
Aceasta parola poate fi schimbata prin intermediul

meniului ,Configurare” pentru a asigura o securitate
suplimentara a site-ului.

NU PIERDETI INFORMATIILE PRIVIND PAROLA

Inginer Rotork
Numai pentru utilizare Rotork.

7.7 Autentificare

Selectati ,User” in meniul derulant Nivel utilizator. Nota,
utilizatorul este implicit si va apdrea in caseta de selectare.

Introduceti parola, apoi faceti clic pe ,OK” pentru a incepe
procedura. In cazul in care comunicarea este reusitd, vi se
va solicita sd asteptati in timp ce datele sunt preluate de la
actuator.

EETs )
T _

Gn Select CVA

[ suer | [ semcriacan |

Fig 7.20

[] Resrk Cemtrals Lt - Enight.
T

(N rotore

User Level

User -.-'

Password

ok | [Lcamce

Fig 7.21

Transferring data, please wait....

Fig 7.22

rotoric
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Tn cazul in care se introduce o parola incorects, se va afisa un
mesaj de eroare.

Parola actuatorului nu poate fi resetatd. Va fi generat un cod de
eroare, notati codul, apoi contactati reprezentantul local Rotork,
mentionand codul complet de eroare.

Parola curenta a actuatorului poate fi apoi verificata si
confirmata.

22 Manual de instalare si intretinere CVL
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(A rotone
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7.8  Meniul de configurare a cursei

Exista trei optiuni din acest meniu.

Aliniati cuplajul

Tn cazul in care actuatorul nu este montat complet la robinet,
aceasta procedura trebuie efectuatd pentru a permite
asamblarea si alinierea corectd a cuplajului actuatorului la tija
robinetului.

Expert de configurare rapida

Utilizati acest meniu pentru a seta automat limitele de cursad ale
actuatorului.

Mergeti la sectiunea 7.11.

Configurare manuala

Utilizati acest meniu pentru a seta manual limitele de cursa ale
actuatorului.

Mergeti la sectiunea 7.13.

Pe acest ecran este posibil sa alegeti unitatile imperiale
sau metrice. Se afiseazd, de asemenea, numarul de serie al
actuatorului, cursa si pozitia curenta a robinetului.

/\ AVERTIZARE

Setarea implicita a unui nou actuator este de forta minima
si de extindere pentru a inchidere. Daca actuatorul a fost
pus in functiune anterior, este esential ca setarile de baza sa
fie verificate inainte de montarea cuplajului si de actionarea
electrica a actuatorului. Verificati setarile din meniul
Configurare manuala si ajustati-le daca este necesar.

/\ AVERTIZARE

Atunci cand este selectat modul RUN, actuatorul va raspunde la
orice comanda activa de la distanta.

Selectati ,STOP” pe butonul de selectare a actuatorului
pentru a preveni orice miscare nedorita.
7.9 Montarea actuatorului pe robinet

Selectati optiunea , ALINIATI CUPLAJUL" . Selectati unitatile
metrice sau imperiale, dupa cum este necesar.

e e ]

e Toup Conont Dagome Vel

| MANUAL SETUP |
Units Imperial T
Valve Strake 118 in
Paosition 031 in
Gn 2657410101 Stroke Setup
Fig 7.24

Fig 7.25

e e ]

e Toup Conont Dagome Vel

Units

Valve Strake

Paosition

Gn zesT410101 Stroke Setup

Fig 7.26
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1. Setati forta axiala

Valoarea maxima a fortei disponibila pentru directia de
deplasare de deschidere si de inchidere poate fi reglata prin
tragerea cursorului de la stanga la dreapta.

2. Setati parametrii de baza ai

actuatorului MOV Tag

Actuatorului i se poate atribui un numar TAG pentru a facilita

i Imperial . e
Ml == < identificarea pe teren.
Valve Stroke 0.08 in
o Actiunea axului
Paosition 0.08 in
Setati directia deschis sau inchis pentru a extinde axul de
transmisie.
Gn zesT410101 Stroke Setup inchidere / Deschidere Stop

| Forta axiala - Efectuati setarea fortei axiale pe tija robinetului
Fig 7.27 la sfarsitul limitei cursei atunci cand este necesara inchiderea
etansa a robinetului.

Limite - Opreste actuatorul la o pozitie setatd in care robinetul
nu necesita o inchidere etansa.

s 0 ey Selectati optiunea START pentru a salva modificarile si pentru
Fie S Com Dopase Ve ] a trece la alinierea cuplajului.
Selectati parametrii de baza si setdrile limitei de fortd, dupa cum
1, 561 thrust limits
Oty ThiGALIbF este necesar.
Close Thrust IbF
“ v 200 3. Continuati cu alinierea cuplajului
2.5el basic actuator paramelets Faceti clic pe caseta de start pentru a incepe montarea
MOVT. . .
29 actuatorului la robinet.
Rotork Control Valve Actuator
Shaft Action
Extend To Close 7 /N AVERTIZARE
Close Stop Open Stap Atunci cand este selectat modul RUN, actuatorul va raspunde
Limit: - Limit - . ~ P . ~
ikl I I la orice comanda activa de la distanta.
3, Proceed To Align Coupling? o e .. . -~
e £ "' __owa | Daca nu se aplica nicio comnda analogica, actuatorul va executa
— functia de avarie ca urmare a lipsei semnalului de control. Daca
4 este necesar, mergeti la meniul Moduri de avarie si selectati
) optiunea STAYPUT si trimiteti setarile inapoi la actuator.
Fig 7.28
5 st e T EET=TTs s =)
T Cono Disotis oo 1 e Seup Conmel Dugnose Help
Paosition Valve Position
Setpoint Stroke Feedback
Clase Thrust IbF 008 in 008 in 008 in
: = 10000 % 10053 %
=
| o + . Measured Thrust 830 %
| 0 yow mar ba contine?
Pasition Control (Coarse) ] STOP l
- = Close Open
Close Stop Open Stop . n '
Limit ‘__{ Limit ‘_l Position Control (Fine)
J. Proceed To Align Coupling? |
csmart | | CRANGELS I' Gn zes7410101 Align Coupling
Fig 7.29 Fig 7.30

24 Manual de instalare si intretinere CVL




7. Ghid de instalare si configurare

7.0 Aliniati cuplajul st
Acum este posibild operarea actuatorului cu ajutorul
programului Enlight. Miscarea cursorului de control al pozitiei va Position Valve Position
extinde sau retrage axul de iesire pentru a permite conectarea Setpoint Stroke Feedback
acestuia la axul robinetului. Controlul brut va permite deplasarea 008 in 008 in 008 in '
completa a actuatorului. Controlul fin este utilizat pentru reglaje 10000 % 10053 %
mici ale axului actuatorului.
Measured Thrust 8.80 %
Cresterea pozitiei cursorului cu ajutorul sagetilor va modifica :
pozitia cu 1% pentru controlul brut si cu 0,1% pentru controlul Pasition Control (Coarse) [ sier |
fin. Close Open
Atunci cand controlul pozitiei este operat pentru prima data, va Posttaan Conlrot (i)
apdrea o avertizare care va indica faptul ca actuatorul va fi scos
din functiune si nu va raspunde la comenzile de la distanta.
Gn 2657410101 Align Coupling
/N ATENTIE
Actuatorul se va deplasa in pozitia indicata pe cursorul de Fig 7.31
control al pozitiei.
Selectati OK
Dati clic pe butonul ,OK" si actuatorul va fi deconectat si se "
R A . . | [E] Roterk Comtrot L4d - Ensighe. = |
va deplasa acum in pozitia indicata pe cursorul de control al T S Conrl gy ol
pozitiei.
Actuatorul este acum indisponibil pentru comanda la disnata. Lomtiar Vatve coshion
B Setpoint Stroke Feedback
Conectati axul de iesire la axul robinetului. 006 in “ 008 in I 008 i
. . L . 73gs oyl 11.30053 %
Cu ajutorul cursorului de control al pozitiei, deplasati axul E] g |
de iesire pana la limita maxima a cursei axului de iesire al op— E;;.Em;‘.,:x o«
actuatorului sau pana cand acesta ajunge la axul robinetului, | ripatod s
lasand un spatiu minim si asigurati-va ca nu exista nicio Position Corll [~ =
nealiniere intre cele doua axuri. Daca axul de iesire al Close B Open
actuatorului ajunge in pozitia complet extinsa, va fi necesara Position Control (Fine)
retragerea axului pe o distanta suficienta pentru a asigura o
inchidere etansa la robinetele setate cu inchiderea pe forta.
Gn 7657410101 Align Coupling
/N AVERTIZARE
Este esential sa existe o aliniere corecta intre axul de iesire al
actuatorului si tija robinetului. Fig 7.32
Nota: Alinierea gresita va duce la o uzura mecanica mai mare
si la posibile deteriorari ale tijei robinetului.
Daca axul de iesire si tija robinetului nu sunt aliniate corect, s ol
reglati pozitia de montare a jugului si a actuatorului, dupd cum e
este necesar.
Paosition Valve Position
Setpoint Stroke Feedback
/\ AVERTIZARE: ,
. . . ) = ) A 0o1 in 008 in 001 in
Nu indepartati partea superioara a cuplajului. —— o
Operarea electrica sau manuala a actuatorului cu aceasta
= - . g ol ed Th 1 %
componenta nemontata poate duce la deteriorarea unitatii! seed e il
Pasition Control (Coarse) __stop ‘
Close Open
Position Control (Fine}
Gn 2657410101 Align Coupling
Fig 7.33
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Pentru actuatoarele care nu sunt echipate cu comanda
manuala, axul de iesire poate fi cuplat utilizand procedura de
aliniere a cuplajului.

Asigurati-va cd fetele de imbinare ale ambelor jumatati ale
cuplajului sunt curate si fara grésime sau ulei.

Extindeti arborele de iesire al actuatorului pentru a aduce
cele doud jumatati ale cuplajului Impreuna. Rotiti jumatatea
inferioara dupd cum este necesar pentru a obtine un contact
ferm Intre jumatatile superioard si inferioara ale cuplajului.

Aplicati o solutie adecvaté de blocare a filetului pe cele doua
suruburi de fixare M5 si montati-le din nou. Strangeti la 12 Nm
(8,9 Ibf.ft).

Reglati si strangeti piulita de blocare (dacd este montatd) de pe
partea tijei supapei pe partea cuplajului.

Asigurati-va ca actuatorul este aliniat central cu tija supapei.
Daca arborele de iesire al actuatorului ajunge in pozitia complet
extinsa, va fi necesara retragerea arxului pe o distanta suficienta
pentru a asigura o inchidere etansa la robinetele cu inchiderea
setata pe forta.

/\ AVERTIZARE:

Este esential sa existe o aliniere corecta intre axul de iesire al
actuatorului si tija robinetului!

Nota: Alinierea gresita va duce la o uzura mecanica mai mare
si la posibile deteriorari ale tijei robinetului.

Daca arborele de iesire si tija robinetului nu sunt aliniate corect,
reglati pozitia de montare a jugului si a actuatorului, dupd cum
este necesar.

Strangeti dispozitivele de fixare a bazei actuatorului la cuplul
necesar.

Consultati tabelul 3.

/N AVERTIZARE:
Actuatorul si tija supapei se pot misca in mod neasteptat!

Pericol de ciupire! Tineti degetele libere!
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Fig 7.35

Fig 7.36

Dimensiunea Cuplude Cuplu de torsiune

filetului torsiune Nm Ibf.ft
5/16 UNC 14 Nm 9.5 Ibf.ft
M8 14 Nm 9.5 Ibf.ft
1/2 UNC 46 Nm 34 Ibf.ft
M12 46 Nm 34 Ibf.ft
Tabelul 3
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711  Expert de configurare rapida

Daca robinetul trebuie pus in functiune pe intreaga sa cursa,
expertul de configurare rapida reprezinta o modalitate rapida

si eficienta de a seta limitele de capat de cursd. Expertul de
configurare rapida va permite actuatorului sa gaseasca sfarsitul
cursei prin masurarea fortei axiale la iesire. In cazul in care
robinetul nu poate accepta forta axiala in directia de deschidere,
este posibil sa setati o limita fixa.

Selectati expertul de configurare rapida

Setati forta axiala

Valorile implicite forta axiala pentru configurarea automatd
sunt setate automat la 40% din forta axiala nominald in ambele
directii. Reglati dacd este nevoie de mai multa forta pentru a
deplasa robinetul pe toatd cursa.

Setati parametrii de baza ai actuatorului

Eticheta MOV poate fi editata. Utilizati tastatura pentru a edita
ETICHETA.

Actiunea axului

Selectati Extindere sau Retragere ax de iesire pentru a se potrivi
cu functionarea robinetului.

inchidere / Deschidere Stop

Setati functia de oprire de capat cursa pentru Forta sau Limita
altfel incat caracteristicile robinetului sa fie adecvate.

Forta axiala

Actuatorul poate fi setat sa aplice ,Forta” la iesire pentru robinet
la sfarsitul cursei, atunci cand este necesara o inchidere etansa.

Limita

Alternativ, acesta poate fi setat la functia ,Limita” pentru a
dezactiva actionarea motorului si a opri robinetul intr-o pozitie
predeterminata in care robinetul nu necesita aplicarea fortei
asupra scaunului robinetului sau la sfarsitul cursei mecanice a

robinetului.

Faceti clic pe caseta ,START” pentru a salva modificarile aduse
actuatorului si pentru a initia rutina de configurare automata.

MANUAL SETUP |
Units Imperial (e
Valve Stroke 0.08 in
Paosition 0.01 in
Gn zesT410101 Stroke Setup
Fig 7.37

e Seup Contid Dagaoese Welp

1, 5et thrust limifs

Open Thrust IbF

Close Thrust IbF

2. 5el basic actuator parameters
MOV Tag
Rotork Control Valve Actuator
Shaft Action
Extend Ta Close ,..

Close Stop Open Stop
Limit o ma |

3, Proceed To Cuick Setup?

st | [ owe |

Fig 7.38
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7. Ghid de instalare si configurare

Mutati butonul selector in pozitia ,RUN”

/N ATENTIE

Initierea unui reglaj automat va deplasa robinetul pe toata
cursa sa.

/N AVERTIZARE
Asigurati-va ca forta, actiunea axului si capetele de cursa sunt (Errera o TErE)
setate corect, in caz contrar se pot produce deteriorari ale Pl e Cormei Digren e

robinetului. In cazul in care robinetul nu poate accepta forta
in directia de deschidere, utilizati functia de limita fixa.

st limits

Open Thust Ibf

300

Close Thrust [bF
L o
5 %_ Waming
MQI' Soreen 3 the clows B open O elected) vave s
Ra|
- L e
Sha FYp———

i [
Closeiop Gperstop
Limit ,-I Limit __I

To Quick Setup?
Fig 7.39

EEe =)

Fle Setup Comtl Dagaoste el

AUTO LIMITA va initia procedura de setare automata.

Auto Limit:
LIMITA FIXA va permite actuatorului s& géseasca limita inchisa
prin masurarea fortei, dar va permite ca limita deschisa sé fie

setatd la o distantd mdsuratad. Distanta poate fi editatd in caseta Foae Lmit

Limnits will be set to full valve travel

de text. Set the open position limit manually.

NOTA: Asigurati-va ca este selectata limita pentru oprirea
deschisa daca se aplica o limita fixa.

Open Limit Position o in

@
o 7657410101 Setup Mode

Fig 7.40
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7. Ghid de instalare si configurare

Configurarea rapida este complet automata si nu necesita
interventia utilizatorului.

Porniti configurarea rapida?

Faceti clic pe caseta ,START” pentru a initia procedura de configurare
rapida. Faceti clic pe caseta OK pentru a continua. Toate celelalte
meniuri vor fi dezactivate pana la finalizarea procesului.

]t o G N == e o I
Fit Seup Comtrel Dugroatic Help ] [Fie Setup Contrel Disgnesse =
Auto Limit: Position % Load % Load %
00 0 100
Limits will be set to full valve travel, o w o
L L L
i 2 2
Fined Limit: 0] 0 wi
Set the open position limit manually. m w w
o = . »} o 0 »}
=i EE - H L H
[ i i
Open Limit Position [i] in oi i i
Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait
Moving to the Close position Creeping away from Close position
l&l _ FIXEDUMIT Progress Progress
Gn F657410101 Setup Mode - _
Fig 7.41 Fig 7.42 Fig 7.43
Gasirea limitei extinse (inchise) Actuatorul isi va deplasa apoi axul de iesire departe de limita
Actuatorul isi va deplasa axul de iesire pana la limita maxima de inchisa acursei sivarepeta procedura pentrua elimina orice
cursa INCHISA efect de inertie si pentru a regla din nou limita de capat de cursa,

dupa cum este necesar.

] R Comro i S
.H( Setcp  Contrel Dugneatic  Help

Position % Load % Position % Load % Position % Load %

100 100 200 120; 10 100

i EH i EH il i

w0 i LE » wi ]

» n m n: i ni

o] wi o] wi w0 o

s i s i : : =

a0 i o0 L 0: Dy w1 recendn 4a:

2 . »: ol 22 . »: ! 0! B iy =t

EE H Lot EE H L] i Wy proess TES, the detsioges ui

102} i 105} i i gl 10

Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait
Maoving to the Open position Creeping away from the Open position Auto-setup completed successully, please wait....
Progress Progress Progress
N il N -]
Fig 7.44 Fig 7.45 Fig 7.46
Gasirea limitei deschise Limita de pozitie deschisa este acum setatd, iar configurarea
Actuatorul isi va deplasa axul de iesire pana la limita maxima de automatd este completa.

deplasare DESCHISA. Actuatorul isi va deplasa apoi axul de iesire
departe de limita deschisa a cursei si va repeta procedura pentru
a elimina orice efect de inertie si pentru a regla din nou limita de
capat de cursa, dupd cum este necesar.

rotone

29




7. Ghid de instalare si configurare

Cursa de referinta

La finalizarea actiunii de configurare rapida, apare o solicitare Selectati ,OK” pentru a inregistra un nou profil de forta.
pentru inregistrarea unui nou ecran de cursa de referinta pentru 3 . . — ;
forta Aceastd functie va sterge jurnalele profilului de forta ale
’ inregistratorului de date. Actuatorul va efectua o operatiune
Selectati ,ANULARE" pentru a incheia Configurarea rapida fard a de deschidere si una de inchidere. Un nou profil de fort4 va fi
inregistra un nou profil de forta. generat pentru directiile Deschidere si Inchidere si va putea fi
accesat la descarcarile viitoare.
ST = E B El i e [
[ Fie Sewp Comtt Dugentic Hep [ Fie e Contil Dugneme Hele - [ Fie Setp Comtiei Dagreme e — |
Position % Load % Reference Stroke Progress Reference Stroke Progress
0.
i SR Cear datalogger | S Clear datalogger
v Ll Move fully closed el Move fully closed
: S 1o fully open Ll Move fully cpen
e B, Il = cord Reference Stroke [l iiccord Reference Stroke
i e vefarence strcket | |
:: I you prass VES, the detsiogger Ll Lt
i . Actuator Position Actuater Position
- ] o g 04 % 000 %
Auto Setup In Progress - Please Wait
Auto-setup completed successfully, please wait...
CANCEL 1 CANCEL 1
Progress
——————— S = G e
A 2657410101 Reference Stroke A 2657410101 Reference Stroke
Fig 7.47 Fig 7.48 Fig 7.49

Configurarea automata a actuatorului este acum finalizata.
e e ]
Configurarea automata este acum finalizatd siambele limite de (et Soene et !
cursa au fost definite si setate.

Enlight va reveni la meniul Configurare cursa.

Daca nu mai sunt necesare alte setari, deplasati selectorul de
mod pe pozitiile ,STOP” sau ,RUN”, in functie de functionarea

dorita. Units Imperal -
WValve Stroke 162 in
lesiti din meniu. Position 162 in

Pentru alte setari, continuati la pagina 36.

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig 7.50
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7. Ghid de instalare si configurare

712 Diagrama flux de
configurare manuala )
Stabiliti
comunicarea cu
actuatorul
|
Da v
R

Nu
Lucru offline

Selectati actuatorul
din lista

I S—

Autentificare
Selectati ,User”

—_——
A Ty
M
Configurare cursa
—_———
\4 \ \ 4
CEEEE— S )
Aliniati cuplajul
; Configurare rapida Configurare
Actuatorul nu este 9 P b -
expert manuala
montat
Aliniati cuplajul & Configurare Configurat manual
Montati actuatorul automata limitele cursei
_I_J ~——o— _I_J
Y
4 N\ N\ N\ N\ 4
Actiuni ale Configurare Moduri avarie Avansat 1 Avansat 2 Caracterizare
robinetelor intrare/iesire Setati modurile Setati functiile Setati functiile de Modificarea
Setati optiunile de Setati parametrii de pierdere a releului de transfer fara socuri raspunsului
forta operare capat de cerere si de alimentarii si a dezactivare si de actuatoruluiin
de cursa feedback semnalului indicare functie de profilul
cererii
\. J J \ J \ J \

rotor
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713 Configurare manuala

/N ATENTIE
Pentru a preveni functionarea electrica nedorita, mutati
butonul selector in pozitia ,STOP”.

Tn cazul in care este necesard o setare manuald sau daca limitele
trebuie setate pentru o operatiune cu cursa redusa, se poate
utiliza Configurarea manuala.

De la pagina Configurare cursa selectati optiunea Configurare
manuala.

/N AVERTIZARE

nainte de a efectua aceasta procedur3, verificati daca limitele
de forta si parametrii de baza ai actuatorului sunt setati corect
pentru a preveni deteriorarea robinetului.

Setati limitele de forta

Valorile implicite de forta pentru configurarea manuala sunt
setate automat la o valoare scazuta pentru procedura de punere
in functiune.

Valoarea forta deschidere 40% (200 Ibf pe un CVL-500).
Valoarea forta inchidere 40%.

Daca este necesar, mariti forta.

Setati parametrii de baza ai actuatorului

Eticheta MOV poate fi editatd cu ajutorul tastaturii din partea de
jos a ecranului.

Actiunea axului

Selectati Extindere sau Retragere ax de iesire pentru a se potrivi
cu functionarea robinetului.

inchidere / Deschidere Stop

Setati functia de oprire de capat cursa pentru Forta sau Limita
altfel incat caracteristicile robinetului sa fie adecvate.

Forta

Actuatorul poate fi setat sa aplice ,Forta” la iesire selectata
pentru robinet la capatul cursei, atunci cand este necesara o
inchidere etansa.

Limita

Alternativ, acesta poate fi setat la functia ,Limita” pentru a
dezactiva actionarea motorului si a opri robinetul intr-o pozitie
predeterminata in care robinetul nu necesita aplicarea fortei
asupra scaunului robinetului sau la sfarsitul cursei mecanice a
robinetului.

Continuati cu Configurarea manuala

Faceti clic pe caseta ,START” pentru a confirma modificarile si
pentru a incepe procedura de configurare manuala.

32 Manual de instalare si intretinere CVL

e

Fle Sep Centiel Dugnetic Help

T o S

[ ALIGN COUPLING 1
' MANUAL SETUP |
Uniits Imperial |
Valve Stroke 162 in
Position 1.62 in

Gn zes7a10101 Stroke Setup
Fig 7.51

[Fie Setw Costicl Dugnomtc Hel

Open

Close Thrust IbF

28

MOV Tag

Shaft Action

2. Set basic actuator parameters

Rotork Control Valve Actuator

Bxtend To Close _—l

Close Stop
Limit

Open Stop
Limit: . |

3 Proceed To Manpual Setup?

[ osmer | [ cancn |

Fig 7.52
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Pentru a activa functionarea electrica, deplasati butonul de
selectare in pozitia RUN

/N ATENTIE

Retineti ca actuatorul poate raspunde la orice comanda de la
distanta prezente in timpul pierderii comenzilor Bluetooth
sau in timpul navigarii intre ecrane.

Acum este posibil sa se deplaseze axul de iesire in pozitia dorita
cu ajutorul cursorului de control al pozitiei.

/N ATENTIE
Actuatorul va fi scos din functiune si va raspunde la cursorul

de control al pozitiei.

Confirmati ca setérile sunt corecte inainte de a incerca sa

deplasati actuatorul.

Faceti clic pe OK pentru a continua.

[ 1 Rtk Comocts - fmaghe.
Fie Scup Conted Disgradtic Help

-] Rtk Comtrols b -
| Fie Sep Contii

[ 1 Rtk Comocts - fmaghe.
Fie Scup Conted Disgradtic Help

L. Set thrust limits
Open Theust Ibf

g B

Close Theust IbF

o this e

D you it 0 coestinse?

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Strake)
Close 001 i Open 162 in
Close 055 % Open 9945 %
0% S0% 100%
Setpoint 164 in  VAMe T o g
Stroke

0% S0% 100%
' ) a0} .
| O
|  soumomeuen

i i Byt wart
sevom 1| B2y

Limit Setpoints (Relative 1 CVA Full Stroke)
Close 001 in Open 162 in
Close 055 % Open 9945 %

ALt L
e S - ! Setpoint | 9945 %  Thiust | 960 % Setpoint || L5} o
Close Stop Open Stop Position Feedback | 9945 | % Position Feedback | 99.45 %
G rt‘ : T : Position Contral Position Control )
i - imit - 1 I : E v
‘ ' Close Open Cloge Open
T e e et —seraose | [ I
[ — I — e — G 2657410101 Manual Setup G zes7a10101 Manual Setup
Fig 7.53 Fig 7.54 Fig 7.55
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Atunci cand axul de iesire se afla in pozitia dorita, limita de cursa o oo~ i (N e
. - . . Fle Sewp Contied Dagnedtic Help
poate fi setata cu ajutorul casetei SETARE DESCHIDERE / SETARE |
INCHIDERE.
Lirnit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
i limita de inchid Close 001 in Open 162 in
Setati limita de inchidere o BN % oo NN %
. . PP 0% S0% 100%
Utilizati cursorul de control al pozitiei pentru a deplasa axul de (]
iesire al actuatorului in pozitia inchisa necesara. e
- b . Valve .
Setpoint 0.14 in Stroke 1.63 n
Setpaint B46 % Thrust 810 %
Bocition dback 841 2%

( Position Control

Closa Open

=
QA 2657410101 Manual Setup

Fig 7.56

Faceti clic pe caseta ,Setare inchidere” pentru a calibra limita Sl
| e Sehy Costied Dugnedt  Help
inchisd a cursei. Casetele ,Setare inchidere” si ,numar de serie” I

sunt ,gri” in timpul procedurii de calibrare si indicd acceptarea
noilor setari atunci cand sunt sterse.

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)

Clase 014  in Open 162 in
Noua pozitie a limitei de inchidere este acum afisatd pe Close. RN % Open [ES3GSY %
N . . . . 0% S0% 100%
indicatorul principal al scalei. 1
———
AL . Valve 3
Setpoint 014 in Stroke 1.50 in

Setpoint 846 % Thust  BOO %

Position Feedback B4l %
Positien Contral

Closa Open

Fig 7.57
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Setati limita deschisa 1t o G N ==
Fle Setyp Contrel Dugnedtic Helg |
Utilizati cursorul de control al pozitiei pentru a deplasa axul de
iesire al actuatorului in pozitia deschisa necesara. Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke}
Close 014 in Open 162 in
Close 841 % Open 9945 %
0% S0% 100%
L
e
Setpoint | 133 | in YA gegin
. Stroke .
Setpoint 8077 %  Thrust 970 %

Paosition Control

Closa Open

Gn z6s7410101 Manual Setup

Fig 7.58

Faceti clic pe caseta ,SETARE DESCHIDERE” pentru a calibra . :
limita deschisad a cursei. Casetele ,Setare DESCHIDERE” si ,numar

de serie” sunt ,gri” in timpul procedurii de calibrare si indica
acceptarea noilor setdri atunci cand sunt sterse.

Lirnit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)

Close 014 in Open 162 in
e L . . - “lose 841 % 2 9945 %
Noua pozitie a limitei de deschidere este acum afisata pe m:"“ mop‘" o0
indicatorul principal al scalei. L]
e
Noile limite de cursd sunt afisate pe scalele verde si rosu si ca setpoice EEl ;;“IT —
roKe

pozitie in inch/mm si procente in raport cu cursa mecanica

3 i Setpoint 8077 %  Thrust 970 %
cor |p|eta a actuatorului.
Position Feedback ~ 80.79 %

Paosition Control

Closa C
Gn z6s7410101 Manual Setup

Fig 7.59

o [y
o R

[ Fie Setp Comtiei Dagreme e

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)

Clase 014 i Open 132 in
Close 841 % Open 8079 %
0% S0% 100%
Setpoint 133 in Valve 120  in
Stroke

Setpoint 8077 %  Thrust | 060 %

Position Feedback 8079 %
Positien Contral

Closa Open

Configurarea manuala este acum finalizata. Gn Zesiat01000  Manual Setup

Fig 7.60

rotoric %5




7. Ghid de instalare si configurare

7.14 Diagrama de configurare a
optiunilor de configurare

|

Stabilirea
comunicarii cu
actuatorul

Nu
Lucru offline

||
J |

Selectati
actuatorul
din lista

i

Autentificare
Selectati ,User”

H

Configurare cursa
\ 4 \ 4 \ 4
) )
Fisier Configurare Control Diagnosticare
Salvareasi : :
incdrcarea .
. Control si testare
configuratiei de Tk
. manuala
la actuatoare si
fisiere )
Y
r N N N N\ N\ N\ N\ N\ \
Actiuni ale Configurare | [ Moduriavarie Avansat 1 Avansat 2 Caracterizare Intréri RIRO lesiri RIRO Modificarea
robinetelor | | intrare/iesire Setati Setati functiile Setati Modificarea | | Setatiintrarile | | Setatiiesirile parolei
Setati Setati pierderea releului de functiile de raspunsului Hardwired Hardwired
optiunile fortd | | parametrii de de putere si dezactivare si transfer fara actuatorului
si capetele de cerereside ||semnal moduri| | deindicare socuri in functie de
cursa feedback de avarie profilul cererii
L J A L J U J L J U J J .
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7.15 Fisier

Din bara de instrumente inferioara, meniurile permit stocarea si
actualizarea setarilor de configurare.

Incarcati configurarea din CVA
Aceastd optiune va descarca pe PC configurarea actuatorului
conectat in prezent pentru a permite verificarea setarilor.

Ecranul ,Transfer de date” va fi activ in timpul descércarii.

Salvati configurarea in CVA

Incércati configurarea curentd stocata de pe PC pe actuator.

Ecranul ,Transfer de date” va fi activ in timpul incarcarii.

Incércati configurarea din fisierul
VIZUALIZARE

Utilizati acest ecran pentru a incérca un fisier de configurare
dintr-o locatie salvata pe PC. Acest lucru va deconecta
actuatorul curent.

ACTUALIZARE

Utilizati acest ecran pentru a actualiza actuatorul curent cu un
fisier salvat anterior.

Configuratii Optiuni
Utilizati aceasta optiune pentru a salva configurarea actuatorului
pe PC sau in memoria actuatorului.

Incércati datele de configurare din fisierele salvate anterior de
pe PC pe actuator.

]
Save Conlig To V8
Save Config To Fie
Mo Updatt
Retum Te Process |
Connect Aetariee it 2
=4 ——
SETUP 3
MANUAL SETUP |
Units Impedal -
Valve Strake 118 in
Position 1.18 in
On 2657410101 Stroke Setup
Fig 7.61

e

[Fie Setw Costicl Dugnomtc Hel

Transferring data, please wait_

Fig 7.62

Do you wanl to view data or update actuator
with loaded settings?

Selecting "View Data' will disconnect actuator.

CAUTION - Selecting "Update’ will overwrite
all current actuator settings.

L wview | [ uepare_ |
| CANCEL |
Fig 763

rotoric
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Salvati configurarea in fisier

Salvati configurarea curenta a actuatorului intr-o locatie de fisier
de pe PC.

,Salvati configurarea in fisier” va deschide un nou ecran pentru a
salva fisierul in PC. Dosarul va fi identificat prin numarul de serie
al actuatorului. Acesta poate fi modificat. De asemenea, locatia
fisierului poate fi selectata din acest ecran.

Functia Salvare va initia procesul.

toed Conig Fram CVA
Save Conlig To OV I

Choase or Enter Path of File - iE

O - tivere » :

Organize v - 0 @

Libraries
Open a library ta see your files and arrange them by folder, date, and other prop...

0 Favorites

Units
WValve Stroke 118 in
Position 118 in

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig 7.64

File transter in progress, please wail

Fig 7.66
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Y

i Libraries = "
[ Documents | & Documents =
=y Libi
o Music < Ly
[E5] Pictures & "
usic
B videos <& Loy )
18 Computer E-,I Pictures
 Libray
€ Netwark

Videos
<, Libay

[ZENE L U 7657410101

~ | XML File ("xml) -

Fig 7.65

[ 15 Botok Comtrats L1d - Emight = =
| [Fin See Conmol Diagnentic b

G rotone

=
Fie mite comsiete.

ok,

(File transfer in progress, phease wait_

Fig 767
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716 Actualizare macro
UTILIZARE NUMAI PENTRU ROTORK
Nu existd o functie USER.

Revenire la proces
Readuceti actuatorul la procesul comanda de la distanta.

Conectati actuatorul
Conectati-vd la un alt actuator.

= o S
T sete Comtii Dugnowc Hele = |

taad Config Fram CVA |
Seve Conlig Ta CVA I

Save Confg Te Fie ¥
Retum Te Process | |
Cannet Actaster - -
=4 ——
E— : _QUICK SETUP WIZARD l
| MANUAL SETUP |
Units Impedal -
Valve Strake 118 in
Position 118 in
On 2657410101 Stroke Setup
Fig 7.68
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717 Configurare

Configurarea cursei

Alinierea cuplajului
Expert de configurare rapida
Configurare manuald.

Actiuni ale robinetului

Configurati optiunile de iesire a fortei, directia de inchidere si o Imperial -
eticheta MOV. b bie

Configurare intrare / iesire Pasition 118 in

Configurati optiunile de cerere analogica si de feedback.

Moduri avarie Gn o 2657410101 Stroke Setup

Configurati actiunile in cazul pierderii alimentaria si semnalului.

Avansat 1 Fig 7.69
Configurati optiunile de backoff si releu de stare.

Avansat 2 @O e
Configurati optiunile de transfer fara socuri. = “‘"“Ef':‘"’“ |"“‘ = 3
Caracterizare !

Configurati raspunsul actuatorului la caracteristica cererii. I__Agat_ma_c_l
Intrari RIRO I—%iwm_‘i
Configurati intrarile Hardwired (optional). :

lesiri RIRO Units Impedial, -
Configurati iesirile Hardwired (optional). Yalye Strake 118 in
Modificarea parolei e e "
Modificati parola actuatorului.

NU pierdeti informatiile privind parola daci aceasta este | #5 {mmouny My

modificata fata de cea implicita.
Fig 7.70
718 Control

Control manual

Actionarea manuala a actuatorului prin comanda Bluetooth.

RUN TEST
Executati o selectie de teste in trepte si valuri.
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7.19 Actiuni ale robinetului

Din meniul inferior al barei de instrumente, selectati Actiuni
robinet.

Advanced 1

o

Chariation

RRO Ihputs. I T

R0 Cuaputs ; SETUP

Change Patimord - - |

Pakstan

bart I ial -

Mg
Pro
g bke 1.18 in
Pasition 118 in

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig 7.71

Sunt disponibile urmdtoarele setdri:

Forta Deschidere/inchidere

Forta maxima admisd la iesire poate varia intre 40% si 100% din
valoarea nominala, atat in directia de deschidere, cat si in cea de
inchidere.

Forta este afisatd in Ibf sau N.

Eticheta MOV
Se modifica dupa cum este necesar.

Actiunea axului

Se extinde sau se retrage pentru a se inchide (extensia este
implicita).

inchidere / Deschidere Stop

Setati functia de oprire de capat cursa pentru Forta sau Limita
altfel incat caracteristicile robinetului sa fie adecvate.

Forta
Actuatorul poate fi setat sa aplice ,Forta” la iesire selectata

pentru robinet la capatul cursei, atunci cand este necesara o
inchidere etansa.

Limita
Alternativ, acesta poate fi setat la functia ,Limita” pentru a
dezactiva actionarea motorului, in cazul in care robinetul nu are

nevoie de aplicarea fortei de inchidere.

Trimitere setari
Trimiteti setarile modificate catre actuator.

\/

Open Thrust IbF

e 200
Close Thrust [bF

1 200
MOV Tag

Rotork Control Valve Actuator

Shaft Action

Extend To Close s I
Close Stop Open Stop

Limit o it -

G 2657410101 Valve Actions

Fig 7.72
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7.20 Configurare intrare / iesire

Din bara de instrumente inferioard selectati Configurare
intrare/iesire.

-] Rtk Comtroky
[ 22 cen
| Serake Leeap

ebre Acticen l

i) pre 118 in

Position 118 in

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig 7.73

Calibrare necesar mA la inchidere
Setati nivelul necesar mA in pozitia complet inchisa.
Aplicati semnalul minim (0%) al punctului de setare la terminalele

de intrare a cererii actuatorului si utilizati caseta , SETARE”
corespunzdtoare pentru calibrare.

Punctul de setare va fi calibrat la valoarea masurata necesar mA,
afisatd in caseta.

Calibrare necesar mA la Deschidere
Setati nivelul necesar mA la pozitia complet deschisa.
Aplicati semnalul maxim (100%) al punctului de setare la

terminalele de intrare a cererii de actionare si utilizati caseta
+SETARE” corespunzadtoare pentru calibrare.

Punctul de setare va fi calibrat |la valoarea masurata necesar mA,
afisatd in caseta.

Calibrare semnal Feedback mA la inchidere

Setati nivelul necesar de feedback mA in pozitia complet inchisa,
introducand valoarea direct in casuta 0% Feedback. Selectati
setarile TRIMITETI pentru a salva modificarile.

Calibrarea semnal Feedback mA la Deschidere

Setati nivelul necesar de feedback mA in pozitia complet
deschisa, introducandu-I direct in casuta 100% Feedback.
Selectati setarile TRIMITETI pentru a salva modificdrile.

Banda moarta cerere

Tn cazul in care dispozitivul de actionare se agitd sau raspunde
in mod inutil la un semnal de punct de setare fluctuant, banda
moarta poate fi mdritd. Banda moarta poate varia intre 0% si
15%.
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0% 100%
Demand mA 400 l 20,00
Measured Demand mA r 0.00 4
0% 100%
Feedback ma 4,00 20.00
> Measured Feedback mA 19.99
Demand Deadband % 0.00
Demand Damping (secs) 0.01
4.20mA Output  Walve Position =
[ SEN G5
2 Input/Output
On 2657410101 P S v
tup

Fig 7.74

Amortizare

Tn cazul in care actuatorul raspunde inutil la un semnal de punct
de setare care fluctueazad rapid, functia de amortizare poate

fi utilizata pentru a ,amortiza” raspunsul prin aplicarea unei
intarzieri in raspunsul la o modificare a semnalului.

Reglati setarea timpului de intarziere a amortizarii (sec.) pentru a
obtine o functionare stabila a sistemului.

lesire 4-20 mA

Poate fi configurat pentru a afisa pozitia robinetului sau forta la
iegire.

Trimitere setari

Trimiteti setarile modificate cdtre actuator.
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7.21 Moduri avarie

Din bara de instrumente inferioara selectati Moduri avarie.

[T o gt e Bl —
[oe JEERY conirt Dogrom b - 1 [Foe seie. Contrt Dugoomt - H = ]

erensi|

I Outpest g r

s - Power Failure Mode Ga To Fosiion ’-|

s ALIGN ? '

:._:2'55::“ R Power Failure Go To Position (%) 5

Pawer Failure Delay (secs) 0

Change Patimord I

Fakstan = [_.ﬁm !

Hart Imperial

s : Loss Of Signal Position  Stayput TI

FFouw bk 118 in

Position 118 in
Loss OF Signal Delay {secs) 5
Gn o zes7a10101 Stroke Setup G Z657410101 Fall Modes
Fig 7.75 Fig 7.76

Modul de intrerupere a alimentarii Pierderea semnalului de pozitie
(Numai pentru unitdtile echipate cu optiunea baterie de rezervd La pierderea semnalului de control analogic de 4-20 mA, ,Pozitie
Power Pack). avarie” poate fi setatd pentru a efectua una dintre urmatoarele
N . . < . - actiuni:
In caz de intrerupere a alimentarii cu energie electrica, ’
actuatorul poate fi setat sa efectueze urmatoarele actiuni: Mutarea la limita de deplasare inchisa
Mutarea la limita de cursa inchisa Mutarea la limita de deplasare deschisa
Mutarea la limita de cursa deschisa Intarzierea mutare in pozitie avarie pana la 10 secunde
Ramanerea in functiune Deplasarea intr-o pozitie predeterminata

Mergeti la pozitie

Intarziere intrerupere alimentare

Intarzierea inainte de actiunea pentru modul de avarie poate fi
reglata pand la un maxim de 10 secunde.

Viteza operare in caz avarie intrerupere alimenatre
Operatiunea de reglare a vitezei pentru modul de avarie.

NOTA: LED-ul de pe selectorul de mod va rdmane aprins pana
cand condensatoarele pentru modul de avarie cu baterie de
rezerva Power Pack sunt complet descarcate.

Dupa intreruperea alimentarii cu energie electrica, se poate
efectua o singura actiune pentru modul de avarie.

Nu mai este posibila nicio alta operatiune electrica pana la
restabilirea curentului.

rotori X
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7.22 Avansat1

‘ | Tight Shut Off Tight Shut Off
Threshold Close Threshald Open

05 ® 99.5 %

Obstruction Backoff Backoff |
Backoff Distance  Auto Control
Disabled - 01% 4-20mA

Change Puttessrd |
Faisiin -
Hart In‘_nuﬂ -
Prentus
L. be 118 in
Position 118 in

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig7.77

Etansare completa inchidere

Aceastd casetd indica punctul de setare analogicd mA la cel mai
nalt nivel, ca procent, care va inchide complet (inchidere etansd)
robinetul.

Exemplul prezentat in figura 7.78 prevede ca o cerere de control
de 0,5% sau mai micd va genera o etansare completa (inchisd) a
robinetului.

Etansare completa deschidere
Aceastd caseta indica punctul de setare mA analogic la cel mai
scazut nivel, ca procent, care va deschide complet robinetul.

Exemplul prezentat in Fig. 7.78 prevede ca o cerere de control de
99,5% sau mai mare va oferi o etansare completd (deschidere) a
robinetului.

Obstructie inapoi

Daca este activat, actuatorul va opri miscarea in cazul in care
forta maxima este depadsita in timpul cursei. Actuatorul va face 3
ncercari de a da inapoi si de a reveni la punctul de setare.

Daca este dezactivat, actuatorul va rdmane nemiscat pana cand
se primeste o cerere de deplasare in directia opusd sau pana
cand obstructia este indepartata.

Inapoi Distanta
Distanta la care se retrage actuatorul poate fi selectata din
meniul derulant, dupa cum se arata.

inapoi Timp

Poate fi setat la un maxim de 5 secunde inainte de a fi executata
optiunea inapoi.
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\/

- Option

Actuator Control Source ; A-20mASESDH |

Status Relay
Function

Availabilty 0 I
I SEND SETTINGS |

Gn o zes7a10101

Advanced 1

Fig 7.78

Buton de testare
Butonul poate fi dezactivat.

Sursa de telecomanda a actuatorului

Sursa de control automat Detecteaza automat telecomanda
Control Sursa

4-20 mA Numai control analogic

Optiunea Control de la distanta prin cablu
sau prin sistemul bus, in functie de
optiunea montata

4-20 mA & ESD Comandd de la distanta ESD

analogica si prin cablu
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7.22.1 Releu de stare

Actuatorul are un releu de avarie programabil care poate
fi setat pentru a indica una dintre urmatoarele conditii
prezentate in tabelul 4.

Mod

Dezactivat

Descriere

Intotdeauna fira tensiune pentru a
reduce consumul de energie

Disponibilitate

Activ atunci cand CVA poate fi
controlat de la distanta

Actuatorul se afla in modul la distanta

Actuatorul nu prezinta defectiuni care
ar putea impiedica functionarea

Avarie

Activ cu orice defectiune detectabild la
actuator, control sau robinet

BT )

| Fit Sehg Contel Dugnemtic Hel

Tight Shut Off Tight Shat Ot
Threshold Close Threshald Open
05 ® 995 %

¢ Fault
| opentimit 4-20mAnEsD |

Obstruction Backoff Backoff
Disabled i)

;
« Availability _] LA l

Close limit

Op Thrust Limit
I Thrust Limit
Thrust Limit

Supercap Power
el wos |
Intermediate Position Advanced 1

Supercap Fault !

Limita deschisa

Activ atunci cand actuatorul se afla la
pozitia complet deschisa

Limita inchisa

Activ atunci cand actuatorul se afla in
pozitia complet inchisa

Forta deschidere
Limita

Activ atunci cand actuatorul a atins
limita de deschidere a fortai

Forta inchidere

Activ atunci cand actuatorul a atins

Limita Limita de forta la inchidere
Limita de Activ atunci cand actuatorul a atins limita
forta de forta la deschidere sau la inchidere

Modul de avarie

Activ atunci cand actuatorul executd
actiunea pentru modul de avarie

Alimentare Supercap

Starea bateriei de rezerva Power pack

Blinker

lesire intermitenta

Pozitie intermediara

Setat la pozitia intermediara

Defectiune Supercap

Defectune baterie de rezerva Power pack

Tabelul 4

Functia de releu poate fi configurata pentru functionarea
normal deschisa sau inchisa. Trebuie sa fie efectuata inainte de

expedierea din fabrica.

Consultati tabelul 4 pentru detalii privind functiile releului.

Fig 7.79

rotori X5
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7.23 Avansat2

Hart Imperial T

Prentus

£l pre 118 in
Position 118 in

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig 7.80

Directia Schimbare Prag de distanta

Distanta pe care trebuie sa se deplaseze actuatorul inainte ca
o schimbare de directie sa fie inregistrata de inregistratorul de
date ca un ciclu.

Acest lucru este utilizat pentru a impiedica numararea miscarilor
mici de dither, deoarece acestea sunt considerate prea mici
pentru a provoca uzura robinetului.

Setarea implicita este de 0,25% din cursa totala a robinetului.

Schimbari totale de directie inainte de alarma

Poate fi utilizat pentru a genera o alarma atunci cand a avut loc
un numar stabilit de schimbari de directie.

Deplasare totala inainte de alarma

Poate fi utilizat pentru a genera o alarma atunci cand o distanta
setatd a fost parcursa de ax le de actionare a iesirii actuatorului
ft/metri.

Modul Bluetooth

Activat - Actuatorul poate fi gasit intodeauna prin Bluetooth
Dezactivat - Actuatorul poate fi gasit numai atunci cand este in
,STOP”.

Transfer fara socuri

La pornirea procesului sau dupa o interventie manuala, poate fi
necesar ca actuatorul sa se deplaseze mult timp pana la punctul
de referinta. In cazul in care actuatorul se deplaseaza la o viteza
prea mare, acest lucru ar putea cauza un ,soc” sau instabilitate in
bucla sistemului de control, ceea ce ar putea duce la o depdsire
si oscilatie a robinetului.

Pentru a reduce acest efect, ,transferul fara socuri” reduce viteza
de iesire a actuatorului la un nivel mai mic daca distanta de
parcurs este mai mare decat o valoare predeterminata. Odata ce
actuatorul ajunge in zona de transfer fara socuri (BTD), acesta isi
va relua deplasarea la viteza normala.
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T
[ Fie Setp Conticl Dugnetic Help
Direction Change Total Direction
Threshold Distance Changes Before Alarm
025 % 10000 K
Total Travel Bluetooth Mode
Before Alarm
1000 % EIbic
»
o Bumpless Transfer
Distance
(1 T1H) % %
Manual Selector Test Enabled -
Gn 2657410101 Advanced 2

Fig 7.81

Distanta de transfer fara socuri (BTD)

Distanta de transfer fara socuri reprezinta un procent predefinit
de eroare de pozitie care va reduce viteza de actionare la o
vitezd predeterminata.

Distanta implicita de transfer fara socuri este de 5%.

Viteza de transfer fara socuri

Viteza in % din viteza maxima nominala la care va reveni
actuatorul in cazul in care se depdseste distanta de transfer fara
socuri.

Actuatorul isi va relua viteza normald setata odatd ce ajunge in
interiorul BTD-ului prestabilit.

Viteza implicitd de transfer fara socuri este de 40% din cea
nominala.

Testul selectorului manual

Butonul de selectare a modului poate fi dezactivat pentru
a impiedica actuatorul sa efectueze o rutind de testare
predeterminatd atunci cand este selectatd pozitia ,TEST".

Setari de trimitere

Incarcati modificarile aduse configuratiei Avansat 2 in actuator.
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7.24 Caracterizare

Relatia dintre semnalul de intrare a cererii si pozitia actuatorului P
.. ¥ oA . . . . . ) Fisl mades
este liniara in mod implicit. Profilul poate fi modificat pentru a se T,
adapta la caracteristicile supapei. e

Folositi meniul derulant Caracteristica supapa pentru a selecta
dintre urmatoarele:

::” Imperial "
i) pre 118 in
Position 1.18 in
Gn 2657410101 Stroke Setup
1
Fig 7.82
. [] Rotnrk Costrok Lag
Linear [ Seip Comb
Pozitia actuatorului raspunde direct la cererea de solicitare mA.
100 Demand
Signal %
o
#
ii Yalve
T Fosition
i 0,00
- e
0 20 40 &0 B0 100
Demand Signal %
Vahe Characteristic Mode
SEND SETTINGS 1
Gn 2657410101  Characterization
|
Fig 7.83
e
Deschidere rapida
Actuatorul raspunde proportional intr-o masura mai mare 0 o
i
decat semnalul de cerere la capétul inferior al cursei. Rdspuns signal %
N . i . [ -
redus in apropierea pozitiei deschise. .
§ Vahe
T Fosition
i 0,00
- ——
0 20 40 &0 B0 100
Demand Signal %
Linear Made
Dicable E '
Equal Percentage
| Loaded
Gn 2657410101  Characterization

Fig 7.84
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Procent egal El et ot 0k ===
Efu Setvg Comtrel  Dugnedtc  Help |
Modificarea pozitiei actuatorului este direct proportionald cu
modificarea cererii de solicitare. A
Signal %
[
G
ii Valve
3 Fosition
c.g: 0.00
- p e CR—— _U_HBATF.
0 20 40 &0 B0 100
Linear
Quick Opening Mode
Dhéabla 1
Loaded
SEMD SETTINGS l
GN 2657410101 Characterization

Fig 7.85

Semnalul de pozitie al robinetului si semnalul de cerere biaks s :

| Fit Sehg Contel Dugnemtic Hel

Profilul pozitiei in functie de cerere poate fi adaptat pentru a se

potrivi aplicatiei robinetulu prin trasarea caracteristicii pana la Demand
) Signal %
20 de puncte de coordonate pe grafic. [ -
#
Faceti clic pe caseta Pozitie robinet si evidentiati pozitia necesara | e
. . n g osition
a robinetului (in trepte de 5%). % 000
- DL SS—— _U_HBATF.
0 20 40 &0 B0 100
Linear
Quick Opening
Equal Percentage Made
losded | Didable ‘

Gn 7657410101 Characterization

Fig 7.86
Introduceti Semnalul dorit corespunzétor % si faceti clic pe e
. | Fie Selig Comtiei Dugnemmc Hele |
caseta Actualizare. i i
Utilizati caseta de actualizare pentru a stoca punctul de Demand
Signal %
coordonate. g
*®
ii Valve
T Position
c.;h 2500
- p- e S— _U_HBATE
0 20 40 &0 B0 100
Demand Signal %
Vahe Characteristic Mode
Loaded | Disable ‘
SEMD SETTINGS l
Gn 7657410101 Characterization

Fig 7.87
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Mod ]
Profilul caracteristic poate fi aplicat atat la semnalele de intrare,
catsila cele de iesire sau individual, daca este necesar. A
Signial %
Faceti clic pe caseta TRIMITETI SETARILE pentru a salva EL S
*®
modificdrile aduse configurarii actuatorului. § Vabve
3 Position
c.g: 30.00
- DR — | UPDATE
‘ 0 20 40 &0 B0 100
Demand Signal %
Vahe Characteristic Mode
Linwar |+ Disable
Inpast Only |
[ sosmmrrrrmmmm
Gn 2657410101  Characterization

Fig 7.88
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7.25 RIRO (intrari si iesiri la distanta) oottt e
E] 2 > | Fie Contel Diagnentic  Help |
Cardul optional RIRO ofera pana la patru intrari de control 'l’.i,;i:“"’
Hardwired sau patru contacte de releu suplimentare. Optiunile e
trebuie s& fie selectate in momentul achizitiei. et PG
KD Cutpua
Nota: Consultati schema de cablare a dispozitivului de Change P ; 2

actionare pentru a determina ce optiuni sunt acceptate in
L

actuator. Hut Imperial ri

Frefien

¥ Bin ke 0.08 in
7.25.1 Intrari RIRO (optional) it e i
Atunci cand sunt montate, intrarile pentru comanda de la
distanta RIRO pot fi configurate dupd cum urmeaza.
[ Z657410101 Stroke Setup
Stare activa
Mare Contact normal deschis Efectuati pentru a aplica semnalul. Fig 7.89
Joasa Contact normal inchis Intrerupere pentru a aplica '
semnalul.
Functie
Poate fi setat la UNA dintre functiile de mai jos:
< . B i
Comanda deschisa [ o Com g 1oy ]
Comanda inchisa | Input  Active Function Energised DeEnergised
No  State Delay (s) Delay (s)
Comanda de oprire/mentinere activa T T i
~ 2 High | Stepié = 002 0l
Comanda ESD —!"—L*—i
3 High | Lose x| ooz 01
« . 4 = =
TEST - Efectueaza rutina de testare SN SRR | 0o M
Digital Input Voltage Type D Inputs <'i
intarziere la activare / dezactivare D Achon _ Glose =]
< . < . . Two Wire Pricit Close  +
Intrérile pentru comnda de la distanta pot fi configurate pentru d 4 e
aintarzia rdspunsul cu pand la 1 secundd pentru a activa/
dezactiva. _ snnsmmes |
Gn Z657410101 ?IRO i
nput Setup

Tip de tensiune intrare digitala

Intrarile RIRO pot fi selectate pentru functionare DC sau AC. Fig 790

ESD

Operatiunea de oprire de urgentd poate fi setata la una dintre
urmatoarele:

Deplasare la limita de inchidere
Oprire (Stayput)

Deplasare la limita de deschidere
Oprit

Prioritate cu doua fire

Actiune atunci cand sunt active atat cererile de comanda de
deschidere, cat si cele de inchidere:

Deplasare la limita de inchidere
Oprire (Stayput)
Deplasare la limita de deschidere

Faceti clic pe caseta TRIMITETI SETARILE pentru a salva
modificarile aduse configurarii actuatorului.
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7.25.2 lesiri releu RIRO (optional)
Se pot monta pana la patru relee de indicare la distanta.
Atunci cand sunt montate, iesirile releului de indicare RIRO pot fi

configurate pentru forma de contact Normal deschis sau Normal
inchis.

Releele pot fi programate pentru una dintre urmatoarele functii:
Disponibilitate

Defectiune

Limita deschisa

Limita de inchidere

Limita de sarcina deschisa (depasita)
Limita de sarcina inchisa (depasita)
Limita de sarcina

Alimentare SuperCap

Pozitie intermediara

Inchiderea actuatorului
Deschiderea actuatorului
Functionarea motorului

Actuator in miscare

Motor blocat

Operare manuala

Blinker

Statie locala selectata

Semnal ESD prezent

Paritate releu

Avarie retea

Releu de monitorizare

RUN selectata

Test selectat

Test esuat

Defectiune Supercap

[ S— Z | COUPLING

Ehangs Pasurced

Bakgm

Haa Imperial

Frefien

¥ Bin ke 00g in
Pasition 0.08 in
&n Z657410101 Stroke Setup
Fig 7.91

| P See Conorel Diagoowsc Hep

Relay Mo Function Action
2 Close limit X N/O =
3 Intermediate Position | N/O -
4 Monitor Relay, =] N/O -
Relay No Intermediate Position
1 %
H %
3 17 %
4 %
GA Z657410101 RIRO Relay Setup
Fig 7.92
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7.26 Modificarea parolei
Acest meniu permite modificarea parolei actuatorului.
Nota: Daca parola actuatorului este schimbata, nu va fi

posibila comunicarea cu unitatea, cu exceptia cazuluiin care
se utilizeaza parola corecta.

Tn cazul in care noua parola nu se potriveste, se va afisa un mesaj
de eroare.

NU PIERDETI INFORMATIILE PRIVIND PAROLA.

CONTACTATI ROTORK IN CAZ DE PIERDERE A INFORMATIILOR
PRIVIND PAROLA.
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Position 118 in

On 2657410101 Stroke Setup

Fig 7.93

s R e

[Fie Setiw Costirl Dugnomtc Hele

Old VIEW Password  view
MNeew VIEW Password

New VIEW Password I
(Confirm})

SET VIEW PASSWORD I

Old USER Password sulis

Mew USER Password

Mew LISER Password
(Confirm)

TTTTTERIT I

O zesrar0i01 Password

Fig 7.94

[] oo Controts L1a - Enkghe. = =
Fie e Cotrel Dagnosie Hel

Old VIEW Password  view
Mew VIEW Password =+

Mew VIEW Password =+
{Confirm)
I (SN} |
4| Swnsods i not matth
Fhase ry agen

Old USER| =

New USERPassward

New USER Password

{Confirm)
on zesTai0101 Password

Fig 7.95
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7.27 Diagrama de configurare

a optiunilor de control si ( )
diagnosticare Autentificare
Selectati ,User”
Stabiliti Nu
comunicarea Lucru offline
cu actuatorul
Da I
Selectati actuatorul
din lista
Configurare cursa
\J \ 4 \4
)
Fisier Configurare Control Diagnosticare
P r
Salvare si incarcare p N N N
configurare
de la actuatoare
si fisiere
T Manual Autotest Executati
control testul
Y
Actiuni ale Configurare | [ Moduriavarie Avansat 1 Avansat 2 Caracterizare Intrari RIRO lesiri RIRO Modificarea
robinetelor | | intrare/iesire Setati Setati functiile | | Setati functiile| | Modificarea | | Setatiintrérile | | Setatiiesirile parolei
Setati optiunile Setati pierderea releului de de transfer fard| | rdspunsului Hardwired Hardwired
de fortd aiesirii| | parametrii de de putere si dezactivare si socuri actuatorului
si de capat de cerereside ||semnal moduri| | deindicare in functie de
cursa feedback de avarie profilul cererii

rotoric ¥
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7.27.1 Control manual
Deplasarea si testarea functiei actuatorului la nivel local cu
ajutorul PC-ului, independent de sistemul de control. .
Orice modificare a configuratiei sau a pozitiei actuatorului va fi I—'ﬂ'%m—i
confirmata inainte de a fi pusa in aplicare. I—-m-——m—‘ I
Controlul pozitiei
Utilizati cursorul (Brut sau fin) pentru a pozitiona robinetul. Units Il

) - . . N WValve Stroke 118 in
Retineti ca orice solicitare manuald de deplasare va scoate -

. . . . - . . Position 118
actuatorul din functiune si va anula orice comanda a sistemului. "
Faceti clic pe ,OK” pentru a initia operarea manuala.

Gn 2657410101 Stroke Setup
Punct de setare si feedback
Afisate ca pozitie si procent, valoarea de setare si feedback-ul Fig 7.96

sunt actualizate continuu in timpul miscdrii actuatorului.

Cursa robinet

Indicata ca distanta intre limitele de deplasare stabilite.

Limita de inchidere

lluminat la sfarsitul cursei inchise.

Setpoint __ValveStroke  Feedback

Limita deschisa 138 in 118 i 118 in
. A e . . K % X %
lluminat la sfarsitul cursei deschise. 2585 9% I
Clase Limit 1l Open Limit
. . . Measured Thrust % 9.7
Viteza nominala
Position Control {Coarse) STOP I
Viteza axului de iesire este variabild intre 5% si 100% din viteza - —
nominala. Position Contral (Fine)
Actuator in Manual Contral Made? ol
Forta masurata % Rated Speed
: B 50

Forta masurata este o indicatie reald a efortului mecanic

N . . Gn 2657410101 Manual Control
necesar in timpul cursei supapei.

Fig 7.97

| 1] Rtk Cormscts Lot - Evigh =
A e T

Setpoint Walve Stroke Feedback
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7.27.2 Autotest

Actuatorul va efectua o rutind de autotestare a sistemelor sale
de madsurare a cuplului si a pozitiei.

Starea si parametrii sunt afisate la sfarsitul testului.

Fe Selup Centiel Dugnostic Help

Units
WValve Stroke 118 in
Position 118 in

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig 7.99

\J

Test Pasition (%) o
Minimum Load (% Rated) o
Masirmum Load (% Rated) o
Cakulated Friction (% Rated) 0
Closing Step Response T36 Time (ms) ]
Opening Step Responss T86 Time (ms) o
Clasing Step Respanse Dead Time (s} o
Opaning Step Response Dead Time {ms) o

Status

Gn 2657410101 Self Test Mode

Fig 7.100

Test Pasition (%) o
Minimum Load (% Rated) o

Masirmum Load (% Rated) o

Cakulated Friction (% Rated) 0

Closing Step Response T36 Time (ms) ]

> Opening Step Responss T86 Time (ms) o
Clasing Step Response Dead Time (s} o

Opaning Step Response Dead Time {ms) o

Status 5 Second delay before staring

Gn 2657410101 Self Test Mode

Fig 7101
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Test Positicn (%) 9596
Minimum Load (% Rated) 65
Mairium Load (% Ratod) 103
Cakulated Friction (% Rated) 19
Closing Step Response T36 Time (ms) ]
Opening Step Responss T86 Time (ms) o
Clasing Step Respanse Dead Time (s} &8

Opening Step Response Dead Time {ms) =

Status Test successful

Gn 2657410101 Self Test Mode

Fig 7.102
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7.28 Meniuri de diagnosticare

7.28.1 Inregistrator de date

Functia de inregistrare a datelor este utilizata pentru a descarca
date istorice de la actuator pentru a le examina pe un PC.

-] Rotot Comtroti Lid -
| Fie Setg Contic

Units it
WValve Stroke 118 in
Position 118 in

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig7.103

Pagina cu grafic poate afisa forta la deschidere/inchidere si
timpul de asteptare. Timpul de asteptare este timpul total
petrecut in orice pozitie in timpul cursei robinetului.

Pentru a descdrca un fisier, faceti clic pe CITIRE.

Nota: Deschideti doar un singur grafic la un moment dat,
deoarece acest lucru poate afecta scalarea.

Alte date disponibile reprezintd numarul total de rotatii
complete parcurse si numarul de schimbari de directie.

Fisierul de inregistrare a datelor poate fi stocat pe PC pentru
referinte ulterioare.
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Fig 7.105
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7.28.2 Cursa de referinta

Dupa punerea in functiune a actuatorului, este posibil sa setati
o cursa de referinta pentru a inregistra forta. Aceasta poate fi
comparatd cu o inregistrare curenta pentru a determina dacad s-a
modificat vreun parametru.

SETATI CURSA DE REFERINTA

Va inregistra ultima cursd a robinetului pentru referinte viitoare.

CITIRE CURSA DE REFERINTA

Afiseazd pe grafic cursa de referintd fata de performanta
curenta.
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| Fie Sehp Comtiel Help = | [ Setup Comici Dugnestc Help i |
| Onaiogger 1 |
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Compars ue
M Euta ak
Sutin ;
= .
QUICK SETUP WIZARD | o
| MANUAL SETUP | w0
20
>
g Lol
Uniits Impecial - ME 6 B w b aw ab
Walve Stroke 118 in Close Reference % Open Reference %
Close Current % Open Current %
Fogtion 118 n [ clase Profile v Open Profile
READ REFERENCE STROKE l
SET REFERENCE STROKE
Gn o zes7a10101 Stroke Setup Gn zes7a10101 Reference  Stroke
b | b |
Fig 7.107 Fig 7,108
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7.28.3 Comparati

Daca un fisier de configurare a fost salvat anterior, acesta poate
fi comparat cu setdrile actuale.

Units
WValve Stroke 118 in
Position 118 in

Gn o zes7a10101 Stroke Setup

Fig 7.109

Cand apare ecranul de comparare, faceti clic pe caseta de
comparare si vi se va cere sa gasiti un fisier de configurare stocat
anterior. Cand fisierul este deschis, se va genera o lista care va
arata toate modificdrile aduse setarilor de la crearea fisierului
original.
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o
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Fig 7.111
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7.28.4 Date de fabricatie

Afisarea datelor de fabricatie, inclusiv a versiunii de software si a
numerelor de serie.

Controller Serial No,
1351496670509698

\/

Units

Supercap Module Serial No,
WValve Stroke 118 in 1120486100201415

Position 118 in Position En rial No.
1336483100314803

&
Gn 2657410101 Stroke Setup 0N | zes7a10100  Manf. Data

Fig 7.113 Fig 7.114

7.28.5 Stare
Sunt afisate alarmele active si starea acestora.
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Critical Fault

Close Thrust Back Drive Limit
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Knob Stop Position Selected
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[ super Capacitor Module Fault

\/
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Position 118 in
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Fig 7.115 Fig 7116
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7.28.6 Rezumatul sistemului

Se afiseaza starea si starea de sanatate a sistemului actuatorului
si a optiunilor.

—— Compue
| |
Imperial T
118 in
118 in
Gn 2657410101 Stroke Setup
Fig 7117
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8. Vanzari si service Rotork

Daca dispozitivul de actionare Rotork a fost instalat si sigilat
corect, acesta va oferi multi ani de functionare fara probleme.

Tn cazul in care aveti nevoie de asistenta tehnicé sau de piese
de schimb, Rotork garanteaza cel mai bun serviciu din lume.
Contactati reprezentantul local Rotork sau direct fabrica la
adresa de pe placuta de identificare, mentionand tipul de
actuator si numarul de serie.

Reprezentant local:

rotor 61
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www.rotork.com

O lista completa a vanzarilor noastre la nivel mondial si
reteaua de servicii este disponibila pe site-ul nostru.
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