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1. Einfiihrung

Dieses Handbuch gibt Anweisungen zur:

¢ hand- und elektrischen Betatigung
(lokal und fern)

e Vorbereitung und Installation des
Stellantriebs auf die Armatur

e grundlegenden Inbetriebnahme
e Wartung
Anweisungen zu Reparatur,

Instandsetzung und Ersatzteilen sind
in PUB002-045 enthalten.

Anweisungen zur Konfiguration
von Sekundarfunktionen sind in
PUB002-040 enthalten.

Mit einer der in Abschnitt 1.3
beschriebenen Einstellmaglichkeiten
kann auf die Einstellungsverfahren

des Stellantriebs, die storungsfreie
Einstellung der Drehmomente,

Endlagen und aller anderen Steuerungs-
und Anzeigefunktionen sogar in
Gefahrenbereichen sicher, schnell

und bequem zugegriffen werden.

Beim IQ kann die Inbetriebnahme und
Einstellung mit ein- oder ausgeschalteter
Spannungsversorgung zum Stellantrieb
erfolgen.

Auf unserer Website www.rotork.com
finden Sie weitere Informationen zu
1Q, Insight 2 und anderen Stellantrieb-
Baureihen von Rotork.
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1.1 Bestimmung der Stellantrieb-Bauteile

Batteriedichtungsstecker
Metall (8-mm-Innensechskantschlussel erforderlich)

Kunststoff (10-mm-Innensechskantschlissel Seitliches Handrad
erforderlich) nach Bedarf

Handrad Typenschild Hand- / Automatikhebel
/ Olverschlussschraube Displayfenster /
@ . ¢ £ \
Abdeckung der Steuerun -+ - \
Schutzerde / 9 9 \
J
— Olverschlussschraube G Pra—
\
Anschlussabdeckung Kabeleinfiih ’
Motor abeleintunrungen Lokal-/Fern-/Stopp-Drehknopf Olverschlussschraube

Abtriebsflansch

Offnen-/SchlieBen-Drehknopf
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1.2 Bestimmung des
1Q-Stellantriebtyps

1.2.1 1Q3-Stellantrieb

Startbildschirm zeigt 1Q3-Logo

Bildschirmhintergrund
ist schwarz

1.2.2 1Q3 Pro-Stellantrieb

Startbildschirm zeigt 1Q3 Pro-Logo

Bildschirmhintergrund
ist rot

Der AUF-/ZU-Drehknopf hat
Positionierungspunkte
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1.3 Einstellméglichkeiten

1.4 Rotork App

Es gibt drei Moglichkeiten zur
Konfiguration von 1Q3-Stellantrieben:

1. Die Rotork App flr Smartphones (nur
bei 1Q3 Pro). Siehe Abschnitt 1.4.

2. Das Handgeréat Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro (BTST). Siehe
Abschnitt 1.5.

3. Manuelles Setup mit den Drehknopfen
am Stellantrieb (nur bei 1Q3 Pro). Siehe
Abschnitt 8.3.

Die Rotork App bietet eine
anwenderfreundliche Schnittstelle zur
Konfiguration von 1Q3 Pro-Stellantrieben
Uber ein Smartphone mit Android oder
iOS. Versionen, die mit Ihrem Gerat

kompatibel sind, finden Sie im App-Store.

Fur die einfache Einstellung empfiehlt
Rotork die Verwendung des
Konfigurationsassistenten in der App zur
Konfiguration der Stellantriebe.

Die Rotork App verfiigt auch Uber eine
Reihe von Konfigurationsfenstern und
eine Setting-Tool-Funktionalitat, die die
Verwendung des BTST imitiert.

1.4.1 Smartphone-Verbindung liber
Bluetooth

Um ein Smartphone mit dem IQ3 Pro-
Stellantrieb zu verbinden, muss der
Stellantrieb standardmaBig zunachst tber
Bluetooth erkannt werden:

/\ Den LOKAL-/STOPP-/FERN-
Drehknopf zunéchst auf STOPP oder
FERN stellen.

LA X

Neutrale Nach rechts Nach links
Position drehen drehen
Abb. 1.4.1 AUF-/ZU-Drehknopf

Den AUF-/ZU-Drehknopf um '/s-Drehung
nach links oder rechts drehen, damit ein
weiBer Punkt mit der Kerbe am Gussteil
Ubereinstimmt. 2 Sekunden in dieser
Position halten, bis die blaue LED blinkt
und dann den Knopf loslassen.

Der Stellantrieb ist fur ca. 2 Minuten
Uber Bluetooth sichtbar. In dieser Zeit
kénnen Sie Ihr Smartphone gemaB den
Bluetooth-Verbindungsanweisungen fur
Ihr Smartphone verbinden und die App
starten.

Wenn der Stellantrieb nicht mehr sichtbar
ist, die obigen Anweisungen wiederholen.

1.4.2 Rotork App Sicherheit

Die Kommunikation zwischen
Smartphone und Stellantrieb erfolgt
drahtlos Uber Bluetooth.

Der Zugang wird Uber ,,PIN Pairing”
gewadhrt.

Wenn eine Verbindung zwischen der
App und dem Stellantrieb hergestellt
wurde, erscheint eine PIN auf dem
Display des Stellantriebs, die in der App
eingegeben werden muss, um auf die
Stellantriebskonfiguration zuzugreifen.

/\ Die Rotork App und das manuelle
Setup konnen auch separat aktiviert/
deaktiviert werden.

/\ 1Q3-Stellantriebe kénnen auf
verschiedene Sicherheitsstufen
eingestellt werden. Erklarungen zu
den verfiigbaren Sicherheitsstufen
und Anweisungen fiir deren
Umsetzung finden Sie in PUB002-040
1Q: Komplette Anleitung fiir
Konfiguration, Status und
Uberwachung.
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1.5 Rotork Fernbedienung

Das Rotork Bluetooth® Einstellgerat Pro
v1.1 (BTST) verbindet die herkémmlichen
Kommunikationsprotokolle IR und IrDA
mit der neuesten Bluetooth® Wireless-
Technologie. Die IR/IrDA-Standards sind
fur altere Rotork Produkte weiterhin
verwendbar (fir IR- Kommunikation
siehe Anleitungen PUB002-003 und
PUB002-004).

Mit der BTST lassen sich
Softwareeinstellungen und sogar

ganze Missionen von Rotork Bluetooth
Stellantrieben mit Wireless-Technologie
steuern. Missionen sind konfigurierbare
Abfolgen von Anweisungen, die vom
BTST auf einem Stellantrieb initiiert und
kontrolliert werden, einschlieBlich (unter
anderem) Download der Konfigurations-
und Datenlogger-Dateien sowie Upload
bestimmter Konfigurationen auf den
Stellantrieb. Mit der Software Insight 2
lassen sich verschiedene Missionen auf die
BTST Ubertragen.

Rotork Bluetooth® Einstellgerat Pro v1.1

Spezifikation
Gehéuse: IP54

Das BTST wurde gebaut in Ubereinstimmung
mit die folgenden Normen:

111G
@ Exia IC T4 Ga
c € CML 19ATEX2194
2776 |ECEx CML 20.0054

UK
CA 2503 CML 21UKEX2122

Ex ia
@‘3 Class 1, Div 1,
¢ US  Group A, B, C, D T4
CSA19CA80005457

Exia IC T4 Ga
GB 3836.1-2021,
GB 3836.4-2021
GYJ20.1173X

Exia llC T4 Ga

CSAUK 20JPN025
INIOSH-TR-46-1(2015)
INIOSH-TR-46-6(2015)

% (®f21) ]

CSAUK 20JPN025

Rotork Controls Ltd

Umgebungstemperaturbereich:
Tumg = -30 °C bis +50 °C
Betriebsbereich:

Infrarot 0,75 m, Bluetooth 10 m

Gehausematerialien:
Polycarbonatharz mit 10%
Kohlenstofffaser, Silikonkautschuk

Anleitungen fiir die sichere Auswahl,
Installation, Wartung und Reparatur

Die folgenden Anweisungen, die fur
die sichere Verwendung in einem
Gefahrenbereich relevant sind,

gelten flr Geréte, die unter die CSA-
Zertifikatsnummern 80005457, IECEx
CML 20.0054, CML 19ATEX2194 und
CML 21UKEX2122 fallen.

1. Das BTST v1.1 darf in
explosionsgefahrdeten Bereichen 1, 2

und der Zonen O, 1, 2 verwendet werden,

die IIC-, 1IB- oder IIA-Schutz und die
Temperaturklasse T1, T2, T3 oder T4
erfordern.

2. Bevor die BTST v1.1 in einen
Gefahrenbereich gelangt, missen
folgende Prafungen durchgefuhrt
werden:

a. Die Funktionsfahigkeit des BTST V1.1
muss dadurch Uberpruft werden, ob bei
Betatigung einer beliebigen Taste eine
rote oder griine LED vorne am Setting
Tool aufleuchtet. Wenn eine LED nicht
leuchtet, muss das BTST v1.1 Uberpruft
und die Batterie ausgetauscht werden.

b. Die BTST v1.1 erfordert keine Montage
oder Demontage, jedoch mussen
geeignete VorsichtsmaBnahmen getroffen
werden, wenn das BTST v1.1 mit
schadlichen Stoffen (z.B. Losungsmitteln,
die polymere Materialien abbauen)

in Kontakt kommen kann. Es mussen
regelméBige Inspektionen durchgefiihrt
werden, um zu bestatigen, dass keine
Beschadigungen des Gehauses erkennbar
sind. Verwenden Sie das Gerat nicht,
wenn Schaden vorhanden sind.

3. Die BTST v1.1 ist nicht fur eine
Reparatur durch den Benutzer
vorgesehen. Die Reparatur des
Geréts ist nur durch den Hersteller
der einen zugelassenen Vertreter in
Ubereinstimmung mit den geltenden
Verfahrensregeln zuléssig.

4. Fur die BTST v1.1 ist keine
Betreibereinstellung erforderlich.

5. Alle drei Monate muss die BTST in einer
sicheren (nicht explosionsgefahrdeten)
und trockenen Umgebung von
entsprechend geschultem Personal
Gberpruft werden, um sicherzustellen,
dass die BTST gemalB der Anleitung
gewartet worden ist.

6. Unter Beachtung der geltenden
Vorschriften kénnen die Batterien in
einem nicht explosionsgefahrdeten
Bereich durch eine der folgenden Arten
von Alkali-Magan- oder Zink-Magan-
Batterien der GroBe "AAA" ersetzt
werden:

1Q-Handbuch — Abschnitt: Einfihrung 7



- Duracell Procell type MN2400
- Energizer HighTech

- Duracell Ultra

- VARTA Industrial

- VARTA High Energy

- Panasonic Pro Power

- Eveready Super

- Duracell Chinese

7. Die BTST v1.1 enthélt keine weiteren
austauschbaren Teile und kann vom
Betreiber nicht repariert werden. Wenn
die BTST v1.1 eine Stérung aufweist, muss
sie repariert werden und darf nicht langer
verwendet werden.

Ausfiihrliche Details und BTST-
Benutzeranweisungen finden Sie
im Handbuch PUB095-013 Rotork
Actuator Setting Tool Pro v1.1.

2. Arbeitssicherheit

Dieses Handbuch wurde erstellt,
damit ein fachkundiger Betreiber
die Armaturenstellantriebe der
IQ-Baureihe von Rotork installieren,
bedienen, einstellen und inspizieren
kann. Nur fachkundige Personen
mit der entsprechenden Ausbildung
oder Berufserfahrung durfen Rotork
Stellantriebe einbauen, warten und
reparieren.

Um die Sicherheit des Stellantriebs

und der angeschlossenen Systeme

zu gewadhrleisten, wird Betreibern/
Endanwendern empfohlen, geeignete
MaBnahmen ergreift, um den Zugriff
durch Unbefugte zu verhindern. Dazu
gehoren sowohl MaBnahmen zur
Kontrolle oder Einschrankung des
physischen Zugriff auf den Stellantrieb,
die Auswahl einer geeigneten
Sicherheitsstufe in den Einstellungen
des Stellantriebs als auch die Festlegung
eines geeigneten Passworts fur den
Stellantrieb vor der Inbetriebnahme
umfassen. Anweisungen zur Anderung
des Passworts und der Einstellungen der
Sicherheitsstufe siehe PUB002-040.

An Rotork Stellantrieben dirfen keinesfalls
andere Ersatzteile verwendet werden als
die, die von Rotork bereitgestellt oder
genannt werden.

Die Arbeiten missen in Ubereinstimmung
mit den in diesem und anderen relevanten

Handbuichern enthaltenen Anweisungen
ausgeftihrt werden.

Wenn der Stellantrieb auf eine Art

und Weise verwendet wird, die nicht

in dieser oder einer anderen Rotork
Anleitung genannt ist, fuhrt dies zu
einer Beeintrachtigung der Sicherheit des
Stellantriebs.

Der Betreiber und die Personen, die

mit diesem Geréat arbeiten, mussen

alle gesetzlichen Vorschriften zur
Arbeitssicherheit kennen. Zusétzliche
Gefahrdungen mussen bei der
Verwendung der |Q-Stellantriebe

mit anderer Ausriistung angemessen
berlcksichtigt werden. Weitere
Informationen und entsprechende
Beratung zur sicheren Verwendung von
1Q- Stellantrieben von Rotork erhalten Sie
bei Bedarf auf Anfrage. Die elektrische
Installation, die Wartung und die
Anwendung dieser Stellantriebe mussen
entsprechend der am Einbauort gultigen
nationalen Gesetzgebung und der
gesetzlichen Vorgaben in Bezug auf die
sichere Nutzung dieses Geréats ausgefihrt
werden.

Fr die USA: Es gilt der NFPA70,
National Electrical Code®
(nationaler Sicherheitsstandard fur
Elektroinstallationen).

Flir Kanada: CEC (Canadian Electrical
Code) gilt.

Der mechanische Einbau muss gemaB
diesem Handbuch und ebenfalls

in Ubereinstimmung mit allen
entsprechenden nationalen technischen
Richtlinien ausgefuhrt werden. Wenn die
Typenschilder des Stellantriebs ausweisen,
dass der Stellantrieb in Ex-Bereichen
eingebaut werden kann, dann darf

der Stellantrieb nur in klassifizierten
Ex-Bereichen der Zone 1, 21, 2 und 22
(Klasse | Bereich 1, Klasse Il Bereich 1)
eingebaut werden. Der Stellantrieb

darf nicht in Ex-Bereichen mit einer
Zundtemperatur unter 135 °C eingebaut
werden, auBer eine Eignung fur niedrigere
Zundtemperaturen ist ausdrucklich

auf dem Typenschild des Stellantriebs
ausgewiesen.

Der Stellantrieb darf nur in Ex-Bereichen
eingebaut werden, die mit den auf

dem Typenschild genannten Gas- und
Staubgruppen kompatibel sind.

Die elektrische Installation, die Wartung
und die Verwendung des Stellantriebs
darf nur in Ubereinstimmung mit

den Regeln der Technik geméaB3 der
Zertifizierung fur den jeweilige Ex-Bereich
durchgefuhrt werden.

Es darf keine Inspektion oder Reparatur
durchgefihrt werden, die nicht mit den
Anforderungen geméaB Zertifizierung fur
den jeweiligen Ex-Bereich Gbereinstimmt.
Unter keinen Umstanden dirfen
Modifikationen oder Anderungen am
Stellantrieb vorgenommen werden,

weil dadurch die Voraussetzungen
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zur Zertifizierung des Stellantriebs

fur einen bestimmten Ex-Bereich
ungultig werden kénnen. Zugriff auf
stromfuhrende elektrische Leiter ist in
Geféhrdungsbereichen nur mit einer
speziellen Arbeitserlaubnis gestattet.
Ohne diese Erlaubnis ist die Stromzufuhr
zu unterbrechen und der Stellantrieb zur
Reparatur in einen gefahrdungsfreien
Bereich zu bringen.

/\ WARNUNG: Betriebshéhenlage

Die Installation des Stellantriebs ist bis
zu 5000 m Hohe mit den folgenden
Einschrankungen zuldssig:

— Die Spannungsversorgung des
Stellantriebs liegt nicht Gber 480 V

— Eingang- und Ausgange missen
mit der Nennspannung von 24 VDC
versorgt werden

— Das Netz muss aus TT-, IT-, TN-C-S-
und 3-Phasen- / Leitersystemen
bestehen

Bei uneingeschrankter Installation muss
die Hohe weniger als 2000 m betragen,
wie in IEC61010-1 (Sicherheitsbest. fir
elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und
Laborgerate) definiert.

/\ WARNUNG: Motortemperatur

Unter normalen Betriebsbedingungen
kann die Temperatur der Stellantrieb-
Motorabdeckung 60 °C Uber der
Umgebungstemperatur liegen.

/\ WARNUNG: Oberflichentemperatur

Der Monteur/Betreiber muss sicherstellen,
dass die Oberflachentemperatur des
Stellantriebs nicht durch externe
Heiz-/Kuhlsysteme (z.B. Armatur-/
Rohrleitungsprozesstemperaturen)
beeinflusst wird.

/N WARNUNG: Thermostat-Umgehung

Wenn der Stellantrieb so konfiguriert ist,
dass er das Motorthermostat umgeht,
dann wird die Zertifizierung fur den
Ex-Bereich hinfallig. Weitere elektrische
Gefahrdungen konnen bei dieser
Konfiguration auftreten. Der Betreiber
muss sicherstellen, dass alle erforderlichen
zusatzlichen SicherheitsmaBnahmen
berlcksichtigt werden.

/\ WARNUNG: Gehiusematerialien

Die IQ-Baureihe der Stellantriebe wird
aus einer Aluminiumlegierung mit
Befestigungselementen aus Edelstahl und
Abtriebsflanscheinheiten aus Gusseisen
hergestellt.

Das Sichtfenster in der Abdeckung
besteht aus gehartetem Glas, das mit
einem Zweikomponenten-Silikonklebstoff
befestigt wird. Der Batteriestecker
besteht entweder aus Edelstahl oder

PPS (Polyphenylensulfid).

Der Betreiber muss sicherstellen,

dass weder das Betriebsumfeld

noch die Materialien im Umfeld des
Stellantriebs zu einer Minderung des
sicheren Gebrauchs oder des fur den
Stellantrieb erforderlichen Schutzes
fuhren kénnen. Falls erforderlich muss
der Betreiber sicherstellen, dass der
Stellantrieb ordnungsgeméaB gegen das
Betriebsumfeld geschutzt ist.

/N WARNUNG: Handbedienung

Zur Handradbetatigung der Rotork
Elektrostellantriebe, siehe Abschnitt 4.2.

/N\ WARNUNG: Antriebsgewicht

Das Gewicht des Antriebs ist auf dem
Typenschild angegeben. Es ist darauf
zu achten, dass der Antrieb sicher
transportiert, bewegt oder angehoben
wird. Informationen zum Heben finden
Sie in Abschnitt 6.

/N\ WARNHINWEIS: Unerwartete
Bewegung

Beim Einschalten konnen sich Stellantriebe
unerwartet bewegen. Benutzer missen
Vorkehrungen fir eine Unterbrechung

der Stromversorgung treffen, um den
unbeabsichtigten Betrieb und damit
verbundene Gefdhrdungen zu verhindern.
Der Wahlschalter STOP des Stellantriebs
(falls vorhanden) ist kein Trennschalter
und darf nicht als Not-Aus-Schalter
betrachtet werden.

/N\ WARNHINWEIS: Mobile Gerite

Soweit zutreffend, mussen Benutzer
sicherstellen, dass mobile Windows-,
I0S- oder Android-Gerate geméaB den
Anforderungen der nationalen Standards
und Gesetze zertifiziert sind. Das Gerat
muss mindestens denselben Ex-Schutz
aufweisen wie der Stellantrieb.
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2.1 Stellantriebe mit ATEX, IECEX,
UKEX und CSA Japan Zulassung

Sonderbedingungen

Dieser Stellantrieb darf nur in Bereichen
eingebaut werden, in denen die Gefahr
einer Kollision mit dem Sichtfenster
gering ist.

Diese Ausristung umfasst einige
nichtmetallische AuBenteile, einschlieBlich
einer Schutzbeschichtung. Um eine
maogliche elektrostatische Aufladung zu
vermeiden, darf die Ausristung nur mit
einem feuchten Tuch gereinigt werden.

/N\ WARNUNG: Befestigungselemente
des AuBengehauses

Die Befestigungselemente des Gehauses
sind aus Edelstahl A4 80, auBer

folgende GroBen und nur wenn auf dem
Typenschild entsprechend ausgewiesen,
siehe Abbildung. In diesen Fallen
bestehen die Befestigungselemente der
Anschlussabdeckung aus Kohlenstoffstahl
der Festigkeitsklasse 12.9. Die
Festigkeitsklasse ist auf dem jeweiligen

Befestigungselement vermerkt, andernfalls

wenden Sie sich bitte an Rotork.

StellantriebsbaugréBe: 1Q/IQM/1QS
20 & 35 oder 1Q/IQM 25 oder 1Q 19

Ex d 1B T4 Gb (-30 °C bis +70 °C)
Ex d 1B T4 Gb (-40 °C bis +70 °C)
Ex d IIB T4 Gb (-50 °C bis +40 °C)

Zertifikatsnr.: CML 19ATEX1190X, CML
21UKEX1118 oder IECEx CML 20.0050X

StellantriebsbaugréBe: 1Q/1QM
20 & 25 oder 1QS 20 oder 1Q 19

Explosiongeschitzt, Klasse |, Bereich 1,
Gruppen B, C & D - CSAus genehmigt
& zugelassen

Model: IQ3FM - Explosiongeschitzt,
Klasse I, Bereich 1, Gruppen B, C, D -
FM genehmigt & zugelassen

2.2 Indische Ex-zertifizierte
Aktuatoren

Besondere Bedingungen

Der Hersteller erfullt strengere
Anforderungen bezuglich
zlindschlagsicherer Spalte als in der
Norm gefordert. Der Benutzer muss sich
vor der Durchfuhrung von Reparaturen
oder Instandsetzungen des Gerats mit
dem Hersteller in Verbindung setzen.
Die in den Zeichnungen des Zertifikats
angegebenen Spalte dirfen nicht
Uberschritten werden.

Die Befestigungsschrauben fir den Deckel
mit Zapfen mussen aus rostfreiem Stahl
mit Innensechskant Edelstahlschrauben
der Festigkeitsklasse A4-80 und
Spannung 240 MPa sein.

Der Benutzer sollte die Anweisungen
auf dem Typenschild des Geréats fur
die Auswahl des Kabels und der
Kabelverschraubung berlcksichtigen.

Der Endbenutzer sollte die Anweisungen
des Herstellers zum wechseln der Batterie
befolgen.

Bureau of Indian Standards (BIS)

Fur Details zur BIS-Zertifizierung besuchen
Sie bitte www.bis.gov.in

3. Lagerung

Stellantriebe, die nicht sofort eingebaut
werden kénnen, missen an einem
trockenen Ort gelagert werden, bis

die Anschlusskabel angeschlossen
werden kénnen.

Wenn der Stellantrieb eingebaut wurde,
aber nicht verkabelt werden kann, wird
empfohlen, alle Kunststoffeingangsstecker
der Ubertragungskabel durch PTFE-
versiegelte Metallstecker zu ersetzen.

Die doppelt abgedichtete Rotork Bauart
bietet hervorragenden Schutz fur innere
elektrische Bauteile, wenn kein Eingriff
stattfindet.

Es ist nicht erforderlich, Abdeckungen der
elektrischen Kammern zu entfernen, um
den 1Q-Stellantrieb in Betrieb zu nehmen.

Rotork kann keine Haftung fur
Beschadigungen tbernehmen, die vor Ort
nach dem Entfernen der Abdeckungen
verursacht wurden.

Jeder Rotork Stellantrieb wird vor dem
Verlassen der Fabrik umfassend gepruft,
damit er Uber Jahre hinweg fehlerfrei
arbeitet, sofern er ordnungsgemaB in
Betrieb genommen, eingebaut und
versiegelt wurde.
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4. Bedienung des
1Q-Stellantriebs

4.1 1Q SET-Stellantriebe

/N Der elektrische Betrieb des 1Q
SET unterscheidet sich von dem des
standardmaBigen 1Q.

1Q SET-Stellantriebe sind mit einem
Typenschild, wie in Abb. 4.1.1
dargestellt, gekennzeichnet. Prifen Sie
das Typenschild zudem immer auf die
folgende Zahlenreihe im Schaltplan:
XxxSxxxx, wobei x = eine beliebige Zahl.

Das vierte Zeichen ,S" weist auf einen
1Q SET hin.

SET

189761

Abb. 4.1.1

1Q SET-Typenschild

/N Inbetriebnahme und Betrieb des 1Q
SET siehe Abschnitt 8.1. Installation des
1Q SET siehe Abschnitte 5-7.

4.2 Handbedienung

/\ WARNUNG

Bei Handradbetéatigung der
elektrischen Stellantriebe von
Rotork darf unter keinen Umstinden
eine zusétzliche Hebelvorrichtung,
wie z.B. ein Radschliissel oder
Schraubenschliissel, am Handrad
angelegt werden, um mehr Kraft
beim SchlieBen oder Offnen der
Armatur aufbringen zu kénnen.
Dadurch kann die Armatur bzw.

der Stellantrieb beschadigt werden
oder die Armatur in geéffneter oder
geschlossener Stellung blockieren.

Beim Aktivieren der Handbetatigung
dem Handrad fern bleiben.
Stellantriebe, die Armaturen tber
Verlangerungswellen antreiben,
kénnen gespeicherter Torsionskraft
in der Welle ausgesetzt sein, die das
Handrad in Drehung bringt, sobald
die Handbetatigung aktiviert wird.

/N Um den Handradantrieb zu
aktivieren, den Hand-/Automatik-

Hebel in die ,Hand"-Stellung driicken
und das Handrad drehen, damit die
Kupplung eingreift. Der Hebel kann nun
losgelassen werden und kehrt in seine
Ausgangsstellung zurtick. Das Handrad
bleibt aktiviert, bis der Stellantrieb wieder
elektrisch betrieben wird. Dadurch wird
die Kupplung automatisch gelést und der
Stellantrieb kehrt in Motorantrieb zurtick.

Bei Bedarf kann der Hand-/Automatik-
Hebel fur ortliche Einschaltsperre in

einer der beiden Stellungen mit einem
Vorhangeschloss mit einem 6,5-mm-Bugel
verriegelt werden. Um eine elektrische
Betdtigung des Stellantriebs, der die
Armatur bewegt, zu verhindern, wird der
Hebel in der Stellung ,,Hand"” verriegelt.

4.3 Elektrische Betatigung

Sicherstellen, dass die
Spannungsversorgung den Angaben
auf dem Typenschild des Stellantriebs
entspricht. Die Spannungsversorgung
einschalten. Die Phasendrehung muss
nicht Uberpruft werden.

A\ Den Stellantrieb erst elektrisch
betreiben, nachdem mit einer der
Einstellméglichkeiten (siehe Abschnitt
1.3) Uiberprift wurde, ob mindestens
die Grundeinstellungen vorgenommen
wurden (siehe Abschnitt 8).

Betdtigungswahl mithilfe des Lokal/
Fern/Stopp-Wahlschalters

Der rote Drehknopf erméglicht entweder
die Orts- oder Fernsteuerung und kann

in der einen oder anderen Stellung mit
einem Vorhangeschloss mit 6,5-mm-Bugel
verriegelt werden.

Wenn der Drehknopf in der Lokal- oder
Fern-Position verriegelt ist, ist die
Stopp-Funktion dennoch verflgbar.
Der Drehknopf kann auch in der Stopp-
Position verriegelt werden, um den
elektrischen Betrieb mit der Orts- oder
Fernsteuerung zu verhindern.

Abb. 4.3.1

1Q3 Pro Vor-Ort-Steuerung

Ortssteuerstelle'a

Wenn der rote Drehknopf auf , Lokal”
steht (nach links drehen), kann der
daneben liegende schwarze Knopf auf
,Offnen” oder ,SchlieBen” gedreht
werden. Fur Stopp den roten Knopf nach
rechts drehen.

Fernsteuerstelle QJ

Den roten Drehknopf auf ,Fern”

stellen (nach rechts drehen), dadurch
kann der Stellantrieb tber Signale der
Fernsteuerstelle betatigt werden. , Lokal
Stopp” kann weiterhin verwendet
werden, dazu den roten Knopf nach links
drehen.
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4.4 Display - Ortsanzeige

060 \

=00 /

LED ANZEIGE: R = ROT, G = GRUN, Y = GELB, B = BLAU

Abb. 4.4.1 Segmentdisplay

1.

Dies ist das Hauptsegmentdisplay
fur Stellung und Drehmoment;
Stellungsanzeige bis auf 1 Dezimalstelle.

Stellungsdisplay 2. Analoge Skala

Eine Skala von 0 bis 100 % wird
verwendet, wenn die Startbildschirme
»Analoges Drehmoment” (% des
Nennwerts) oder , Positionierung”

(% Position / Anforderung) gewahlt
werden. Siehe Abschnitt 4.5.

3. Infrarot-LEDs

Werden bei &lteren Modellen des Rotork
Setting Tools verwendet und um eine
Datenverbindung Uber Bluetooth zu
starten.

4. Doppelstellungs-LEDs

Bestehend aus 2 gelben LEDs fur
Zwischenstellung und 2 zweifarbigen
LEDs (rot/grin) fur die Anzeige

des Stellwegendes.

5. Bluetooth Anzeige-LED

Eine LED mit doppelter Leuchtstarke zeigt
eine aktive Verbindung tber Bluetooth
Funktechnik an.

6. Alarmsymbol

Dieses Symbol wird bei Alarmen
hinsichtlich der Armatur, der Steuerstelle
und des Stellantriebs angezeigt.

Die Alarmanzeige wird durch eine
Fehlerbeschreibung mit Text in der Zeile
Uber dem Hauptdisplay unterstutzt.

7. Batteriealarmsymbol

Dieses Symbol wird angezeigt, wenn

eine schwache oder entladene Batterie
festgestellt wird. ,Batterie schwach”
oder ,Entladen” wird dann im Textdisplay
oben angezeigt.

8. Infrarotsymbol

Dieses Symbol blinkt wahrend der
Kommunikation mit der Fernbedienung.
LEDs blinken auch, wenn die Tasten
gedrlckt werden.

9. Prozent-offen-Symbol

Das Icon erscheint, wenn ein prozentualer
Offnungswert angezeigt wird, z.B. 57.3.

10. Punktmatrixdisplay

Ein Display mit hoher Auflésung von
168x132 Pixel wird fur die Anzeige der
EinrichtmenUs und der Datenspeicher-
Schaubilder verwendet.

Wenn ein Stellungsdisplay aktiviert ist,
werden auch Status und aktive
Alarme angezeigt.

Der LCD-Bildschirm besteht aus zwei
Teilen; dem Hauptsegmentdisplay und
dem Punktmatrixdisplay. Die Displays
sind Ubereinander gelegt, sodass sie
unterschiedliche Informationen anzeigen
konnen. Dadurch kénnen sie fir mehr
Flexibilitat auch miteinander kombiniert
werden.

Nach dem Einschalten ist der
LCD-Bildschirm mit weiBem Licht
hinterleuchtet, wodurch hoher Kontrast
unter allen Beleuchtungsbedingungen
gegeben ist. Zur weiteren
Stellungsanzeige werden die LEDs an
den beiden Seiten des LCD-Bildschirms
fur geschlossen (gruin), Zwischenstellung
(gelb) und geoffnet (rot) standardméaBig
verwendet. Diese LEDs sind im
Einstellungsment oder auf Wunsch bei
der Bestellung voll konfigurierbar.
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4.5 Display - Wahl des
Startbildschirms

Das Stellantriebsdisplay kann auf
einen der nachfolgend genannten
Startbildschirme eingestellt werden:

e Stellungsanzeige

e Stellungs- und digitale
Drehmomentanzeige

e Stellungs- und analoge
Drehmomentanzeige

e Stellungs- und Steuerungsanfor-
derungsanzeige

Der Standardstartbildschirm ist die
Stellungsanzeige. Startbildschirme
zeigen Echtzeitbedingungen an, die vom
Stellantrieb gemessen werden, wenn
die Spannungsversorgung eingeschaltet
ist. Wenn die Spannungsversorgung
ausgeschaltet ist, versorgt die
Stellantriebsbatterie das Display mit
Strom. In diesem Fall wird dann nur die
Stellungsanzeige angezeigt.

Die erforderlichen Startbildschirme
kénnen vom Betreiber entweder als
Daueranzeige oder als temporare Anzeige
fur die Funktionsanalyse von Armatur
oder Stellantrieb verwendet werden.

/N HINWEIS: Vor der Verwendung der
Anzeigen bitte sicherstellen, dass der

Stellantrieb auf ,Lokal” oder ,,Stopp”

eingestellt ist.

Temporare Anzeige des Startbildschirms

Mit den Pfeiltasten Q) oder Q der
Fernbedienung (siehe Abschnitt 8.2) durch
die verfugbaren Startbildschirme scrollen,
bis der erforderliche Bildschirm angezeigt
wird. Der ausgewahlte Bildschirm wird
dann ca. 5 Minuten lang nach dem letzten
Befehl der Fernbedienung angezeigt bzw.
bis der Stellantrieb wieder eingeschaltet
wird. Das manuelle Setup kann hierfr
auch verwendet werden, wie in Abschnitt
8.3 beschrieben.

Daueranzeige des Startbildschirms

Verbindungsherstellung zum Stellantrieb
Uber eine der Einstellmoglichkeiten in
Abschnitt 1.3.

Im Men( Einstellungen erst Anzeige,
dann Ortsdisplay wahlen. Aus den
verflgbaren Einstellungen die Option
Startbildschirm wahlen. Das Kennwort
auf Anfrage eingeben (siehe Abschnitt
8.4), den Startbildschirm wahlen und in
der Dropdown-Liste den erforderlichen
Startbildschirm als Daueranzeige wahlen:

Position

Dirabrmo (7] + Fos
Drehme (00 + Fos
Fiegler

Fus -

«

Abb. 4.5.1  Auswahl des Startbildschirms

O -
SEY
0 i

©Q oo TIIL o
2504 8
0 Fosition ‘:' '..= @

Abb. 4.5.2 Armaturenstellung

Stellung - Standardanzeige der
Armaturenstellung

K 30 4 50 60 7
< 0%

"7 -‘ 10

Abb. 4.5.4 Drehmoment (D) + Stellung

Drehmoment (D) + Stell. - Stellungs-
und digitale Drehmomentanzeige

30 40 50 60 75
10 27— ® Ell

0 100
0 WV anforder.

Abb. 4.5.3 Drehmoment (A) + Stellung

Drehmoment (A) + Stell. - Stellungs-
und analoge Drehmomentanzeige

Abb. 4.5.5 Stellgerat

Stellgerat - Stellungs- und digitale sowie
analoge Stellungsanforderungsanzeige

Die entsprechende Auswahl wird dann als
dauerhafter Startbildschirm aktiviert.
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4.6 Display Statusanzeige - Weg

Das 1Q-Display gibt eine Echtzeit-
Statusanzeige wieder. Die oberste Zeile im
Textbereich ist fur die Wegstatusanzeige
reserviert.

Abb. 4.6.1 zeigt ein Wegstatusbeispiel fur
ENDLAGE-GESCHLOSSEN.

= QO

4.7 Display Statusanzeige - Steuerung

Die unterste Zeile des Textbereichs ist fur
die Steuerungsstatusanzeige reserviert
und wird ca. 2 Sekunden lang nach
Aktivieren des Steuermodus oder -signals
angezeigt.

Abb. 4.7.1 zeigt ein Steuerungs-
statusbeispiel fur Fernsteuerstelle.

0on &
)

= QO

Abb. 4.6.1

Abb. 4.7.1

4.8 Display Alarmanzeige

Das 1Q-Display gibt Alarmanzeigen in
Form von Text und Alarmsymbolen aus.

Es gibt 2 Alarmsymbole:

Allgemeiner Alarm: A

Das Symbol fur einen allgemeinen Alarm
wird durch Text in der untersten Zeile
erganzt, in der der jeweilige Alarm
genannt wird. Wenn mehrere Alarme
anstehen, werden diese nacheinander
angezeigt.

Abb. 4.8.1 zeigt ein Statusbeispiel fir

DREHMOMENTABSCHALTUNG-
GESCHLOSSEN.

Batteriealarm:

Md AUSLE
__J __J
200002
SR P
-

UME Z0

=0

e 3

Abb. 4.8.1

4.9 Batteriealarm

Halt
EATTERIE LEER

JAN
=

0O

[ O
# e <
L H

Abb. 4.9.1

Der Stellantrieb prift den Batterieladezu-
stand ungefahr stundlich. Das Batterie-
alarmsymbol wird angezeigt, wenn der
Stellantrieb feststellt, dass die Batterie
schwach ist. Auf dem Display erscheint
dann BATTERIE SCHWACH. Wenn die
Batterie vollstandig entladen ist oder gar
fehlt, erscheint BATTERIE ENTLADEN
auf dem Display.

Wenn ein Alarm wegen einer schwachen
oder entladenen Batterie ausgel6st wird,
muss die Batterie sofort ausgetauscht
werden. Es ist wichtig, dass die richtige
Batteriesorte eingesetzt wird, um die
Stellantriebszulassung zu erhalten.
Abschnitt 9 enthélt weitere Angaben dazu.

Nach dem Austausch einer

Batterie wird das Symbol bis zur
nachsten Uberpriifung durch den
Stellantrieb angezeigt, also bis zu

1 Stunde lang. Durch Einschalten

der Stromversorgung kann eine
Batterieladekontrolle erzwungen und
die Alarmmeldung geldscht werden.
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5. Vorbereitung der
Antriebsbuchse

5.1 1Q-Abtriebsflansch fiir alle
BaugroBen Typ A und Z3

Den Stellantrieb auf die Seite drehen,
die Senkkopfschrauben entfernen,

mit denen die Halteplatte (1) an der
Abtriebsflanscheinheit befestigt ist, und
die Antriebsbuchse (2) komplett aus der
Lagerbaugruppe (3) herausziehen. Die
BaugroBe 1Q10 bis 35 hat 2 Schrauben,
die BaugroBe 1Q40 bis 95 mit F25-
Abtriebsflanscheinheit hat 8 Schrauben,
und F30 hat 10 Schrauben. Vor der
Bearbeitung der Antriebsbuchse muss das
Axiallager ausgebaut werden.

1Q10 bis 18 Stellantriebe sind mit
einem abgedichteten Axiallager an der
Antriebsbuchse ausgestattet, das von
einem geteilten Ring (4) und einem
Sicherungsring (5) gehalten wird.

1Q20 bis 95 Stellantriebe verwenden einen
Axialdrucklagerring im Lagergehduse aus
Stahl, das sich an der Antriebsbuchse
befindet und vom geteilten Ring (4)

und dem Sicherungsring (5) gehalten
wird. Das Lager ist im Gehduse durch
O-Ringe abgedichtet, die sich an der
Antriebsbuchse und dem Lagerdistanzring
(6) befinden.

/\ WARNUNG: Bei Nichtausbau der
Lagerbaugruppe und der O-Ringe
von der Antriebsbuchse vor der
Bearbeitung ist eine Beschadigung
des Lagers moglich.

Zerlegen der Lagerbaugruppe fiir
alle BaugréBen

Den Sicherungsring (5) finden und mit

einem geeigneten Werkzeug ausbauen.
Den geteilten Ring (4) entfernen,

sieche Abb. 5.1.1. Das Lager (3) von der

Antriebsbuchse (2) schieben.

Darauf achten, dass ein zusatzlicher
Distanzring (6) und O-Ringe bei
BaugroBen 1Q20 bis 95 entfernt werden
mussen.

Die Lager und die Bauteile zur Platzierung
der Antriebsbuchse an einem sicheren
und sauberen Ort aufbewahren. Der
geteilte Ring (4) muss als passendes Paar
aufbewahrt werden.

Die Antriebsbuchse (2) passend
zur Armaturenspindel bearbeiten,
dabei einen groBzigigen Abstand
am Schraubgewinde fir steigende
Spindelgewinde lassen.

Abb. 5.1.1

Abtriebsflansch-
gehduse

0 5. Sprengring
2. Antriebsbuchse

1 Halteplatte @
, 1
i

Abb. 5.1.2  F10-Abtriebsflansch-Baugruppe

4. Geteilter Ring

3. Abgedichtetes
Axiallager

Abtriebsflansch-
gehéuse

5. Sprengring

4. Geteilter Ring

6. Lager-
Distanzring

3. Axiallager

O-nge\

2. Antriebsbuchse

1 Halteplatte 4

i
-

Abb. 5.1.3  F14- und F16-Abtriebsflansch-
Baugruppe
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gehéuse

O 5. Sprengring

4. Geteilter Ring

6. Lager-
Distanzring

3. Axiallager

O-Ringew

2. Antriebsbuchse

1 Halteplatte

b

[= N
pil (=

Abb. 5.1.4  F25- und F30-Abtriebsflansch-
Baugruppe

Abtriebsflansch-

Wiederzusammenbau

/\ WARNUNG: Wenn die
Antriebsbuchse und die O-Ringe
vor dem Wiederzusammenbau nicht
vollstindig sauber und geschmiert
sind, ist eine Beschadigung maglich.

Alle Spane von der Antriebsbuchse

(2) entfernen und sicherstellen, dass

alle O-Ringe unbeschéadigt, sauber

und geschmiert sind (Ublicherweise
verwendete Schmierfette sind in Abschnitt
11, Gewichte und MaBe, zu finden).

Die Lagerbaugruppe (3) auf die
Antriebsbuchse (2) schieben. Dabei
sicherstellen, dass sie auf dem Ansatz

der Antriebsbuchse zu sitzen kommt. Bei
den BaugroBen 1Q20 bis 1Q95 wieder den
Lagerdistanzring (6) in der Lagerbaugruppe
einbauen und dabei sicherstellen, dass der
O-Ring wieder eingesetzt und geschmiert
ist. Den geteilten Ring (4) als passendes
Paar und den Sicherungsring (5) schmieren
und wieder einsetzen.

Die Lagerbaugruppe der Antriebsbuchse
schmieren und wieder in das Gehduse des
Abtriebflanschs am Stellantrieb einbauen.
Dabei sicherstellen, dass die Schlitze in
der Antriebsbuchse in die Mitnehmer der
hohlen Abtriebswelle eingreifen.

Die Halteplatte (1) wieder einbauen
und mit Senkkopfschrauben befestigen.
Bei 1Q40 bis Q95 die Halteschrauben
des Abtriebsflanschs auf folgende
Anziehdrehmomente anziehen:

Abtriebsflansch F25 / FA25 — 8 Stlck /
M12 Senkschrauben: 89 Nm / 65 Ibs.ft

Abtriebsflansch F30 / FA30 — 10 Sttick /
M16 Senkschrauben: 218 Nm / 160 Ibs.ft

5.2 Abtriebsflansch ohne
Axialkraftbelastung Typ B

Alle GréBen

Die Sechskantschrauben l6sen, mit
denen die Abtriebsflanschplatte am
Getriebekasten befestigt ist, und die
Abtriebsflanschplatte entfernen.

Die Antriebsbuchse und die zugehorige
Halteklemme sind nun sichtbar. Die
Platte ist je nach GroBe des Stellantriebs
unterschiedlich. Siehe Abb. 5.2.1.

Abb. 5.2.1

Abb. 5.2.2

Ausbau der Typen B3 und B4

Mit einer Sicherungsringzange den
Sicherungsring spreizen und dabei

auf die Antriebsbuchse ziehen. Die
Antriebsbuchse 16st sich von der
Mittelsaule des Stellantriebs, wobei der
Sicherungsring in seiner Nut bleibt.
Siehe Abb. 5.2.2.

Ausbau des Typs B1

Das Verfahren zum Ausbau und
Wiedereinbau der Antriebsbuchse B1
entspricht dem fur B3 und B4. Der
Sicherungsring wird jedoch durch einen
Spezialfederring ersetzt. Die Feder hat

die gleiche Funktionsweise wie der
Sicherungsring bei B3/B4, wird jedoch mit
einer langen Sp|tzzange gespreizt.

Siehe Abb. 5.2.3

Abb. 5.2.3
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6. Montage des Stellantriebs

N\ In Abschnitt 11, Gewichte und
MaBe, sind die Gewichtsangaben zum
Stellantrieb zu finden.

Sicherstellen, dass die Armatur befestigt
ist, bevor der Stellantrieb eingebaut
wird, da die so entstehende Baugruppe
kopflastig und darum instabil ist.

Wenn der Stellantrieb angehoben werden
muss, muss dazu eine mechanische
Hubvorrichtung mit zugelassenen
Hebeschlingen verwendet werden, die
wie in Abb. 6.0.1 an Vertikalwellen und
wie in Abb. 6.0.2 an Horizontalwellen
angebracht werden mussen.

AusschlieBlich geschultes und erfahrendes
Personal darf ein sicheres Anheben
durchftihren. Dies gilt insbesondere bei
der Montage von Stellantrieben.

/\ WARNUNG: Der Stellantrieb muss
vollstéandig abgestiitzt werden,

bis ein vollstandiger Eingriff in die
Armaturenwelle sichergestellt und
der Stellantrieb am Armaturenflansch
befestigt ist.

Ein geeigneter Montageflansch gemaB
der Norm ISO 5210 oder der US-Norm
MSS SP101 muss an der Armatur befestigt
werden.

Die Befestigung des Stellantriebs an der
Armatur muss gemaB Materialspezifikation
ISO-Klasse 8.8, Streckgrenze 628 N/mm?
durchgefuhrt werden.

/\ WARNUNG: Achtung:
Spindelschutzrohre, die nicht von
Rotork geliefert wurden, diirfen
weder das Gewicht noch seitliche
Belastung der in Abschnitt 11,
Seite 35, angegebenen Werte
tiberschreiten.

/N WARNUNG: Die Baugruppe aus
Stellantrieb und Armatur nicht am
Stellantrieb anheben. Immer die
Baugruppe aus Stellantrieb und
Armatur an der Armatur anheben.

Jede Baugruppe muss fur das Anheben
individuell bewertet werden.

Abb. 6.0.1

rp——p——

Abb. 6.0.2
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6.1 Kopfmontierte Armaturen mit
steigender Spindel

Einbau des Stellantriebs und des
Abtriebsflanschs als Baugruppe,
alle GroBen.

Die bearbeitete Antriebsbuchse in die
Abtriebsflanscheinheit nach vorgenannter
Beschreibung einbauen, den Stellantrieb
auf die Armaturenspindel mit Gewinde
absenken, die HAND-Betatigung
aktivieren und das Handrad in die
Richtung Offnen drehen, damit die
Antriebsbuchse in die Spindel eingreift.
Weiter drehen, bis der Stellantrieb fest
auf dem Armaturenflansch aufsitzt. Um
zwei weitere Drehungen weiter drehen,
die Sicherungsschrauben einsetzen und
auf das erforderliche Anziehdrehmoment
festziehen, siehe Tabelle B.

Einbau der Abtriebsflanscheinheit am
Stellantrieb der Armatur

Die bearbeitete Antriebsbuchse wie zuvor
beschrieben in die Abtriebsflanscheinheit
einbauen. Die Abtriebsflanscheinheit
vom Stellantrieb trennen und auf

der Armaturenspindel mit Gewinde
platzieren. Dabei muss das geschlitzte
Ende der Antriebsbuchse ganz oben
sein. Dann die Abtriebsflanscheinheit
entgegen der Offnungsrichtung drehen,
damit das Gewinde eingreift. Weiter
drehen, bis der Abtriebsflansch auf

dem Armaturenflansch platziert ist. Die
Sicherungsschrauben einsetzen, aber
noch nicht anziehen. Den Stellantrieb
auf die Abtriebsflanscheinheit absenken

Den Stellantrieb weiter drehen, bis

befestigen und auf das erforderliche

Tabelle A.

festziehen, siehe Tabelle B.

Beschichtung kann es sein, dass die
Antriebsbuchse nicht separat zu
installieren ist.

und den kompletten Stellantrieb drehen
R . ! ' Dreh t (£10 %
bis die Mitnehmer an der Abtriebswelle BaugréBe rehmoment (=10 %)
des Stellantriebs in die Antriebsbuchse Nm Ib ft
eingreifen. Der Stellantriebsflansch muss Ms 138 98
nun bundig mit dem Abtriebsflansch sein. : ’
M12 45,9 33,8
die Befestigungsbohrungen fluchten. M16 101 74
Mit den mitgelieferten Schrauben den
Stellantrieb an der Abtriebsflanscheinheit ~ Abb. 6.1.2 Tabelle A
Anziehdrehmoment festziehen, siehe Metrisch Drehmoment
. . . Flansch |Schrauben Nm Ib ft
Die Armatur um zwei Drehungen 6ffnen
und fest auf dem Armaturenflansch mit F10 M10 51.6 38
dem erforderlichen Anziehdrehmoment F14 M16 2198 162,1
Bei IQ10 - 1Q25 Antrieben mit feuerfester F16 M20 4305 317.5
F25 M16 219,8 162,1
F30 M20 430,5 317.,5
Imperial Drehmoment
Flansch |Schrauben Nm Ib ft
FA10 3/s 42,3 31,2
FA14 °/s 205,3 151,4
FA16 3/a 363,6 268,1
FA25 5/ 205,3 151,4
FA30 3/a 363,6 268,1

Abb. 6.1.1

Abb. 6.1.3 Tabelle B

6.2 Armatur mit Getriebe -
seitliche Montage

Sicherstellen, dass der Montageflansch
rechtwinklig zur Eingangswelle ist und
die Antriebsbuchse mit gentigend axialem
Eingriff auf Welle und Passfeder sitzt.
Die HAND-Betatigung einschalten.

Den Stellantrieb an die Eingangswelle
halten und das Handrad drehen, um
Keilnut und Passfeder miteinander
auszurichten. Die Montageschrauben mit
dem erforderlichen Anziehdrehmoment
festziehen, siehe Tabelle B.

6.3 Armatur mit nicht-steigender
Spindel - Kopfmontage

Wie bei der seitlichen Montage
vorgehen, nur beim Einsetzen

der Abtriebsflanscheinheit in den
Stellenantrieb muss eine Druckmutter
Uber der Antriebsbuchse eingesetzt und
fest angezogen werden.
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6.4 Handraddichtung

6.5 1QM-Stellantriebe fiir Regelbetrieb

6.6 1QL- & IQML-Linearantriebseinheit

Sicherstellen, dass die Dichtkappe und
der O-Ring fest sitzen, damit keine
Feuchtigkeit entlang der Stellantriebssaule
nach unten gelangen kann. Fur Armaturen
mit steigenden Spindeln kann ein
Spindelschutzrohr montiert werden.

Das muss O-Ring abgedichtet und
festgeschraubt werden.

Abb. 6.4.1

Abb. 6.4.2

Die Reihe der IQM-Stellantriebe eignet
sich fur den Regelbetrieb mit bis zu 1200
Anlaufe pro Stunde.

Die IQM-Reihe ist serienmaBig mit
einer dynamischen Bremseinrichtung
ausgestattet. Wenn ein mechanisches
Uberfahren des Stellantriebs und der
Armatur zu oft fur eine genaue Steuerung
auftritt, kann die Bremse aktiviert
werden. Bei aktivierter dynamischer
Bremse kommt es zu steigender
Motorerwarmung, weshalb die Anzahl
der Anldufe unter Umstanden gesenkt
werden muss, um ein Auslsen des
Motorthermostats zu verhindern.

Das Inbetriebnahmeverfahren der IQM-
Reihe entspricht dem fur Standard-1Q —
siehe Abschnitt 8.

Besteht aus einer Leitspindelbaugruppe,
die am Abtriebsflansch des Stellantriebs
befestigt wird. Diese sorgt fur einen
linearen Ausgangshub zwischen min.

8 mm (3/4 in) und max. 153 mm (6 in).

Der Stellantrieb IQL/IQML kann mit oder
ohne Gabelkopf-Befestigungsadapter
geliefert werden. Der Adapter besteht aus
vier Sdulen und einem Abtriebsflansch
passend fir die Armatur.

Abb. 6.6.1 QML mit Gabelkopf

Abb. 6.6.2 IQML ohne Gabelkopf
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6.7 1QL- & IQML-Einstellung des
linearen Hubs

Sobald der Stellantrieb sicher auf der
Armatur befestigt ist, der Linearantrieb
aber noch nicht angeschlossen ist,
sicherstellen, dass die Armatur ganz
unten in ihrer vollstandig geschlossenen
Stellung ist.

Das Handrad des Stellantriebs nach
rechts drehen. Der Linearantrieb
bewegt sich dann nach unten zur
Armaturenspindel. Den Linearantrieb an
der Armaturenspindel ankoppeln.

Konfigurieren Sie die Betriebsgrenzen des
Stellantriebs gemaB den Anweisungen in
Abschnitt 8.

6.8 1QL- & IQML-Schmierung

Der Linearantrieb ist ab Werk mit
Mehrzweckfett fur extreme Driicke
FUCHS RENOLIT CL X2 fur alle
Betriebstemperaturbereiche geschmiert.

Ein Schmiernippel fur die Schmierung der
Leitspindel befindet sich am Unterteil des
Stellantriebs.

Tragen Sie alle 30.000 Starts zwei
PumpenstoBe des angegebenen Fetts
aus einer standardmaBigen Fettpresse
auf. Haufigeres Schmieren kann je
nach Anwendung und Temperatur
erforderlich sein.
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7. Kabelanschliisse

7.1 Klemmleistenbelegung

Abb. 7.1.1  Die Klemmennummern beziehen sich auf Anschlisse, wie sie auf dem
Stellantriebsschaltbild angegeben sind.

/N WARNUNG: Stellen Sie die
Trennung aller Spannungs-
versorgungen vom Netz sicher, bevor
Sie die Abdeckungen des Stellantriebs
entfernen.

Stellen Sie sicher, dass die
Versorgungsspannung mit den Angaben
auf dem Typenschild des Stellantriebs
Ubereinstimmt.

Die Verdrahtung ftr den Stellantrieb
muss einen Schalter oder
Stromunterbrecher enthalten. Der
Schalter oder Stromunterbrecher muss
die entsprechenden Anforderungen der
IEC 60947-1 und IEC 60947-3 erfullen
und sich fur die Anwendung eignen. Der
Schalter oder Stromunterbrecher darf
den Schutzerdungsleiter nicht trennen.
Der Schalter oder Stromunterbrecher
muss so nahe wie moglich zum
Stellantrieb eingebaut werden und als
Trennvorrichtung fir diesen speziellen
Stellantrieb markiert sein. Der Stellantrieb
muss mit Uberstromschutzeinrichtungen
Ubereinstimmend mit den elektrischen
Daten in den angegebenen Druckschriften
geschutzt werden:

e PUB002-099
(Drehstromantriebe)

e PUB002-019
(Einphasenantriebe)

e PUB002-120
(Regelantriebe fur Drehstrom)

e PUB002-121
(Gleichspannungsantriebe)

N\ WARNHINWEIS: Stellantriebe
fiir AuBenleiterspannungen von
mehr als 600 V diirfen nicht an
Versorgungssysteme angeschlossen
werden, bei denen je nach Art

der Spannungsversorgung und
Nennspannung zwischen Phase und
Erde Spannungen von mehr als 600
VAC auftreten konnen; siehe BS EN
IEC 61010 — Anhang 1.

Die Kabel der Spannungsversorgung
missen ausreichende mechanische
Schutzeigenschaften aufweisen, um

die Einbauanforderungen zu erfullen.
AuBerdem mussen sie geschirmt sein, um
die EMV-Anforderungen des installierten
Schaltantriebs zu erfllen. Dafur eignen
sich bewehrte Kabel und/oder geschirmte
Kabel bzw. Kabel, die im Leitungsrohr
gefuhrt werden.

7.2 Erd-/Masseanschliisse

Eine Ose mit einem 6.5-mm-Durchmesser
ist neben der Kabeleinfiihrung
angegossen, um daran ein externes
Schutzerdungsband mit einer Mutter

und Schraube anzuschlieBen. Ein interner
Erdungsanschluss ist ebenfalls vorhanden,
der jedoch nicht als einzige Schutzerdung
verwendet werden darf.

7.3 Entfernen des
Klemmenkastendeckels

Mit einem 6-mm-Innensechskantschlissel
die vier unverlierbaren Schrauben
gleichmaBig losen. Die Abdeckung nicht
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mit einem Schraubendreher abhebeln.
Dadurch wird die O-Ringdichtung
beschadigt und kann der Flammenweg
an einer Einheit mit entsprechender
Zulassung beschadigt werden.

Abb. 7.3.1

Das Bluetooth Einstellgerat ist separat
verpackt, mit dem Stellantrieb, im
Versandkarton, und mit einem gelben
Etikett gekennzeichnet.

Der Verdrahtungsplan, der am Deckel
befestigt ist, gilt fur den jeweiligen
Stellantrieb und darf nicht mit dem
Verdrahtungsplan eines anderen
Stellantriebs vertauscht werden. Im
Zweifelsfall die Seriennummer auf dem
Verdrahtungsplan mit der Seriennummer
des Stellantriebs vergleichen.

Abb. 7.3.2  Klemmenfach des Stellantriebs
(Setting Tool separat in Versandkarton
verpackt).

Ein Kunststoffbeutel im Klemmenkasten
enthalt:

e Klemmschrauben und Unterlegscheiben
e Ersatz-O-Ringdichtungen fur den Deckel
e Schaltplan

e Bedienungsanleitung

7.4 Kabeleinfiihrung

In explosionsgefahrdeten Bereichen
darfen nur geeignete explosionssichere
Kabelverschraubungen oder
Leitungsrohre verwendet werden. Die
Kabeleinfuhrungen im Stellantrieb

sind mit M25 x 1,5 oder M40 x 1,5
Gewindesteigungen versehen.

In explosionsgefahrdeten Bereichen dirfen
nur explosionssichere Adapter mit Gewinde
zur Einfihrung verwendet werden.

Abb. 7.4.2

Kunststoff-Transportsicherungen
entfernen. Alle Kabeleinfiihrungen
entsprechend des Kabelquerschnitts und
der Kabelart anpassen.

Sicherstellen, dass Gewindeadapter,
Kabelverschraubungen oder Leitungsrohre
fest montiert und vollstandig wasserdicht
sind. Nicht verwendete Kabeleinfiihrungen
mit Gewindestopfen aus Stahl oder
Messing verschlieBen. In explosionsgefahr-
deten Bereichen muss ein angemessen
zugelassener Blindstopfen mit Gewinde an
der Kabeleinfiihrung eingebaut werden,
ohne dass ein Gewindeadapter dazwi-
schen verwendet werden musste.

7.5 AnschlieBen an die Klemmen

Die Feldverdrahtung wird tber Ring-/
Gabelkabelschuhe hergestellt. Bei
Bedarf mussen blanke Metall-Ring-/
Gabelkabelschuhe mit geeigneter
Isolierung versehen werden, damit
stromfuhrende Ex-Kreise von Nicht-Ex-
Kreisen entsprechend der am Einbauort
gultigen nationalen Gesetzgebung und
der gesetzlichen Vorgaben ausreichend
getrennt werden.

Die Kabelschuhe werden mit den
mitgelieferten Flachkopfschrauben 4 mm
(Steuerung und Anzeige) und 5 mm
(Spannung) befestigt.
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/N Um sichere elektrische Anschliisse
zu gewahrleisten, miissen die
erforderlichen Unterlegscheiben

wie in Abb. 7.5.1 verwendet

werden. Anderenfalls kénnen

sich die Anschliisse I6sen oder die
Klemmschrauben die Kabelschuhe
nicht festklemmen. Federringe
miissen zusammengeklemmt werden.
Die Schraubenanziehmomente diirfen
1,5 Nm (1,1 Ibf.ft) nicht Giberschreiten.

4 oder 5 mm
Flachkopf

Federscheibe

Beilagscheibe

Anschlussklemmenscheibe

Abb. 7.5.1

A\ zur Erfiillung der Ex eb Zulassung:
Miissen die Klemmen 1-3 und Erde
mit einer isolierten Ringdse M5

fur Leiter AWG 10 oder 14 und die
Klemmen 4-47 mit einer isolierten
Ring6se M4 fiir Leiter AWG 14 oder 16
versehen werden. Nur ein Leiter pro
Ringose ist erlaubt.

Siehe Verdrahtungsplan im Klemmenkas-
tendeckel fur die Funktionen der Anschlisse.
Prifen, ob die Spannungsversorgung mit
der Angabe auf dem Typenschild des
Stellantriebs Ubereinstimmt.

Die Schutzabdeckung der
Stromanschlussklemme entfernen.

Mit dem AnschlieBen der Stromkabel
beginnen und dann die Schutzabdeckung
wieder aufsetzen. Nach Abschluss aller
Anschlisse den Schaltplan wieder im
Klemmenkastendeckel verstauen.

/\ WARNUNG: Die Verdrahtung
kann 80 °C bei einer
Umgebungstemperatur von 70 °C
erreichen. Aus Sicherheitsgriinden
muss der gleiche Spannungspegel
an allen Anzeigeklemmen,
Fernansteuerungsklemmen

und Digital-E/A- Klemmen des
Stellantriebs anliegen.

Alle externen Kreise mussen mit einer
Isolierung versehen sein, die fur die
Bemessungsspannung geeignet ist und
gleichzeitig der nationalen Gesetzgebung
und den gesetzlichen Vorgaben
entsprechen.

7.6 Wiederaufsetzen des
Klemmenkastendeckels

Darauf achten, dass die O-Ring-
Dichtung und der Anschlussstutzen in
ordnungsgemaBem Zustand und leicht
gefettet sind, bevor die Abdeckung
wieder eingesetzt wird. Abbildung 7.3.1
beachten, wenn Sie die Abdeckung
wieder anbringen. Die Schrauben

mit einem Drehmomentschltssel und
einem Innensechskantschltssel 6 mm
gleichmaBig auf 16 Nm (12 Ibf.ft)
anziehen.

4 )

ATTENTION: RED PLASTIC PLUGS IN CONDUIT ENTRIES ARE FOR TRANSIT ONLY.
FOR LONG TERM PROTECTION FIT SUITABLE METAL PLUGS.

ATTENZIONE: | TAPPI IN PLASTICA ROSSA PER L'ENTRATA CAVI SONO SOLO
TEMPORANEI. PER UNA PROTEZIONE PERMANENTE PREGO SOSTITUIRLI CON APPOSITI
TAPPI METALLICI.

ATENCION: LOS TAPONES ROJOS DE PLASTICO EN LAS ENTRADAS DE CABLE SON
UNICAMENTE PARA TRANSPORTE. PARA PROTECCION PERMANENTE COLOCAR
TAPONES METALICOS APROPIADOS.

ACHTUNG: DIE ROTEN PLASTIKSTOPFEN SIND NUR FUR DEN TRANSPORT GEEIGNET.
FUR DAVERHAFTEN SCHUTZ SIND DIESE GEGEN GEEIGNETE BLINDSTOPFEN
AUSZUTAUSCHEN.

ATTENTION: LES BOUCHONS PLASTIQUES ASSURENT UNE PROTECTION TEMPORAIRE.
POUR UNE PROTECTION DEFINITIVE UTILISER DES BOUCHONS METALLIQUES.
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8. Inbetriebnahme -
Grundeinstellungen

Mit einer der Einstellmoglichkeiten

in Abschnitt 1.3 kann auf alle
Stellantriebseinstellungen, Datenlogger-
und Asset-Management-Daten
zugegriffen werden. Zusatzliche Status-
und Alarmdaten, die nicht auf dem
Startbildschirm angezeigt werden, sind
auch zuganglich.

A Einstellungen und Betatigung
miissen durch einen elektrischen
Betatigungs- und Funktionstest der
betatigten Armatur gepriift werden.

DIESE DRUCKSCHRIFT ENTHALT
NUR ANWEISUNGEN FUR DIE
GRUNDEINSTELLUNGEN.

Anweisungen zur Einstellung der
Steuerung und der Anzeigen sowie
Informationen zur Diagnose sind in
PUB002-040 enthalten.

DIE ABDECKUNG DER STEUERUNG
DARF NICHT ENTFERNT WERDEN.

ES BEFINDEN SICH KEINE
EINSTELLMOGLICHKEITEN FUR DEN
BETREIBER IM STEUERUNGSGEHAUSE.
WENN DIE ABDECKUNG

DER STEUERUNG MIT EINEM
QUALITATSETIKETT VERSIEGELT IST,
KANN BEI EINEM ZERSTOREN DES
ETIKETTS DIE GARANTIE VERFALLEN.

In dieser Anleitung werden die
Grundeinstellungen beschrieben, die
durchgefuhrt werden mussen, bevor der
Stellantrieb in Betrieb genommen wird.

EINE ELEKTRISCHE BETATIGUNG
DARF ERST NACH ABSCHLUSS UND
UBERPRUFUNG DER GRUNDEIN-
STELLUNGEN ZUGELASSEN WERDEN.

Die Grundeinstellungen beeinflussen die
richtige Betatigung der Armatur durch
den Stellantrieb. Wenn der Stellantrieb mit
der Armatur geliefert wird, wurden diese
Einstellungen unter Umstanden bereits
vom Armaturenhersteller oder -lieferanten
vorgenommen.
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8.1 Grundeinstellungen der
1Q SET-Stellantriebe

IQ SET-Stellantriebe sind fir einen Betrieb
mit einer 3-phasigen Stromversorgung
ausgelegt.

Die Phasendrehung bestimmt die
Bewegungsrichtung des Stellantriebs.

Diese Eigenschaft erlaubt die direkte
Integration in die Motorsteuerwarte
(Motor Control Centre / MCC) des
Benutzers, die Umschaltschiitze, HMI-/
Prozessleitsystem-Steuerelemente (Tasten,
SPS-Ausgéange etc.) umfasst. Siehe
mitgelieferten Schaltplan des Stellantriebs
und das angegebene Rotork Schaltbild
(Rotork Wiring Schematic / RWS).

Die Inbetriebnahme des IQ SET kann
mit Batteriestromversorgung oder mit
eingeschalteter Spannungsversorgung
und deaktiviertem SET erfolgen.
Siehe Abschnitt 8.2.

1Q SET-Stellantriebe schalten

sich ab, wenn Endlagen bzw.
Drehmomentgrenzen erreicht werden.
Das Handrad ein paar Grad in die
entgegengesetzte Richtung drehen,
um die Spannungsversorgung wieder
einzuschalten und die Inbetriebnahme
fortzusetzen.

A\ 1Q SET-Stellantriebe diirfen die
Armatur erst an den Endanschlag
fahren, wenn die richtige
Motordrehung und die richtigen
Endlagen festgestellt und iiberpriift
wurden.

N\ Dieim Schaltplan dargestellten
Kontakte (ge6ffnet und geschlossen)
des 1Q SET fiir Drehmoment/Endlage
miissen mit den Spulenstromkreisen
des MCC-Schiitzes (6ffnen und
schlieBen) verbunden werden. Beim
Erreichen eines Drehmoments oder
einer Endlage 6ffnet der Kontakt fiir
die Drehmomentgrenze/Endlage und
schaltet das verbundene Schiitz ab.

A\ Die Spannung des
Spulenstromkreises des Schiitzes und
der Meldestromkreise ist auf max.
150 V begrenzt.

/N\ Um eine unerwartete Bewegung
beim Einschalten zu verhindern, ist
bei 1Q SET-Stellantrieben die 1Q SET-

Funktion fir den Transport deaktiviert.

Sobald die Grenzwerte eingestellt und
tiberpriift wurden, kann die 1Q SET-
Funktion fiir den Betrieb liber die MCC
des Benutzers aktiviert werden.

Uberpriifung der Einstellung der IQ
SET-Funktion

N\ sicherstellen, dass die 3-phasige
Spannungsversorgung vom Stellantrieb
getrennt ist.

Bewegen Sie den Stellantriebs und die
Armatur mit dem Handrad in die mittlere
Stellung - in der Anzeige des Stellantriebs
muss ein prozentualer Offnungswert
(Bereich von 0-99 %) angezeigt werden.
Aktivieren Sie den Stellantrieb tber die
Batteriestromversorgung und verwenden Sie
das mit dem Stellantrieb verbundene Setting
Tool. Navigieren Sie zum Meni ,Setting”
(Einstellungen). Siehe Abschnitt 8.2.

Wabhlen Sie im Einstellungsment Control
> Local > SET aus.

Halt

Abb. 8.1.1

Uberpriifen Sie, dass die Einstellung
deaktiviert ist. Falls nicht, geben Sie das
Passwort ein (siehe Abschnitt 8.4) und
verwenden Sie die Tasten @ ), um
~Disabled” (Deaktiviert) auszuwahlen.

Beachten Sie die Warnmeldung beim
Versuch, diese Einstellung zu andern:

Abb. 8.1.2

Der Stellantrieb schaltet sich nicht

ein, wenn er sich an der Endlage der
Armatur befindet. Die Betatigung des
Umschaltschiitzes erlaubt das Einschalten;
wenn sich der Stellantrieb z.B. an der
Endlage ,Geschlossen” befindet und der
Offnungsschitz aktiviert wird, schaltet
sich der Stellantrieb ein.

6 zur Bestatigung driicken.
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Legen Sie bei deaktivierter SET-Funktion
die 3-phasige Spannungsversorgung

an die Eingangsklemmen an, indem

Sie entweder die Offnungs- oder
SchlieBsteuerung fir das MCC-Schitz
aktivieren.

Der Stellantrieb schaltet sich jetzt

ein, ohne sich zu bewegen, damit die
Grenzwerteinstellungen vorgenommen
und Gberpruft werden kénnen.

Ein Stellantriebsalarm erscheint auf dem
Bildschirm, wenn die Bewegung in dieser
Betriebsart verhindert wird (Abb. 8.1.3).
Siehe Abschnitt 4.8.

=00

Einstellung der IQ SET-Endlagen

Anweisungen siehe Abschnitt 8.5.-8.7.
Die Endlage , Geschlossen” (4/15) und die
Endlage ,Geoffnet” (7/15) mussen mit
dem Handrad eingestellt werden.

Bei der Einstellung der Endlage
»Geschlossen” sicherstellen, dass das
MCC-Offnungsschiitz eingeschaltet
ist. Bei der Einstellung der Endlage
~Geoffnet” sicherstellen, dass das
MCC-SchlieBschiitz eingeschaltet ist.

Uberpriifung der richtigen Phasendrehung

Sobald Sie die Endlagen, Endschalterein-
stellungen und die Verkabelung der
Fernsteuerung Uberprtft haben, fahren
Sie den Stellantrieb und die Armatur mit
dem Handrad in eine mittlere Stellung —
in der Stellantriebsanzeige muss ein
prozentualer Offnungswert (Bereich
0-99 %) idealerweise zwischen 30 %
und 70 % angezeigt werden, damit der
Stellantrieb ein paar Sekunden lauft,
ohne dass die Spannungsversorgung
wahrend der Uberprifung der Drehung
abgeschaltet wird.

N\ sicherstellen, dass die 3-phasige
Spannungsversorgung vom Stellantrieb
getrennt ist.

Aktivieren Sie den Stellantrieb tber die
Batteriestromversorgung und verwenden
Sie das mit dem Stellantrieb verbundene
Setting Tool. Navigieren Sie zum Meni
,Setting” (Einstellungen). Siehe Abschnitt
8.2. Aktivieren Sie die IQ SET-Funktion:

Wahlen Sie im Einstellungsment Control
> Local > SET aus.

Uandal
U!and 2l
th

D:lau\ rtrol H
EnfallVororth ' "u"rb[ tcrrw

_ frei
Fernsteusrstels E]

Abb. 8.1.4

Andern Sie die Einstellung mit den Tasten
auf ,Enabled” (Aktiviert).

@ zur Bestdtigung dricken.

Schalten Sie das MCC-SchlieBschuitz ein
und prufen Sie, ob der Stellantrieb die
Armatur in die SchlieBrichtung fahrt.
Wenn sie sich in Offnungsrichtung
bewegt, das Schiitz sofort abschalten.
Uberprufen Sie, ob die 3-phasige
Stromversorgung vom Stellantrieb
getrennt ist. Wechseln Sie zwei mit dem
Stellantrieb verbundene Phasen und
fuhren Sie den Test erneut durch.

Es wird empfohlen, die Richtung der
Armaturbewegung zu iiberpriifen,
indem Sie die Spindel der Armatur oder
die Anzeige des Getriebes betrachten.
Bei Armaturen, die zum SchlieBen eine
Bewegung des Antriebsausgangs gegen
den Uhrzeigersinn erfordern, muss die
Einstellung fiir die SchlieBrichtung auf
~Anti” gesetzt werden, damit die IQ
SET-Anzeige korrekt ist. Durch diese
Einstellung andert sich die Richtung des
Stellantriebs nicht.
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8.2 Herstellung der Verbindung
zum Stellantrieb mit dem Rotork
Setting Tool

Die Rotork Fernbedienung verwendet
Bluetooth Funktechnik (Rotork Bluetooth®
Fernbedienung Pro v1.1- BTST), siehe
unten. Diese Fernbedienung ist an den
durchsichtigen Tastensymbolen und der
durchsichtigen Dichtung zwischen dem
oberen und unteren Gehdause zu erkennen.

Die reine Infrarot-Fernbedienung
hingegen hat gelbe Tasten und eine gelbe
Dichtung zwischen den Gehdusehalften.
Das BTST gibt es mit blauem und
schwarzem Gehéuse, aber beide haben
dieselbe Funktionalitat.

Das é&ltere Rotork Setting Tool nur mit
Infrarot hat ein blaues Gehause mit festen
gelben Tasten und eine gelbe Dichtung
zwischen den Gehauseteilen.

Beide der obigen Setting Tools kénnen
mit 1Q3- oder 1Q3 Pro-Stellantrieben
verwendet werden.

Unten finden Sie die relevanten
Navigations- und Konfigurationstasten zur
Inbetriebnahme eines 1Q-Antriebs.

O

aufwarts

O @ ©

links/verringern rechts/erh6hen

wahlen/speichern
zuriick O Vorwarts

abwarts

Vor der Verwendung des BTST muss der
Stellantrieb auf ,LOKAL" oder ,STOPP”
eingestellt werden.

Die @ Taste wiederholt driicken, um zum
Startbildschirm zurtickzukehren.

Verbindung zum Stellantrieb
liber Bluetooth

Die Standardsicherheitseinstellung

im Stellantrieb fur die drahtlose
Bluetooth-Verbindung ist die Initiierung
Uber einen Infrarot-Befehl. Deshalb
muss der Betreiber sich nahe am
Stellantrieb befinden und eine direkte
Sichtverbindung haben.

Die Fernbedienung in einem Abstand

von 0,25 m (10 in) auf das Anzeigefenster
des Stellantriebs richten und die

Taste QJ dricken.

Auf dem Bildschirm erscheint
das Hauptmenda.

Alktiva

Das Setting Tool verbindet sich
automatisch liber Bluetooth, was
bis zu 5 Sekunden dauert. Wenn

die Verbindung hergestellt wurde,
leuchten blaue Lampen am Tool und
im Anzeigefenster des Stellantriebs
auf. Danach kann die Fernbedienung
eingesetzt werden, ohne dass sie
weiter auf das Displayfenster des
Stellantriebs gerichtet werden muss.

Die drahtlose Bluetooth-Verbindung
bleibt bestehen, wahrend Tastenbefehle
am Setting Tool vorgenommen werden.
Nach einem Zeitraum von 6 Minuten
ohne Tastenbefehle wird die Bluetooth-
Verbindung automatisch getrennt und
die blauen Lampen am Setting Tool und
im Display gehen aus. Um die Bluetooth-
Verbindung jederzeit zu trennen, die
Tasten @ und € am Setting Tool
zusammen drticken.
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8.3 Herstellung der Verbindung zum
Stellantrieb Gber das manuelle
Setup

In diesem Abschnitt wird die Verwendung
der in Abschnitt 1.3 vorgestellten,
manuellen Setup-Funktion beschrieben.

8.3.1 Navigation und Befehle

Bei der Verwendung des manuellen
Setups kann mit dem AUF-/ZU-Drehknopf
durch die Menus und Befehle in der
Anzeige navigiert werden.

Den Drehknopf um '/s-Drehung nach
links oder rechts drehen, damit ein
weiBer Punkt mit der Kerbe am Gussteil
Ubereinstimmt. Den Knopf fur 0,25 bis
3 Sekunden in dieser Position halten.

Um eine Mentoption auszuwahlen, den
Knopf ganz ('/4-Drehung) nach rechts
drehen. Diese Stellung 1 Sekunde lang
halten. Den Knopf loslassen, um die
Option auszuwahlen.

Um in einem Menu zurlickzugehen, den
Drehknopf ganz nach links ('/2-Drehung)
drehen und 1 Sekunde lang halten. Mit
Loslassen des Knopfs geht das Ment
einen Schritt zurlck.

Um das Einstellungsmenu zu verlassen,
den Drehknopf wiederholt nach links
drehen, bis Sie zum Startbildschirm
zurtickkehren.

8.3.2 Manuelles Setup

/N\ HINWEIS: Das manuelle Setup
ist standardmaBig deaktiviert. Fassuwort
Zur Aktivierung die folgenden
Anweisungen befolgen.

Den LOKAL-/STOPP-/FERN-Drehknopf
zunachst auf STOPP oder FERN stellen.

Fazswort sing.

FROTORE

Schritt 1 - Aktivierung

Mit dem BTST zu Settings > Indication
> Local Display navigieren

Abb. 8.3.4

und OK driicken.

Das Passwort des Stellantriebs eingeben

Horme Screen

Rigrin Rgriin
stl.LED Ein z wenstl LED Ein

Abb. 8.3.3 Abb. 8.3.5

Manual Setup auswahlen und die Taste
dricken. drticken und Ja auswéhlen.
Bestatigung driicken.

Die ) oder © Taste am Setting Tool

Sobald Sie das manuelle Setup
aktiviert haben, ist die Initilerung
der App-Verbindung tber das
Verfahren in Abschnitt 1.4.1 nicht
mehr verfigbar. Andere Verfahren
fur die Verbindungsherstellung siehe
Abschnitt 1.3.

Die Rotork App und das manuelle Setup
konnen auch separat aktiviert/deaktiviert
werden.

Schritt 2 - Initiierung
Um das manuelle Setup zu starten, den

AUF-/ZU-Drehknopf in der folgenden
Reihenfolge drehen:

rechts > links >
rechts > links

Schritt 3 - Einstellungsmenii verlassen
Um das Einstellungsmenu zu verlassen:

1. Den Drehknopf wiederholt nach
links drehen, bis der Startbildschirm
erreicht ist.

2. Den LOKAL-/FERN-/STOPP-Drehknopf
auf LOKAL stellen.

Ansonsten verlasst das System das
manuelle Setup automatisch, wenn

5 Minuten lang keine Befehle eingegeben
werden.
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8.4 Sicherheit - Passwort

/\ HINWEIS: In diesem und den
folgenden Abschnitten entsprechen
die abgebildeten Symbole den BTST-
Tasten. Die entsprechenden Befehle
in der Rotork App und im manuellen
Setup finden Sie in Abschnitt 1.

Um die Sicherheit des Stellantriebs

und der angeschlossenen Systeme

zu gewahrleisten, wird Betreibern/
Endanwendern empfohlen, geeignete
MaBnahmen ergreift, um den Zugriff
durch Unbefugte zu verhindern. Dazu
gehoren sowohl MaBnahmen zur
Kontrolle oder Einschrankung des
physischen Zugriff auf den Stellantrieb,
die Auswahl einer geeigneten
Sicherheitsstufe in den Einstellungen
des Stellantriebs als auch die Festlegung
eines geeigneten Passworts fur den
Stellantrieb vor der Inbetriebnahme
umfassen. Anweisungen zur Anderung
des Passworts und der Einstellungen der
Sicherheitsstufe siehe PUB002-040.

Die standardméBige Sicherheitsstufe

fur die Verbindung zum Stellantrieb

ist das Starten von Bluetooth. Bei der
Infrarotverbindung muss sich der Benutzer
in einer Entfernung von 0,25 m zum
Stellantrieb und in direkter Sichtlinie zum
Display befinden. Zu einer Anleitung zur
Verbindung mit dem Stellantrieb siehe
Abschnitt 8.2.

Alle Stellantriebseinstellungen kénnen
aufgerufen werden, unabhéangig davon,
ob der Stellantrieb auf ,Lokal”, ,Stopp”
oder ,Fern” eingestellt ist.

A sswort sing,
Zur Anderung einer Stellantrieb- ort &ing

seinstellung muss der Stellantrieb
auf ,Lokal” oder , Stopp” geschaltet
werden und das richtige Passwort
muss eingestellt werden.

Scrol AW Dyrsore-
Wenn der Stellantrieb auf , Fern”
geschaltet ist und eine Einstellung
ausgewahlt wird, erscheint die folgende
Warnung:

Abb. 8.4.2

Es wird das im Werk voreingestellte
Passwort ROTORK angezeigt und die
Taste OK hervorgehoben.

Die Taste (@ driicken.

Der Einstellbildschirm wird wieder
angezeigt. Im nachfolgenden Beispiel
ist Settings > Limits > Close
Settings (Einstellungen — Endlagen —
SchlieBeinstellungen), wobei die
Funktion Action (Abschaltfunktion)
hervorgehoben ist:

Iurng falzch
bz inFernbed.

Abb. 8.4.1

,OK" wahlen oder zum Einstellbildschirm
zurtickkehren.

Wenn der Stellantrieb auf , Lokal”
oder ,Stopp” geschaltet ist und eine
Funktion gewahlt wird, erscheint der
Passwort-Bildschirm:

Einstell. Offen
Rilleg

Abb. 8.4.3
Zum Auswiahlen die Taste (@ driicken.

Die Funktion und ihre Einstelloptionen
oder ihr Einstellbereich werden dann
hervorgehoben.

Abb. 8.4.4

Wenn der Betreiber den
Funktionswert nicht &ndern
mochte, kann die ,,Zuriick”-Taste
zum Verlassen der Ansicht ohne
Anderungen gedriickt werden.
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Die Pfeiltasten o Loder” 0
verwenden, um die Einstellungen auf
den erforderlichen Wert zu verandern.
Das nachfolgende Beispiel zeigt, dass
eine Abschaltfunktion , SchlieBen” mit
Drehmoment gewahlt wurde.

Drehmo
Wegeinst.

Einstell Offen
FhEchalt Rileg

Librehmo
[ S

Abb. 8.4.5
Zum Speichern die Taste (@ driicken.

Hervorgehoben ist jetzt nur noch der
Funktionsname und die gespeicherte
Einstellung wird angezeigt:

_

Einstell Geschl.

Fickturg

g ROrehmo
I

Einstell Offen
Abschalt Rilleg
Drehmo

0

Abb. 8.4.6

Wenn eine Funktion das erste Mal
gewahlt wird, ist die Eingabe eines
Passworts erforderlich. Sobald
dieses Passwort richtig eingegeben
wurde, ist es fiir die Dauer der
weiteren Kommunikation zwischen
Fernsteuerung und Stellantrieb
nicht mehr erforderlich. Andere
Funktionen kénnen wie erforderlich
eingestellt werden.

8.5 Grundeinstellungsmenii

Einstellungsmenii

Endlagen

SCHLIESSEINSTELLUNGEN
Drehrichtung (nach rechts/links
Vorgang (Drehmoment/Endlage)
Drehmoment (40 — 100 %)
Endlage einstellen

Anzeige

SR B

Steuerung

S

Notabschaltung

S

Sicherheit

S

Standardein-
stellungen

OFFNUNGSEINSTELLUNGEN
Vorgang (Drehmoment/Endlage)
Drehmoment (40 — 100 %)
Endlage einstellen

Drehungen

Position

BREAKOUT TORQUE
(Drehmomentiiberbriickung)

Offnen

Offene Stellung (0 - 95 %)
SchlieBen

Geschlossene Stellung (100 - 5 %)
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8.6 Grundeinstellungen - Endlagen

A Einstellungen und Betédtigung
miissen durch einen elektrischen
Betdtigungs- und Funktionstest der
betatigten Armatur geprift werden.

Wie in Abschnitt 8.2 beschrieben die
Kommunikation mit dem Stellantrieb
einleiten. Im Startbildschirm
Stellungsanzeige die Taste € driicken.
Das Hauptmen( wird angezeigt.

Mit den Tasten Q Q Q © zu

,Settings” (Einstellungen) navigieren und
die Taste @) zur Auswahl driicken.

Das Einstellungsmen( wird angezeigt.

Settings (Einstellungen)
Limits (Endlagen)

Indication (Anzeige)

Control (Steuerung)

ESD (Notabschaltung)

Security (Sicherheit)

Defaults (Standardeinstellungen)

Mit den Tasten O O zu , Limits”
(Endlagen) navigieren und die Taste 6
zur Auswahl driicken.

Bei der ersten Einstellung, die zwecks
Anderung gewahlt wird, ist die
Eingabe eines Passworts erforderlich
- siehe Abschnitt 8.4.

Die Endlageneinstellungen sind nachfolgend mit ihren Werksvorgaben aufgefuhrt:

1/15
2/15
3/15
4/15

5/15
6/15
7715
8/15
9/15
10715

Eeabout Toroiis (Drehmomentiiberbriickung)

11715

) Fin

12/15 |

13/15

14/15 |

15715

1-15

Die Funktion ,Close Direction” (SchlieBrichtung) (1 / 15) ist hervorgehoben. Mit O O

kann durch die Funktionen gescrollt werden. Die Funktionen werden nacheinander

hervorgehoben. Leere Einstellungen nur fur 1QT.
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8.7 SchlieBeinstellungen

1/ 15. ,Direction” (SchlieBrichtung)

Mit dieser Funktion wird die fur das
SchlieBen der Armatur erforderliche
Richtung eingestellt. Den Stellantrieb und
die Armatur von Hand betatigen, um
festzustellen, in welche Richtung

sie schlieBt.

Die Taste @) driicken, um die Funktion
,Close Direction” (SchlieBrichtung)

zu wahlen. Die Tasten ) oder Cg zur
Kontrolle der erforderlichen Einstellung
verwenden. Die Taste @) zum
Einstellen dricken.

A\ Bei 1Q SET-Stellantrieben
beeinflusst die
SchlieBrichtungseinstellung nicht
die Bewegungsrichtung. Die
Bewegungsrichtung wird nur durch
die Phasendrehung bestimmt.

/\ Bei 1Q SET-Stellantrieben andert
die SchlieBrichtungseinstellung nur
die Anzeige. Nach der Uberpriifung
der Phasendrehung priifen, ob die
Anzeige der Bewegungsrichtung
richtig folgt. Siehe Abschnitt 8.1.

2/ 15. ,Close Action”
(Abschaltfunktion ,,SchlieBen*)

Der Stellantrieb kann fur das SchlieBen so
konfiguriert werden, dass bei Erreichen
eines eingestellten Drehmoments
(Drehmomentabschaltung) oder nach
Erreichen einer eingestellten Endlage
(Wegabschaltung) der Antrieb abschaltet.

A\ Die empfohlene SchlieBmethode
wird vom Armaturenhersteller
vorgegeben. Wenn vom Armaturen-
hersteller keine Anleitung vorliegt, die
folgende Tabelle verwenden.

Abschalt- | Abschalt-
Armaturentyp | funktion funktion

.SchlieBen” | ,,Offnen”
Absperrschieber | Drehmoment | Endlage
Ventil Drehmoment | Endlage
Klappe* Endlage Endlage
Leitrohrschieber | Endlage Endlage
Kugelhahn Endlage Endlage
Kickenhahn Endlage Endlage
Stauschitz Endlage Endlage
Elgtetﬁcgﬁw;ﬁ?er/ Endlage Endlage
Parallelschieber | Endlage Endlage
Membran Drehmoment | Endlage
Teleskopschieber | Endlage Endlage
Stoffschieber Endlage Endlage

* Klappen werden in der Regel mit
Schwenkantrieben angetrieben.

Die Taste 6 driicken, um die Funktion
,Close Action” (Abschaltfunktion
.SchlieBen”) zu wahlen. Die Tasten

oder © zur Kontrolle der erforderlichen
Einstellung verwenden. Die Taste @ zum
Einstellen drucken.

3/ 15. ,Close Torque”
(Drehmomentwert ,,SchlieBen”)

Der Wert des zum SchlieBen der Armatur

verfigbaren Drehmoments kann zwischen
40 % und 100 % des Nenndrehmoments
eingestellt werden. Das Nenndrehmoment
des Stellantriebs ist auf dem

Typenschild angegeben.

Die Taste 6 dricken, um die Funktion
.Close Torque” (Drehmomentwert
,SchlieBen”) zu wahlen. Den Wert mit
der Taste Q) erhéhen oder mit der
Taste ©Q verringern.

Die Taste @) zum Einstellen driicken.

4/ 15. ,Set Limit” (Einstellung
Endlage-Geschlossen)

Die Taste @ driicken, um die Funktion
,Close Limit” (Einstellung Endlage-
Geschlossen) zu wahlen. Auf dem
Stellantrieb erscheint folgende Anweisung:

Abb. 8.7.1

Den Stellantrieb und die Armatur in

die geschlossene Stellung bringen.

Ein Uberfahren von %2 bis 1 Umdrehung
berlcksichtigen.

Die Taste 6 dricken, um die Endlage-
Geschlossen einzustellen.

8.8 Offnungseinstellungen

5/ 15. ,Action” (Abschaltfunktion
.Offnen”)

Der Stellantrieb fur das Offnen kann so
konfiguriert werden, dass bei Erreichen
eines eingestellten Drehmoments
(Drehmomentabschaltung) oder nach
Erreichen einer eingestellten Endlage
(Wegabschaltung) der Antrieb abschaltet.

A\ Die empfohlene Offnungsmethode
wird vom Armaturenhersteller
vorgegeben. Liegen keine
Anweisungen des Armaturen-
herstellers vor, ist auf ,Endlage”
einzustellen (wegabhéngig).

Die Taste @ driicken, um die Funktion
.Open Action” (Abschaltfunktion
,Offnen”) zu wéahlen. Die Tasten o
oder ? zur Kontrolle der erforderlichen
Einstellung verwenden. Die Taste 6 zum
Einstellen druicken.

6/ 15. ,Open Torque” (Drehmoment
»Offnen”)

Der Wert des zum Offnen der Armatur
verfligbaren Drehmoments kann zwischen
40 % und 100 % des Nenndrehmoments
eingestellt werden. Das Nenndrehmoment
des Stellantriebs ist auf dem Typenschild
angegeben.

Die Taste & driicken, um die Funktion
,Open Torque” (Drehmoment , Offnen”)
zu wahlen. Den Wert mit der Taste Q)
erhdhen oder mit der Taste € verringern.

Die Taste @) zum Einstellen driicken.
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7/ 15. Set Limit (Einstellung Endlage-Offen)

Die Taste @) driicken, um die Funktion
,Open Limit” (Einstellung Endlage-Offen)
zu wahlen. Auf dem Stellantrieb erscheint
folgende Anweisung:

Abb. 8.8.1

Den Stellantrieb und die Armatur in
die gedffnete Stellung bringen. Ein
Uberfahren von %2 bis 1 Umdrehung
berlcksichtigen.

Die Taste 8 dricken, um die Position
Endlage-Offen einzustellen.

8/ 15. Drehungen (nicht einstellbar)

Zeigt die Abtriebsumdrehungen des
Stellantriebs zwischen den eingestellten
Endlagen ,geschlossen” und ,offen” an.

9 / 15. Armaturenstellung (nicht
veranderbar)

Zeigt die aktuelle Stellung des
Stellantriebs in % gedffnet.

Hinweis: Die Werte fiir Umdrehungen
und Armaturenstellung werden
wahrend ihrer Anzeige nicht
aktualisiert. Um die aktualisierten
Werte abzulesen, die Taste (@ driicken
und im Menii Einstellungen, das sich
dann 6ffnet, ,Endlagen” wahlen.

8.9 Breakout Torque
(Drehmomentiiberbriickung)

Die Standardeinstellung fur das Offnungs-
und SchlieBdrehmoment ist , Off” (Aus)
(standiger-Drehmomentschutz). Durch
Uberbriickung des Drehmomentschutzes
steht ein Drehmoment von ca. 150 %
des Nenndrehmoments zur Verfiigung.
Der Armaturenhersteller/Einbauer ist
zurate zu ziehen, um sicherzustellen,
dass die Armaturenkonstruktion und

die Verbindungsbauteile das zuséatzli-
che Drehmoment bzw. die zusatzliche
Axialkraft aufnehmen kénnen.

11/ 15. ,,Opening” (Offnend)

Die Drehmomentabschaltung in
Offnungsrichtung kann Gber einen
konfigurierbaren Teil des Weges
Uberbruckt werden. Wenn diese Funktion
eingeschaltet ist, kann ein Drehmoment
bis ca. 150 % des verfligbaren
Nenndrehmoments zum L&sen von
festsitzenden Armaturen eingesetzt
werden.

@ driicken, um die Funktion ,Opening
Breakout Torque” (Offnungsdrehmoment)
auszuwahlen. Die Tasten 6 oder

zur Kontrolle der erforderlichen
Einstellung verwenden.

Die Taste @) zum Einstellen driicken. Es
erscheint eine Warnmeldung, in der Sie
darauf hingewiesen werden, dass durch die
Einstellung des Offnungsdrehmoments der
Drehmomentschutz aufgehoben wird. Sie
missen OK oder ABBRECHEN auswaéhlen.

Dk

=]

Abb. 8.9.1

12 / 15. OP-Position

Bei Aktivierung (siehe 11/ 15) kann

die Stellung tber dem Offnungshub im
Hubbereich 0 % (Endlage , geschlossen”)
bis 95 % geoffnet konfiguriert

werden, und zwar dort, wo der
Drehmomentschutz umgangen wird.
AuBerhalb der Umgehungsstellung kehrt
der Drehmomentschalterwert zu dieser
Einstellung zuriick, siehe 6 / 15.

Die Taste 6 dricken, um die

Funktion ,Opening Bypass Position”
(Uberbrickungsposition ,Offnend”)

zu wéhlen. Den Wert mit der Taste
erhdhen oder mit der Taste © verringern.
Die Taste &) zum Einstellen driicken.

13 / 15. ,Closing” (SchlieBend)

Die Drehmomentabschaltung in
Offnungsrichtung kann Uber einen
konfigurierbaren Teil des Weges
Uberbriickt werden. Wenn diese Funktion
eingeschaltet ist, kann ein Drehmoment
bis ca. 150 % des verfligbaren
Nenndrehmoments zum SchlieBen

von Armaturen eingesetzt werden.

AuBerhalb der Umgehungsstellung kehrt
der Drehmomentschalterwert zu dieser
Einstellung zuriick, siehe 3/ 15.

6 drticken, um die Funktion ,Closing
Breakout Torque” (SchlieBdrehmoment)
auszuwahlen. Die Tasten {) oder Q) zur
Kontrolle der erforderlichen Einstellung
verwenden.

Die Taste @) zum Einstellen driicken. Es
erscheint eine Warnmeldung, in der Sie
darauf hingewiesen werden, dass durch die
Einstellung des SchlieBdrehmoments der
Drehmomentschutz aufgehoben wird. Sie
mussen OK oder ABBRECHEN auswahlen.

14 / 15 CL-Position

Bei Aktivierung (siehe 13/ 15) kann

die Stellung tber dem SchlieBhub im
Hubbereich 100 % (Endlage ,offen”) bis
5 % geoffnet konfiguriert werden, und
zwar dort, wo der Drehmomentschutz
umgangen wird.

Die Taste 6 driicken, um die

Funktion ,,Closing Bypass Position”
(Uberbriuickungsposition , SchlieBend”)

zu wahlen. Den Wert mit der Taste
erhdhen oder mit der Taste € verringern.
Die Taste ) zum Einstellen dricken.

Die Grundeinstellungen sind jetzt
abgeschlossen. Anweisungen zum
Start des 1Q SET siehe Abschnitt 8.1.
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9. Wartung, Uberwachung
und Fehlersuche

Wartung

Jeder Rotork Stellantrieb wird vor dem
Versand umfassend fur jahrelangen
stérungsfreien Betrieb getestet.
Voraussetzung ist dabei, dass er gemaR
den in dieser Druckschrift gegebenen
Anweisungen installiert, abgedichtet und
in Betrieb genommen wurde.

Das einzigartige doppeltabgedichtete,
non-intrusive Gehause der IQ-Stellantriebe
bietet vollkommenen Schutz fur die
Komponenten im Stellantrieb.

Das Getriebe des 1Q-Stellantriebs lauft in
einem Olbad und ist fiir seine gesamte
Lebensdauer geschmiert, sodass kein

Ol nachgefiillt werden muss. Sollte das
Ol entfernt worden oder ausgelaufen
sein, darf der Stellantrieb nicht elektrisch
betrieben werden, da dies zu einem
vorzeitigen Ausfall fihren kann.

Abdeckungen durfen fur routinemaBige
Inspektionen nicht entfernt

werden, da dies fur die zukunftige
Betriebszuverlassigkeit des Stellantriebs
schadlich sein kann.

Die Abdeckung des elektrischen
Steuermoduls ist mit einem Rotork
Qualitatssiegel versehen. Es darf nicht
entfernt werden, da das Modul keine
wartungsfahigen Komponenten enthalt.

Alle elektrischen Spannungsversorgungen
zum Stellantrieb mussen vor der
Durchftihrung von Wartungs- oder
Inspektionsarbeiten, auBer beim Wechseln
der Batterie, abgeschaltet werden.

Spannungsversorgungen muissen vor dem
Entfernen von Stellantriebsabdeckungen
abgeschaltet werden, siehe
Austauschanleitung fur die Batterie.

Zu den routinemaBigen Wartungsarbeiten
gehoren:

e Auf festen Sitz der
Befestigungsschrauben zwischen
Stellantrieb und Armatur prufen.

e Prufen, ob Armaturspindeln und
Abtriebsmuttern sauber und
ordnungsgemaB geschmiert sind.

e Wenn die motorisierte Armatur
selten betatigt wird, muss ein
routinemaBiger Betnebsplan
aufgestellt werden.

e Die Stellantriebsbatterie alle 5 Jahre
wechseln.

e Das Stellantriebsgehause auf
Schaden, lockere oder fehlende
Befestigungsteile kontrollieren.

o UberméaBige Ablagerung von Staub
oder Schmutz auf dem Stellantrieb
entfernen.

e Auf Schmierstoffleckage
kontrollieren (siehe Abschnitt 11 zu
Schmierstoffen).

Die Stellantriebsbatterie

Die Batterie versorgt die
Stellungsanzeigenrelais, den
Datenspeicher und die Stellungsanzeige
(LCD) nur bei Ausfall der Netzversorgung.
Sie gewahrleistet, dass die
Armaturenstellung aktualisiert und
richtig angezeigt wird, wenn die Armatur
manuell verstellt wurde.

Die Batterie dient nicht zum Speichern
von Stellantriebseinstellungen oder
Aufzeichnen von Stellungsanderungen.

Wenn die Netzversorgung ausgeschaltet
ist und keine Batterie eingesetzt ist bzw.
die Batterie entladen ist, werden alle
Einstellungen sicher im EEPROM gehalten
und die Stellungsénderungen werden vom
Absolutencoder erfasst.

Beim Einschalten der Netzversorgung wird
die richtige aktuelle Stellung angezeigt und
der Stellantrieb funktioniert ganz normal.

/\ WARNUNG: Die Batteriehalterung
im Getriebegehause des Stellantriebs
schiitzt den Betreiber auch vor den
gefahrlichen spannungsfiihrenden
Anschliissen im Stellantrieb. Sie darf
nicht beschadigt werden.

Der Stellantrieb muss spannungsfrei
geschaltet werden, falls die
Batteriehalterung aus dem
Stellantriebsgetriebegehé&use
entfernt werden muss.

Zur Verlangerung der Batterielebensdauer
wurde eine elektronische Schaltung in
den 1Q-Stellantrieb eingebaut. Diese
reduziert die Stromabgabe auf ein
Minimum und verlangert dadurch die
Lebensdauer der Batterie erheblich.

Unter normalen Umstanden

muss die Batterie spatestens alle

5 Jahre gewechselt werden. Die
Umgebungstemperatur und die
Betriebsbedingungen in der Anlage
wirken sich auf die Batterielebens-
dauer aus.

Der Batterieladezustand wird anhand
eines Symbols auf der Stellantriebsanzeige
angegeben, siehe Abschnitt 4.4.

Wenn das Batteriesymbol leuchtet, muss
die Batterie gewechselt werden, um eine
richtige Anzeige der Stellantriebsposition
bei ausgeschalteter Netzversorgung
sicherzustellen.

/A\WARNUNG: Wechseln der Batterie

Wenn sich der Stellantrieb in einem
explosionsgefdhrdeten Bereich befindet,
dann muss vor dem Ausbauen und/

oder Wechseln der Batterie eine
entsprechende Genehmigung in Form
einer ,HeiBarbeitserlaubnis” oder ggf.
gemaR einer anderen ortlichen Vorschrift
eingeholt werden.

Wenn die Batterie bei abgeschalteter
Spannungsversorgung ausgebaut wird,
dann gehen alle im Datenspeicher
gespeicherten Daten verloren. Daher
wird empfohlen, die Batterie bei
eingeschalteter Netzversorgung zum
Stellantrieb zu wechseln.

Ausbauen der Batterie

Der Stellantrieb muss mit dem roten
Drehknopf auf ,Stopp” gestellt werden,
sieche Abschnitt 4.3. Der Zugang

zur Batterie erfolgt tber einen
beschrifteten Verschlussstopfen auf
dem Hauptgetriebegehduse neben der
Handradnabe.

Mit einem geeigneten Innensechs-
kantschltssel den Verschlussstopfen
entfernen und darauf achten, dass

die O-Ringdichtung auf dem Stopfen
bleibt. Das Batteriekabel von den
Batterieklemmen abtrennen. Mit dem
schwarzen Zugriemen die Batterie aus
der mit Gummi ausgekleideten Kammer
herausheben.
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Abb. 9.0.1

Batterietypen

Flr internationale, EU und UK zertifizierte
Antriebe fur explosionsgefahrdete
Bereiche, ist eine Lithium-Mangandioxid-
Batterie, wie in Abbildung 9.0.2
Batterietyptabelle aufgefuhrt, zu
verwenden.

Fur in den USA und Kanada zertifizierte
Antriebe fur explosionsgefahrdete
Bereiche, ist eine Ultralife U9VL Lithium-
Mangan-Dioxid-Batterie zu verwenden.
Es kdnnen auch gleichwertige Batterien
gemaB UL-Normen verwendet werden.

Fur nicht zertifizierte Antriebe empfehlen
wir eine Lithium-Mangandioxid-Batterie,
es kann jedoch jede gleichwertige
9V-Batterie verwendet werden.

Wenden Sie sich bei Fragen zum richtigen
Batterietyp an Rotork.

Gehausetyp Batterietyp Nummer
Ultralife U9VL oder
Standardtemp. | pp3Typen | UoVL-J-P
Rotork 95-462 oder|
Niedr./nohe Temp. Artikelnummern:|  95-614

Abb. 9.0.2 Batterietyptabelle

Einbauen einer neuen Batterie

Den Zugriemen um die Ersatzbatterie
herum legen und die Batterie in die

mit Gummi ausgekleidete Kammer
stecken. Das Batteriekabel wieder an
den Batterieklemmen anschlieBen.

Den Batterieverschlussstopfen wieder
anbringen und darauf achten, dass sich
der O-Ring in einwandfreiem Zustand
befindet und korrekt montiert ist.

Die Verschlussschraube mit einem
geeigneten Innensechskantschltssel auf
8 Nm (6 Ib ft) anziehen.

ol

Wenn der Antrieb nicht speziell fur
extreme Klimabedingungen bestellt
wurde, werden die Getriebegehause
von Rotork Stellantrieben beim Versand
mit SAE 80EP Ol gefullt. Dieses Ol ist fur
Umgebungstemperaturen im Bereich von
—-30 bis 70 °C (-22 bis +160 °F) geeignet.

IQ-Stellantriebe erfordern keine
regelméaBigen Olwechsel (siehe Kapitel 11,
MaBe und Gewichte).

Drehmoment- und
Stellungsiiberwachung

Die Stellantriebe der 1Q-Baureihe sind
standardmaBig mit Echtzeitiberwachung
von Drehmoment und Stellung der
Armatur ausgestattet. Drehmoment
und Armaturenstellung kénnen zum
Uberwachen der Armatur wéhrend

des Betriebs verwendet werden. Die
Auswirkungen von Prozessanderungen
(Differenzdruck usw.) kénnen beurteilt
werden. Es kénnen problematische
Bereiche sowie der Drehmomentverlauf

wahrend des Armaturenhubs erkannt
werden, um geeignete Einstellungen fur
den Drehmomentschalter beim Offnen
und SchlieBen zu finden.

Die zweigeteilte Anzeige gibt
gleichzeitig Drehmoment und
Armaturenstellung an. Siehe
Abschnitt 4.5.

Analoge Anzeige von Drehmoment
und Stellung

B s EEERE)
gl O

0 100

N

Abb. 9.0.3

Der Stellantrieb im Beispiel ist 35,0 %
offen und erzeugt ein Drehmoment

von 27 % des Nenndrehmoments.

Das Warndreieck meldet, dass am
Stellantrieb eine Drehmomentabschaltung
stattgefunden hat.

Hinweis: Die Anzeigen fur Drehmoment
und Stellung sind dynamisch und zeigen
die derzeit gemessenen Werte. Nach
einer Drehmomentabschaltung fallt der
Drehmomentwert ab, da die internen
mechanischen Bauteile aufgrund des
fehlenden Antriebs entlastet werden.

Digitale Anzeige von Drehmoment
und Stellung

° Drehrmo
O 3
O Position

Abb. 9.0.4

Der Stellantrieb im Beispiel ist 35,0 %
offen und erzeugt ein Drehmoment
von 27 % des Nenndrehmoments.

Die Statuszeile und das Warndreieck
melden, dass am Stellantrieb beim
SchlieBen eine Drehmomentabschaltung
stattgefunden hat.

Hinweis: Am Stellantrieb findet eine
Drehmomentabschaltung statt und

er stoppt, wenn das Drehmoment die
eingestellten Drehmomentschalterwerte
far , offen” (beim Offnen) und
.geschlossen” (beim SchlieBen) erreicht
(siehe Abschnitte 8.6 und 8.7). Aufgrund
der Tragheit (die von der Drehzahl/

Last abhangt) und der Ruckfederung
der Armatur kénnen das tatsachlich
aufgebrachte und das angezeigte
Drehmoment unterschiedlich sein.
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10. Ausserbetriebnahme und
Umweltschutz

Ratschlage fir den Endnutzer zur
Entsorgung des Produkts am Ende seiner
Lebensdauer.

Vor der Entsorgung immer die ortlichen
Vorschriften beachten.

Der Antrieb kann in umgekehrter
Reihenfolge wie in den Abschnitten
Montage und Verkabelung beschrieben
entfernt werden.

Alle in den Abschnitten zur Montage und
zum Anschluss der Kabel aufgefuhrten
Warnungen mussen befolgt werden. Die
Entsorgung des Stellantriebs oder seiner
Komponenten sollte gemaB der folgenden
Tabelle erfolgen.

/\ WARNUNG: Es ist wichtig, dass der
Antrieb zum Zeitpunkt der Demontage
keiner Armaturen- / Systembelastung
ausgesetzt ist, da dies zu Verletzungen
des Bedieners fiithren kann, wenn sich
der Antrieb unerwartet bewegt.

Gegenstand Definition Anmerkungen / Beispiele Gefahrstoff | Recyclingfahig [ EU-Abfallcode | Entsorgung
Lithium IQ-Batterie ja ja 16 06 06 Muss zur Entsorgung vorbehandelt werden;
Batterien - - - - Uber spezialisierte Recycling- oder Abfall-
Alkali Fernbedienung ja ja 1606 04 | entsorgungsbetriebe entsorgen
Elektrische und Leiterplatten Alle Produkte ja ja 200135 Uber spezialisierte Recyclingbetriebe
elektronische Gerate | Draht Alle Produkte ja ja 17 04 10 entsorgen
Glas Linse/Fenster Q nein ja 16 01 20 Uber spezialisierte Recyclingbetriebe
entsorgen
Aluminium Getriebekasten und -abdeckungen nein ja 17 04 02
Kupfer/Messing Draht, IQ-Getriebe, Motorwicklungen nein ja 17 04 01 Uber spezialisierte Recyclingbetriebe
Metalle Zink 1Q-Kupplungsring und zugehorige Bauteile nein ja 17 04 04 entsorgen
Eisen/Stahl Zahnrader und Abtriebsflansche nein ja 17 04 05
Mischmetalle 1Q-Motorlaufer nein ja 17 04 07
Glasgefulltes Nylon | Abdeckungen, Elektronikchassis nein nein 17 02 04 Als Restmll entsorgen
Kunststoffe ¥ ialisi i i
Ungefillt Zahnrader nein ja 1702 03 Uber spezialisierte Recyclingbetriebe
entsorgen
M'npfralr?[l & Kerosin Getriebeschmierung ja ja 13 07 03
gemiscnt ‘ . : : Muss zur Entsorgung vorbehandelt
Ol /Fett Mineraldl Getriebeschmierung ja ja 130204 werden; Uber spezialisierte Recycling-
Lebensmittelgerecht | Getriebeschmierung ja ja 13 02 08 oder Abfallentsorgungsbetriebe entsorgen
Fett Seitliches Handrad / Linearantrieb ja nein 13 02 08
Dichtungen & Muss ggf. zur Entsorgung vorbehandelt
Gummi 1tung Abdeckungs- und Wellendichtungen ja nein 16 01 99 werden; Uber spezialisierte
O-Ringe .
Abfallentsorgungsbetriebe entsorgen
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11. Gewichte und MaBe

Schmierol

Siehe Typenschild des Stellantriebs.
IQ-Stellantriebe werden mit den unten
aufgeftihrten Olsorten geschmiert. Sie
haben eine Lebensdauerfillung ab Werk
und missen bei normalem Einsatz nicht
aufgefullt werden.

Umgebungstemperaturbereiche:
Standard -30 bis 70 °C (-22 bis 158 °F):
FUCHS TITAN GEAR MPSAE80 APIGL-4
Schmierol.¥

Niedrigtemperatur -50 bis 40 °C (-58 bis
104 °F): Mobil SHC 624 Schmierol.t

M61 -61 bis 40 °C (-78 bis 104 °F):
FUCHS RENOLIN ZAF15LT Schmierdl.t

Lebensmitteltechnisches Schmierél

Falls vom Benutzer spezifiziert, werden
|Q-Stellantriebe mit dem Schmierél HYDRA
LUBE GB* in Lebensmittelqualitat befdllt,
das fur einen Temperaturbereich von -20
bis 70 °C (-4 bis 160 °F) geeignet ist.

Fett - seitliche Handrader

FUCHS CASSIDA GREASE CLEAR
2 FOOD oder ahnliches fur alle
Temperaturbereiche.

Fett - Linearantriebseinheit

Linearantriebe der Baureihe IQL und IQML
sollten regelmaBig mit FUCHS RENOLIT CL
X2 geschmiert werden. Siehe 6.8.

Fett - Abtriebsflansch-Baugruppe

O-Ringe verwenden Fuchs CASSIDA
GREASE CLEAR 2 FOOD oder gleichwertig
fur alle Temperaturbereiche.

Die Olkapazitét ist ersichtlich bei der
Antriebsol-Fullstandsmarkierung.
Verwenden Sie die angegebenen
Olkapazitaten in diesem Handbuch,
wenn eine Olftllstandsmarkierung nicht
vorhanden ist.

Standardgewicht und
Schmierélfiillmengen:

Stellantriebs- |  Gewicht Olmenge
baugroBe kg (Ibs) Liter (pt.-US)
1Q10 31 (68) 1,25 (2,64)
1Q12 31(68) 1,25 (2,64)
1Q18 31 (68) 1,25 (2,64)
Q19 54 (119) 1,9 (4,0*
1Q20 54 (119) 1,9 (4,00*
1Q25 54 (119) 1,9 (4,0)*
1Q35 75 (165) 2,4 (5,1)
1Q40 145 (320) 3,7(7.8)
1Q70 145 (320) 3,7 (7,8
1Q90 160 (353) 3,7(7,8)
1Q91 150 (331) 3,7(7,8)
1Q95 160 (353) 3,7(7.8)

Umgekehrter Einbau

Wenn ein umgekehrter Einbau des
Stellantriebs (Abtriebsflansch oben)

bei Bestellung spezifiziert wurde,

fullt Rotork den Stellantrieb mit den
Olmengen wie in der Tabelle unten. Der
Stellantrieb wird dann mit , Zuséatzliche
Werksfullung fur umgekehrten Einbau”
gekennzeichnet. Wenn dies nicht in

der Bestellung angegeben wurde, aber
der Stellantrieb umgekehrt eingebaut
werden soll, muss der Errichter fir eine
ausreichende Schmierung sorgen. Dazu
muss der Stellantrieb vor dem Einbau tiber
die Olftllschraube mit der in der Tabelle
angegebenen Menge aufgefullt werden.

Zur Lage der Olfiillschraube siehe
Abschnitt 1.1.

Olfiillmengen fiir umgekehrten Einbau:

* Ole und Schmierstoffe kdnnen sich
aufgrund der Lieferverfiigbarkeit
bei unseren weltweiten
Produktionsanlagen &ndern. Fiir
detaillierte Informationen wenden
Sie sich bitte an lhren lokalen Rotork
Ansprechpartner.

*Die angegebene Olmenge bezieht
sich auf Antriebe mit Top-Handrad.
Bei seitlichem Handrad betragt

die Oleinfullmenge 2,20 Liter

(4,65 pt.-US).

Stellantriebs-baugréBe Ko stanens e (pUS) | i o
110, 12, 18 1,25 (2,64) 0,0 (0,0
IQ19, 20, 25 1,90 (4,0)* 0,0(0,0)

135 2,75 (5,81) 0,35 (0,74)

140, 70, 90, 91, 95 5,7 (12,04) 2,04,23)
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1Q Spindelschutzrohre Maximal Maximal Maximal Maximales
Spindelschutzrohre, die nicht von Rotork BaugréBe Gewicht Gewicht Moment* Moment*
geliefert wurden, dirfen weder das (kg) (Ibs) (Nm) (Ibf.ft)
Gewicht noch die seitliche Belastung

der in der untenstehenden Tabglle 1Q10 -1Q18 5 " 305 225
angegebenen Werte Uberschreiten. 1Q19 - 1Q25 n 24,3 690 509
Sie mussen fur die Anwendung aus 1Q35 17 37,5 955 704
geeignetem Material bestehen und

gegenlber den Umweltbedingungen 1Q40 - 1995 7 37,5 955 704

geschiitzt sein. ) ) )
*Gemessen bzw. bezogen auf Mitte Lochkreisdurchmesser der Befestigungsschrauben.

Falls Spindelschutzrohre die Parameter

Uberschreiten (Gewicht, Lange,

Windbelastung etc.) mussen sie

abgestitzt werden.
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12. 1Q-Zulassungen

Die genauen Zulassungsdaten befinden
sich auf dem Typenschild des Stellantriebs.

International - Ex-Bereich

EU & GROSSBRITANNIEN - Ex-Bereich

USA - Ex-Bereich

IECEx. IEC 60079-0, IEC 60079-1,
IEC 60079-7, IEC 60079-31
& 150 80079-36

Ex db' h 1IB T4 Gb IP66/IP68

Ex h tb 11IC T120°C Db

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*QOption -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)
Ex db' h 11IC T4 Gb IP66/IP68

Ex h tb 11IC T120°C Db

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*QOption -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

" erhdht auf Ex db bei erhdhter Sicherheit
im Klemmengehause.

ATEX (2014/34/EU)

UKEX (2016 No. 1107)

112 GD

Ex db' h 1IB T4 Gb IP66/I1P68

Ex h tb 11IC T120°C Db

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*Option -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40°C (-58 °F bis +104 °F)
Ex db' h 1IC T4 Gb IP66/I1P68

Ex h tb 11IC T120°C Db

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*Option -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

" erhdht auf Ex db bei erhéhter Sicherheit
im Klemmengehause.

FM & CSAus - Explosionsgeschitzt und
Staubexplosionsgeschiitzt gemaB NEC
Article 500.

FM 3600, FM 3615 & FM3616

Klasse I, Bereich 1, Gruppen B, C& D
Klasse Il, Bereich 1, Gruppen E, F & G
Temperatur -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)
Klasse I, Bereich 1, Gruppen B, C & D
Klasse Il, Bereich 1, Gruppen E, F & G
Temperatur -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*QOption -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)
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Brasilien — Ex-Bereich

Kanada - Ex-Bereich

China - Ex-Bereich (CCC Ex)

China - Ex-Bereich (CCC Ex)

INMETRO-Zertifizierung

Ex db IIB T4 Gb

Ex tb I11IC T120°C Db, IP66 & IP68
Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*QOption -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*QOption -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*QOption -50 °C bis +70 °C (-58 °F bis +158 °F)
Ex db IIC T4 Gb

Ex tb 111IC T120°C Db, IP66 & IP68
Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*Option -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +70 °C (-58 °F bis +158 °F)
Ex db eb IIB T4 Gb

Ex tb I1IC T120°C Db, IP66 & IP68

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*QOption -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*QOption -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*QOption -50 °C bis +70 °C (-58 °F bis +158 °F)

Ex db eb IIC T4 Gb

Ex tb 11IC T120°C Db, IP66 & IP68

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*QOption -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*QOption -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +70 °C (-58 °F bis +158 °F)

CSA explosionsgeschitzt gemaB €22.2
No 30

CSA Staubexplosionsgeschitzt bis
C22.2 Nr. 25

Klasse I, Bereich 1, Gruppen B, C & D
Klasse Il, Bereich 1, Gruppen E, F & G
Temperatur -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)
Klasse I, Bereich 1, Gruppen B, C& D
Klasse Il, Bereich 1, Gruppen E, F & G
Temperatur -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*QOption -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*QOption -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

2020322307001142 &
2020322307001124

GB 3836.1 - 2021, GB 3836.2 - 2021

GB 3836.3 - 2021, GB 3836.31 — 2021
Ex db IIB T4 Gb

Ex tb 111IC T120C Db IP66/1P68
Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*Option -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

Ex db IIC T4 Gb

Ex tb 111IC T120C Db IP66/1P68
Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*Option -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

Ex dbeb 1I1B T4 Gb

Ex tb 111IC T120C Db IP66/1P68
Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*Option -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)
Ex dbeb 11IC T4 Gb

Ex tb 111IC T120C Db IP66/1P68
Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*Option -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

2020322307000647 &
2020322307000648

GB 3836.1 - 2021, GB 3836.2 — 2021

GB 3836.31 - 2021

Ex db IIB T4 Gb

Ex tb 111IC T120°C Db

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*Option -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*QOption -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*QOption -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)
Ex db [IC T4 Gb

Ex tb 111IC T120°C Db

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
*QOption -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*QOption -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)
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Indien - Ex-Bereich

IS/IEC-60079-0, IS/IEC-60079-1

Ex db IIB T4 Gb

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)
Ex db IIC T4 Gb

Temperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)

Japan - Nationaler Standard -
Ex-Bereich

Nationaler Standard Ex-Schutz
JNIOSH-TR-46-1(2015)
JNIOSH-TR-46-2(2015)

Ex d IIB T4 Gb

IP66 & IP68

Temperatur -20 °C bis +60 °C (-4 °F bis +140 °F)
Zertifikatsnummer: CSAUK 20JPNO08X

Ex d IC T4 Gb

IP66 & IP68

Temperatur -20 °C bis +60° C (-4 °F bis +140 °F)
Zertifikatsnummer: CSAUK 21JPNO12X

| 3 (SR | | 3 (©F39) 1 |

|CSAUK 20JPN008X| |CSAUK 21JPN012X|

CONTROLS LTD CONTROLS LTD

| ROTORK | | ROTORK |

International - Nicht-Gefahrenbereich

Schutz vor Eindringen, BS EN60529
IP66 & IP68, (7m flr 72 Stunden)
Temperatur -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

USA - Nicht-Gefahrenbereich

Gehause Typ 4X & 6

Temperatur -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

Kanada - Nicht-Gefahrenbereich

Gehause Typ 4, 4X & 6

Temperatur -30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F)
*Option -40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
*Option -50 °C bis +40 °C (-58 °F bis +104 °F)

Rotork kann auch Stellantriebe liefern,
die nationalen Normen entsprechen,

welche oben nicht aufgefuhrt werden.

Weitere Einzelheiten konnen Sie bei
Rotork erfragen.
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13. Zugelassene Sicherungen

FS1 = Bussman TDC11 (Nennwert gemaB

Transformatortyp. Siehe Schaltplan des
Stellantriebs zum Transformatortyp).

Type 1 =250 mA
Uberspannungssicherung

Type 2 = 250 mA
Uberspannungssicherung

Type 3 = 150 mA
Uberspannungssicherung

FS2 (Nur ATEX-, IECEx- und UKEX-
Einheiten)

Bussman TDS 500 — 100 mA flink oder
Littel Fuse 217 — 100 mA flink

14. Schwingungen, Schldge
und Schallpegel

15. Anforderungen fiir sichere
Verwendung

StandardmaBige 1Q-Stellantriebe sind fur
Anwendungen ausgelegt, bei denen die

Schwingungen und Schldge die folgenden

Werte nicht Uberschreiten:

Typ Pegel

Schwingungen, kleiner
Anlagenbedingte | 1,0 g (Effektivwert) im
Schwingungen Frequenzbereich 10 bis
1000 Hz.

EMV

Das Gerat ist fur den Einsatz in einer
industriellen elektromagnetischen
Umgebung vorgesehen.

15.1 Angaben zu Gewinden fiir
Stellantriebe mit ATEX-, IECEx- und
UKEX-Zulassung

Schlage 5.0 g

Beschleunigungsspitzenwert

Beschleunigung 2,0 g tber
einen Frequenzbereich von
o 1 bis 50 Hz, falls der
Seismisch:

der Erschitterung
funktionsfahig sein soll

Flammenweg mit . " . " . "
Gewinde GewindegroBe Gewindelange Stellantriebstyp und -baugroBe
Batterieabdeckung M40x1,5 10,00 Alle Typen und BaugréBen
M25x1,5 20,00 Alle Typen und BaugréBen
Kabeleinfiihrung
M40x1,5 20,00 Alle Typen und BaugréBen

Antrieb wahrend oder nach

Unabhéangige Messungen
haben ergeben, dass der
Schallpegel 65 db(A) im
Abstand von 1 m nicht
Uberschreitet.

Schallpegel
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15.2 Maximale konstruktionstechnische Flammenwegspalte fiir Stellantriebe mit ATEX-, IECEx- und UKEX-Zulassung

Gleichstrommotor-Abdeckungsadapter

Flammenweg Ma()'(‘.‘:salt Min. Lange (mm) Stellantriebstyp und -baugréBe
Motorabdeckung / Getriebegehduse 0,15 25,00 1Q10, 1Q12, 1Q18, 1Q19, 1Q20, 1Q25, 1Q35, IQM10, IQM12, IQM20, IQM25, 1QS12, 1QS20, 1QS35, 1Q40, 1Q70, 1Q90, 1Q91, 1Q95
35,00 1Q10, 1Q12, 1Q18, IQM10, IQM12, 1QS12
Schneckenwellenschutz / Getriebegehduse 0,05 38,00 1Q19, 1Q20, 1Q25, IQM20, IQM25, 1QS20
35,00 1Q35, 1QS35
Schneckenwellenschutz / Getriebegehause -0,04/0,00 49,75 1Q40, 1Q70, 1Q90, 1Q91, 1Q95
26,00 1Q10, 1Q12, IQ18, IQM10, IQM12, 1QS12
Schneckenwelle / Schneckenwellenschutz 0,24 26,00 1Q19, 1Q20, 1Q25, IQM20, IQM25, 1QS20
27,00 1Q35, 1QS35
Schneckenwelle / Schneckenwellenschutz 0,25 49,75 1Q40, 1Q70, 1Q90, 1Q91, 1Q95
Klemmstopfen Getriebegehé&use (IIB) 0,20 27,00 Alle Typen und BaugréBen
Klemmstopfen Getriebegehause (IIC) 0,115 27,00 Alle Typen und BaugréBen
Klemmenkastendeckel / Getriebegehause 0,15 27,00 Alle Typen und BaugroBen
Elektrikabdeckung / Getriebegeh&use 0,15 26,00 Alle Typen und BaugréBen
Encoderwelle / Encoderwellenbuchse 0,08 27,00 Alle Typen und BaugréBen
Encoderwellenbuchse / Getriebegehause 0,07 25,00 Alle Typen und BaugréBen
Motorkabelbaumbuchse / Getriebegehause 0.15 28,75 1Q10, 1Q12, 1Q18, 1Q19, 1Q20, 1Q25, 1Q35, IQM10, IQM12, IQM20, IQM25, 1QS12, 1QS20, IQS35
33,25 1Q40, 1Q70, 1Q90, 1Q91, 1Q95
Gleichstrommotor Adapter / Getriebegehéuse 0,15 25,00 1QD10, IQD12, IQD18, 1QD20, 1QD25
Gleichstrommotor-Abdeckung / 0,15 12.50 1QD10, IQD12, 1QD18, 1QD20, IQD25

Hinweis: Das Minuszeichen gibt einen Presssitz an.
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