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1. Introducao

Este manual cobre a linha de atuador para
valvula de controle Y4 de volta (CVQ).

Modelos: CVQ 1200 e CVQ 2400
Refere-se a publicacdo Pub042-001 da Rotork para um
especificacdo completa.

Baseando-se nos histéricos de sucessos da
Rotork com suas tecnologias inovadoras, o
CVL oferece um métodos altamente preciso
de automatizacao de valvulas de controle sem
a complexidade e custos de um fornecimento
pneumatico. Com um foco maior nos custos
de producao e eficiéncia, o controle preciso da
variavel de processo é primordial.

Com resolucdo superiores a 0,1% e com capacidade para
eliminar o aumento de posicao, a gama de produtos CVA
da Rotork ajuda a maximizar a qualidade do produto e a
capacidade da instalacao.

Os atuadores da série CVA sdo auto contidos, projetados para
um fim e contruidos para a operacdo remota continua das
valvulas de controle.

O atuador inclui:
e Motor elétrico de corrente continua sem escovas.
e (Caixas de reducado com eixe de saida linear.

e  Controlador do motor com limitador de velocidade,
empuxo e torque.

e Controles l6gico eletronicos e instalacdes de
monitoramento alojados em um invélucro hermético com
dupla vedacao.

e Certificacdo de area de risco conforme os requisitos
internacionais e nacionais

Todas as configuracdes de torque e posicdo, como também

a configuracdo do atuador, se realizam mediante a um
dispositivo ndo intrusivo sem fio Bluetooth®, normalmente um
PC ou laptop (néo fornecido).

O software Enlight para PC, com Bluetooth e sem
fio esta disponivel para download gratuitamente em
www.rotork.com.
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2. Informacao Geral

Este manual foi produzido para permitir que
um usuario competente, instale, opere, ajuste e
inspecione a série de Atuadores de Valvulas de
Controle da Rotork.

A instalacao elétrica, a manutencao e a utilizacao destes
atuadores serdo conforme a Legislacao Nacional e as
Diposi¢des Estatutérias relativas a seguranca na utilizacdo
deste equipamento, aplicéveis a localizacdo da instalagao.

Para o Reino Unido: Eletricidade nas Regulacoes do Trabalho
de 1989, e as orientacdes dadas na edicdo aplicavel dos
“Regulamentos de Fiacdo IEE ‘devem ser aplicadas. Além
disso, o usuario deve estar plenamente consciente das suas
funcdes no ambito da Saude e Seguranca no Trabalho

de 1974.

Para os EUA: E aplicavel NFPA70, National Electrical Code®.

A instalacdo mecanica deve ser realizada conforme descrito
neste manual e também de acordo com os cddigos nacionais
de normalizacdo de praticas pertinentes. Se a plaqueta de
identificacdo do atuador indicar que é adequado para uso
em atmosferas potencialmente explosivas (areas perigosas),
entdo, o atuador é adequado para uso na Zona 1 e Zona 2
(ou Div 1 e Div 2) classificacdes de areas perigosas, como
definido pela placa de identificacdo do atuador.

Qualquer equipamento ligado ao atuador deve ser da
certificacdo de area equivalente (ou melhor). A instalacao,
manutencao e utilizacdo do atuador instalado em uma éarea
de risco deve ser realizada por uma pessoa competente e de
acordo com todos os cédigos de praticas correspondentes a
Area Classificada.

Qualquer inspecdo ou reparo de atuadores de Area
Classificada aprovada nao devera ser realizada a nao ser
que esteja em conformidade com a Legislacdo Nacional e as

Disposicdes Estatutdrias relativas & Area Classificada especifica.

A interface com seguranca intrinseca nao pode ser reparada
pelo usuario.

Devera ser usada apenas pegas de reposicao originais no
atuador Rotork. Sob nenhuma circunstancia devera ser
realizada qualguer modificacdo ou alteracdo no atuador, pois
poderia invalidar as condicdes em que a sua certificacdo foi
concedida.

O acesso aos condutores elétricos é proibido em area
classificada, a menos que isso seja feito com uma autorizacdo
especial no trabalho, caso contrario, toda a alimentacdo deve
ser isolada e o atuador levado para uma area ndo perigosa
para reparo.

Somente pessoas competentes com uma formacao ou
experiéncia devem ser autorizados a instalar e reparar

os atuadores Rotork. O trabalho deve ser efetuado em
conformidade com as instrucdes do manual. O usuario e
as pessoas que trabalham neste equipamento devem estar
familiarizados com suas responsabilidades sob quaisquer
disposicoes estatutarias relativas a saude e seguranca dos
seus locais de trabalho.

2.1 Materiais de Invélucro

A O involucro da linha de atuadores para valvulas de
controle Rotork sdo fabricados em liga de aluminio com
fixadores em aco inoxidavel grau A4-80 e janela em
policarbonato. A botoeira de controle local e Volante Manual
(quando equipado) sdo fabricados a partir de uma mistura de
plastico de policarbonato / PBT. Existe um potencial de cargas
eletrostaticas associadas com esses componentes, portanto,
eles somente deverdo ser limpos com um pano Umido.

O usuario deve garantir que o ambiente de funcionamento e
qualquer material em torno do atuador ndo pode conduzir a
uma reducdo de area segura, ou a protecao conferida pelo
atuador. Quando necessdrio, o usudrio deve assegurar que
o atuador estd adequadamente protegido contra seu
ambiente operacional.

No caso de mais informacoes e orientacoes relativas a
utilizacdo segura dos atuadores para Controle de Valvula
Rotork, serdo fornecidas quando solicitadas.
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3. Aprovacoes de Areas Classificadas

Consulte a placa de identificacdo do atuador para detalhes especificos de sua aprovacao.

O CVQ é construido de acordo com: -

UE e Reino Unido - Area Classificada

ATEX (2014/34/EU), UKEX (2016 No. 1107)

112G Doull2 (1) G D (quando a op¢cdo com seguranca
intrinseca estiver instalada)

Ex db h 11B T4 Gb, Ex h tb 11IC T120°C Db

Ex db h [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (para a opcao com seguranca intrinseca)
Ex h [ia IIC Da] tb 1IIC T120°C Db (para a opcao com seguranca intrinseca)
EN 60079-11 (para a opcao com seguranga intrinseca)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN I1SO 80079-34 e EN 60079-31

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db h 1IC T4 Gb, Ex h tb 11IC T120°C Db

Ex db h [ia Ga] IIC T4 Gb (para a opcao com seguranca intrinseca)

Ex h [ia IIC Da] tb IIIC T120°C Db (para a opgao com seguranca intrinseca)
EN 60079-11 (para a opcdo com seguranca intrinseca)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34

e EN 60079-31

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb h 1IB T4 Gb, Ex h tb 1lIC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (para a opcao com seguranca intrinseca)
Ex h [ia IIC Da] tb IIC T120°C Db (para a opcao com seguranca intrinseca)
EN 60079-11 (para a opcdo com seguranca intrinseca)

EN60079-0, EN60079-1, EN60079-7, EN ISO 80079-36,

EN ISO 80079-34 e EN 60079-31

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb h 1IC T4 Gb, Ex h tb 1lIC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (para a opcdo com seguranca intrinseca)
Ex h [ia IIC Da] tb IIC T120°C Db (para a opcao com seguranca intrinseca)
EN 60079-11 (para a opcdo com seguranca intrinseca)

EN60079-0, EN60079-1 e EN60079-7, EN ISO 80079-36,

EN ISO 80079-34 e EN 60079-31

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpgao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Canada - Area Classificada

CSA a prova de explosao, Classe I, Divisao 1, Grupos C & D, T4
Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a 140 °F)
*Opgao -40 a +60 °C (-40 a 140 °F)

CSA a prova de explosao, Classe |, Divisao 1, Grupos B, C & D, T4
Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a 140 °F)
*QOpgao -40 a +60 °C (-40 a 140 °F)

CSA Poeira e a prova de ignicao, Classe Il, Divisao 1,
Grupos E, Fe G, T4

Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a 140 °F)

*Opcao -40 a +60 °C (-40 a 140 °F)

Quando a interface com seguranca intrinseca opcional estiver instalada:
Instrumento associado, Classe |, Divisao 1, Grupos A, B, Ce D, T4
Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a 140 °F)

*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a 140 °F)

MARCAGAO ALTERNATIVA Canada
Classe |, Zona 1, Ex db IIB T4 Gb
Classe I, Zona 1, Ex db 1IB+H2 T4 Gb

Internacional — Area Classificada IECEx

Ex db I1IB T4 Gb, Ex tb 111IC T120°C Db

Ex db [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (para a opcao com seguranca intrinseca)

Ex [ia IIC Da] tb I11C T120°C Db (para a opcao com seguranca intrinseca)
IEC 60079-11 (para a opcao com seguranca intrinseca)

IEC60079-0, IEC60079-1, ISO 80079-36, ISO 80079-37 e IEC 60079-31

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Opcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db IIC T4 Gb, Ex tb IlIC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb (para a opcdo com seguranca intrinseca)

Ex [ia 1IC Da] tb 11IC T120°C Db (para a opcdo com seguranca intrinseca)
IEC 60079-11 (para a opgao com seguranga intrinseca)

IEC60079-0, IEC60079-1, ISO 80079-36, ISO 80079-37 e IEC 60079-31

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb IIB T4 Gb, Ex tb 11IC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (para a opcdo com seguranca intrinseca)
Ex [ia IIC Da] tb I1IC T120°C Db (para a opgao com seguranca intrinseca)
IEC 60079-11 (para a opcao com seguranca intrinseca)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37
e IEC 60079-31

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpgao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb IIC T4 Gb, Ex tb 1lIC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (para a opcdo com seguranca intrinseca)
Ex [ia IIC Da] tb I1IC T120°C Db (para a opgao com seguranca intrinseca)
IEC 60079-11 (para a opgao com seguranca intrinseca)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37
e IEC 60079-31

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpgao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

EUA — Area Classificada

FM/CSA - A prova de explosao, Classe I, Divisao 1,
Grupos Ce D, T4

Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a 140 °F)

*Opgao -40 a +60 °C (-40 a 140 °F)

FM/CSA - A prova de explosao, Classe I, Divisdo 1,
Grupos B, Ce D, T4

Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a 140 °F)

*QOpgao -40 a +60 °C (-40 a 140 °F)

FM/CSAus - A prova de ignicdo com poeira, Classe I,
Divisao 1, Grupos E, F e G, T4

Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a 140 °F)

*Opcao -40 a +60 °C (-40 a 140 °F)

Quando a interface com seguranca intrinseca opcional estiver instalada:
Instrumento associado, Classe |, Divisao 1, Grupos A, B, Ce D, T4
Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a 140 °F)

*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a 140 °F)

MARCAGAO ALTERNATIVA CSAus
Classe |, Zona 1, AEx db IIB T4 Gb
Classe I, Zona 1, AEx db 1IB+H2 T4 Gb
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3. Aprovacoes de Areas Classificadas

Norma Nacional - Japao CSA
Area 4 prova de explosdo
JNIOSH-TR-46-1(2015), JNIOSH-TR-46-2(2015)

% ($M3£108) &

okby avta-ivR|
] K

$ECSAUK 21JPN031XS
Ex d 1IB T4 Gb

IP66 & IP68

Faixa de temperatura ambiente:

Brazil — Area Classificada (INMETRO)

Portaria no. 115: 2022

20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
Numero de certificado: #CSAUK 21JPNO31X5

Ex d 1IC T4 Gb

IP66 & IP68

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

% ($735£108) &

FCSAUK 21JPNO32X5S

akbby avka=bx
I7vF

Numero de certificado: #CSAUK 21JPNO31X5 U7

india — Area Classificada
IS/IEC-60079-0, IS/IEC-60079-1

Ex db h 1IB T4 Gb
Temperatura de -20 a +70 °C (-4 a +158 °F)

Ex db h 1IC T4 Gb
Temperatura de -20 a +70 °C (-4 a +158 °F)

China — Area Classificada

GB 3836.1-2021, GB 3836.2-2021, GB 3836.3-2021,
GB 3836.31-2021
GB 3836.4-2021 (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Ex db IIB T4 Gb

Ex tb IIC T120 Db IP6X

Ex db [ia IIC Ga] IIB T4 Gb (Para opgdo de Intrinsecamente Segura)

Ex tb [ia IlIC Da] IlIC T120C Db IP6X (Para opcdo de Intrinsecamente Segura)
Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db IIC T4 Gb

Ex tb I1IC T120C Db IP6X

Ex db [ia IC Ga] IIC T4 Gb (Para opcdo de Intrinsecamente Segura)

Ex tb [ia I1IC Da] IlIC T120C Db IP6X (Para opcao de Intrinsecamente Segura)
Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*Opcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb 1IB T4 Gb

Ex tb IIIC T120C Db IP6X

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIB T4 Gb (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Ex th [ia I1IC Da] IC T120C Db IP6X (Para opcéo de Intrinsecamente Segura)
Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb 1IC T4 Gb

Ex tb I1IC T120C Db IP6X

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Ex tb [ia IlIC Da] IlIC T120C Db IP6X (Para opc¢ao de Intrinsecamente Segura)
Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

ABNT NBR IEC 60079-0:2013

ABNT NBR IEC 60079-1:2016

ABNT NBR IEC 60079-7:2008

ABNT NBR IEC 60079-11:2013
ABNT NBR IEC 60079-31:2014
CPEx 24.1540X

CPEx 24.1549X

Ex db IIB T4 Gb

Ex tb IIIC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIB T4 Gb (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Ex tb [ia IIC Da] IIIC T120°C Db (Para opgao de Intrinsecamente Segura)

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140° F)
*Opgao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db IIC T4 Gb

Ex tb IIC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb (Para opcédo de Intrinsecamente Segura)

Ex tb [ia IIC Da] IlIC T120°C Db (Para opcéo de Intrinsecamente Segura)

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db eb IIB T4 Gb

Ex tb IIIC T120°C Db

Ex db eb [ia Ga] IIB T4 Gb (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Ex tb [ia IIC Da] IIIC T120°C Db (Para opgao de Intrinsecamente Segura)

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Opcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db eb IIC T4 Gb

Ex tb IIC T120°C Db

Ex db eb [ia Ga] IIC T4 Gb (Para opgao de Intrinsecamente Segura)

Ex tb [ia IIC Da] IIIC T120°C Db (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Faixa de temperatura ambiente: -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
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3. Aprovacées de Areas Classificadas

Parametros Maximos das Entidades

Terminais 1, 2, 3. Terminais 6, 7, 8.

Ui: 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0 Ui: 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0
li: 250 mA Li: 0 lo: 0 li: 250 mA Li: 0 lo: 0
Pi: 700 mW Po: 0 Pi: 700 mW Po: 0

Ui — voltagem maxima (pico AC ou DC) que pode
ser aplicada aos terminais do atuador de acordo
com as instrucoes fornecidas sem invalidar o tipo de
protecéo.

li — corrente maxima (pico AC ou DC) que pode ser
aplicada aos terminais do atuador de acordo com
as instrucoes fornecidas sem invalidar o tipo de
protecao.

Pi — méaxima poténcia que pode ser aplicada aos
terminais do atuador de acordo com as instrucoes
fornecidas sem invalidar o tipo de protecéo.

Ci — maxima capacitancia interna equivalente do
circuito considerada presente ao longo dos terminais
Li — maxima indutancia interna equivalente do
circuito considerada presente ao longo da instalacdo
da conexéo.

Uo - voltagem méxima (pico AC ou DC) que pode
surgir nos terminais do atuador de acordo com as
instrugoes fornecidas quando aplicada quaisquer
voltagens até a maxima.

lo — méxima corrente (pico AC ou DC) em aparato
que pode ser obtida das instalacoes de conexao do
atuador.

Po — maxima poténcia que pode ser obtida dos
terminais do atuador.

A Condic¢oes especiais para uso seguro (Atuadores aprovados ATEX, IECEx, UKEX, cCSAus, CSA Japan e FM)

1. As dimensoes criticas dos intertisios sao:

Intertisio Espacamento maximo Comprimento minimo
(mm) (mm)

Caixa de engrenagens Involucro Elétrico / Tampa superior 0.15 25.00

Caixa de engrenagens Elétrico Invélucro / Caixa dos Terminais 0.15 25.00

Terminal caixa de engrenagens Invélucro / Tampa de Terminal 0.15 26.00

Caixa de engrenagens Elétrico Invélucro / Bucha do volante manual (se instalado) -0.005 28.00

Eixo do Volante Manual / Caixa de engrenagens Involucro Elétrico (ou bucha se instalado) 0.15 25.00

Eixo de Safda / Bucha do Eixo de Saida 0.15 25.00

Bucha do Eixo de Saida / Caixa de reducao Invélucro Elétrico -0.005 25.00

Nota: Sinal Negativo indica um ajuste de interferéncia.

2. A certificagdo cCSAus para este atuador é apenas para aplicacdes de processo ou de controle industrial. O escopo desta aprovacdo néo
inclui nenhuma funcéo relacionada a seguranca ou confiabilidade do equipamento.

3. A AVISO: Existe um potencial de cargas eletrostaticas associadas com o botao de operacao, montagem do volante manual e sobre as
juntas fundidas (dependendo do revestimento aplicado). Sempre limpe o atuador de maneira que uma carga eletrostatica ndo possa ser

criada (por exemplo, com um pano Umido).

4. Quando a opcéo da interface de intrinsecamente segura estiver instalada, os terminais 3 e 6 serdo destinados somente a conexao dos
cabos da tela. Estes pontos de conexdo néo sao isolados do compartimento de montagem e néo estdo em conformidade com os
requisitos de rigidez dielétrica CSA/EN/IEC/UL 60079-11. Este fator deve ser considerado no que diz respeito ao codigo de préatica aplicavel.
A interface intrinsecamente segura, se instalada, ndo pode ser reparada pelo usuario.

5. Os atuadores certificados para uso no Japao so6 podem ser equipados com os seguintes dispositivos de entrada certificados tipo Ex d:

Prensa Cabos — somente IIB: Ex Kokusan Tipo KXBE-RJO-##-##, KXBE-RISO-##-##, KXBE-RIJ-##-##, KXBE-RIS-##-#i#, IIB & IIC:
Peppers Tipo A**** A*[** AXCr** @ AXRCH**; A8** A8C*** ABRC**, D8X** , DGXC***, E8X** e EBXC***; CR-*** & CR-D**;

E*****F* e D*****F

Adaptador — SOMENTE IIB: Ex Kokusan Tipo KXA-BR-##-##, KXW-BR-##-#4#, IIB & IIC: Peppers Tipo AR, ARMM e ARFF
Bujao — SOMENTE IIB: Ex Kokusan Tipo KXG-BRO-##, KXG-BR-##, IIB & IIC: Peppers Tipo SPA, SPB, SPMH e SPHH
Todos os dispositivos de entrada devem ser instalados de acordo com as instrugdes do fabricante e quaisquer Condigdes Especificas de Uso.
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4, Armazenamento

41 Recepcao/lnspecao

Inspecione cuidadosamente contra danos no transporte.
Danos a caixa de transporte é geralmente uma boa indicacdo
de que houve mau manuseio. Informe qualquer dano
imediatamente a transportadora e seu distribuidor CVA local.

Abra o produto e informacdes de pacotes tendo o cuidado
de guardar a embalagem e qualquer material da embalagem
devera retornar ser necessario. Verifique se os itens na lista
de empacotamento ou conhecimento de embarque estdo de
acordo com sua prépria documentacao.

4.2 Armazenamento

Se o atuador ndo puder ser instalado imediatamente o
armazene em local seco até que vocé esteja pronto para
conectar os cabos de entrada.

Se o atuador tiver de ser instalado, mas ndo possa ser
conectado recomenda-se que quaisquer tampdes da entrada
dos cabos de transito de plastico sejam substituidos por
tampdes de metal selado de PTFE.

A dupla selagem Rotork ird preservar componentes elétricos
internos perfeitamente se ndo for alterada. Nao é necessario
remover qualquer tampa do compartimento elétrico, a fim de
comissionar o atuador de CVL.

Rotork nao aceita a responsabilidade por deterioracao
causada no local uma vez que as capas sdo removidas. Cada
atuador Rotork foi totalmente testado antes de sair da fabrica
para dar anos de funcionamento sem problemas desde que
seja corretamente comissionado, instalado e selado.

4.3 Etiqueta de Identificacao

WU e
Unit weight

Year of manufacture 202004
. ]

Serial number

Wiring diagram
Actuator type

Output max.

Conduit Thread [ 3/4'NPT | TYPE [4X]
Actuator supply SP

Rated current
[ ] 'c";’n‘?ié‘,‘;” 1 153247 \IADE IN ENGLAND 165742-1 @

As marcacoes serdo diferentes dependendo do destino do
mercado final.
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5. Saude e Seguranca

/N Aviso

Antes de instalar o atuador, certifique-se de que ele é
adequado para a aplicacao pretendida. Se vocé nao tiver
certeza da adequacao deste equipamento para a sua
instalacdo consultar Rotork antes da instalacao.

/\ AVISO: PERIGO DE DESCARGA ELETRICA

A Instalacao e manutencao devem ser realizadas apenas por
pessoal qualificado.

/N ATENCAO: A DESCARGA ELETROSTATICA

Este equipamento abriga dispositivos sensiveis a eletricidade
estatica. Para proteger os componentes internos nunca toque
nas placas de circuito impresso sem o uso de procedimentos
eletrostatica (ESD) de controle.

A AVISO: TEMPERATURA DA SUPERFICIE

Em operacdo normal, a temperatura da fiacdo do atuador
dentro do compartimento do terminal pode chegar a

66 °C em um ambiente de 60 °C. Deve-se tomar medidas
que garantam o uso da fiacado adequada e os conectores
associados durante a instalacdo. O instalador/usuéario precisa
garantir que a faixa de temperatura da superficie do atuador
nao seja influenciada por um efeito de aquecimento ou
resfriamento externo (por exemplo, temperatura do processo).

/N AVISO: ALTITUDE DE SERVICO

A instalacao deve estar abaixo de 2.000 m, conforme
definido pela IEC/CSA 61010-1.

/\ AVISO: MATERIAIS DO INVOLUCRO

O involucro do atuador CVA séo fabricadas em liga de
aluminio com fixadores de aco inoxidavel grau A4-80.

O usuario deve garantir que o ambiente de funcionamento e
qualquer material em torno do atuador ndo conduza a uma
reducdo no uso seguro, ou a protecao conferida pelo atuador.

Quando adequado, o usuario deve garantir que o atuador seja
adequadamente protegido contra seu ambiente operacional.

/\ AVISO: OPERACAO MANUAL

Quando os atuadores forem fornecidos com o volante como
opcional, observe que, sob nenhuma circunstancia, qualquer
dispositivo de alavanca adicional como uma chave ou uma
chave de roda serd aplicada ao volante, a fim de desenvolver
mais forca ao fechar ou abrir a valvula. Isto pode causar danos
a valvula e/ou o atuador e pode também causar a valvula trave
na posicao assentada ou voltara a posicao de retencao.

/\ AVISO: PESO DA UNIDADE

O peso do atuador é mostrado na placa de identificacao.
Deve-se tomar cuidado ao transportar, deslocar ou icar o
atuador com seguranca. Para obter orientagdes detalhadas de
icamento, consulte a secao 7.3.

/N PACOTE DE ALIMENTACAO RESERVA

Quando os atuadores sdo fornecidos com o Pacote de
Reserva de Energia por favor, note que o eixo de saida
do atuador pode mover-se apo6s a retirada da fonte de
alimentacao.

Mova o seletor de botao para a posicao ‘STOP’ para evitar
qualguer movimento elétrico indesejado. O atuador CVA e
em particular o pacote de energia ndo contém componentes
para manuseio do usuério e o conjunto da tampa superior
deve ser removido apenas por pessoal devidamente
qualificado.

Para atuadores equipados com Pacote de energia para
Posicao de Falha Energia apenas.

O conjunto Pacote de Reserva de Energia montado dentro da
caixa de reducdo principal contém células de ultra capacitor.
Nao tente remover o atuador na valvula, fixacoes ou o
conjunto da tampa superior enquanto o indicador LED HMI
esteja iluminado.

Os supercapacitores podem levar até 30 minutos para
descarregar ap6s a remocao da fonte de alimentacéo e o
indicador LED permanecera aceso durante esse periodo.

N&o ha nenhuma exigéncia para remover o conjunto
da tampa superior durante a configuracdo normal e
comissionamento.

Os supercapacitores contém materiais toxicos ou que
causam irritacdo. Se o conjunto da tampa superior tiver que
ser removido por qualquer motivo, certifique-se de que os
supercapacitores estejam totalmente descarregados e a
area esteja adequadamente ventilada antes da remocédo do
conjunto da tampa superior. Deve-se permitir que todos os
vapores se dispersem antes da entrada no compartimento.

Use protecdo adequada para as maos/olhos e inspecione
se ha sinais de vazamento de liquido ou gel nas células do
supercapacitor antes do manuseio.

Ao trabalhar com capacitores garanta a ventilacdo adequada,
proteger as maos e os olhos do contato pelo uso de Butil ou
Neoprene luvas e éculos de seguranca. Lavar as maos apés o
manuseio de células danificadas.

Descarte modulo a prova de falhas Reserve Power Pack em
conformidade com as regulamentacdes federais, estaduais
e locais.

A folha de dados do material esta disponivel pela Rotork
mediante solicitacdo.
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6. Operando seu atuador

Siga as seguintes instrugdes e as integre ao seu programa de
seguranca ao instalar e utilizar os produtos Rotork.

e Leia e guarde todas as instrucbes antes de instalar, operar
e prestar servicos a este produto.

e (Caso ndo entenda as instrucoes entre em contato
com Rotork. Siga todas as adverténcias, precaucbes e
instru¢des marcadas e fornecidas com o produto.

e Informe e eduque pessoas a respeito da correta
instalacdo, operacdo e manutencao do produto.

Instale os equipamentos conforme as especificacoes
das instru¢oes de instalacao da Rotork e de acordo
com os cédigos aplicaveis locais e nacionais. Conecte os
equipamentos somente a alimentac¢oes elétricas com a
tensao, corrente e qualificacao correta.

e Para garantir o funcionamento adequado, utilize somente
pessoas qualificadas para instalar, operar, atualizar e
manter a unidade.

e Quando for necessério pecas sobressalentes, garanta que
o técnico de servico qualificado utilize somente as pecas
sobressalentes especificadas pela Rotork.

e As substituicoes invalidardo toda certificacdo de area
de risco e podera causar incéndios, descargas elétricas,
outros perigos ou a operacao inadequada.

e Mantenha todas as tampas de protegao do produto no
lugar (exceto durante a instalagdo ou manutencao por
parte do pessoal qualificado) para evitar choques, lesodes
pessoais ou dano a equipe.

e A operacdo do atuador de forma inapropriada pode
causar danos a unidade ou ao equipamento proximo.

/N ADVERTENCIA: OPERACAO MANUAL

Quando os atuadores possuirem volante manual opcional,
observe que em nenhuma circunstancia devera ser aplicado
ao volante um dispositivo de alavanca tal como uma chave
para desenvolver mais forca ao fechar ou abrir a valvula. Isto
pode fazer também que a valvula trave em posicao assentada
ou de retencao.

Mova o seletor a posicado STOP antes de tentar operar o
atuador em forma manual.

NOTA: O VOLANTE MANUAL POSSUI UM SISTEMA
DE ENGATE.

A BOTOEIRA OPERACIONAL IRA DESLIZAR QUANDO
O MAXIMO TORQUE DE ENTRADA FOR EXCEDIDO.

Localize 0 mecanismo de movimentacdo manual na base da
caixa de reducao do atuador. A base ird girar sobre o eixo.

Mova o mecanismo através de 90 graus para fora do invélucro
do atuador e mantenha nessa posicdo. Gire o volante para
mover o acoplamento para a posicao desejada.

Solte 0 mecanismo para retornar o acoplamento do motor.

/N AVISO: OPERACAO ELETRICA

Verifique se a tensdo de alimentacao esta de acordo com que
na placa de identificacdo do atuador.

Nao ligue a fonte de alimentacao até ter verificado que o
atuador foi conectado corretamente.
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6. Operando seu atuador

6.1 Controles Locais

O atuador conta com um seletor de 3 posicoes localizado na
parte superior. O seletor possiu uma trava de bloqueio para
permitir que o seletor seja fixado em uma posicao. O centro
do seletor possui um LED de trés estados, como indica a
Tabela 1 os detalhers complexos das indicacdes do LED.

O LED possiu 3 estados de cor: VERMELHO, VERDE ou AZUL.

O LED pode estar ACESO ou PISCANDO, dependendo do
estado do atuador.

Stop (Parado)
O seletor em posicdo ‘STOP' impede a operacgao elétrica.

Run (Em execucao)

Com o seletor em posicao ‘RUN’, o atuador respondera aos
comandos de controle remoto. Durante os procedimentos
de comissionamento ou diagndéstico usando dispositivos
habilitados para PC Bluetooth sem fio, o atuador ndo pode
ser operado remotamente.

Nota: Quando STOP ou RUN sao selecionados sera
possivel girar a trava de controle entre as duas posicoes
sem ter que utilizar a trava de bloqueio. E possivel
também bloquear o seletor apenas na posicao ‘RUN’

ou ‘STOP’.

Teste

Com o seletor na posicao ‘'TEST' e se a funcao estd habilitada, Fig 6.2
iniciard uma rotina de auto-teste.

Este € um método répido de teste da capacidade do atuador

para controlar sua safda independente do sistema de controle
externo. O atuador realizard uma série de rotinas de degrau e
ciclo baseadas na ultima posicdo de demanda. N&o superior a
+/- 4% do ultimo valor determinado.

O teste medira os seguintes parametros:
e Tempo morto
e Tempo de resposta degrau

e Tempo de ajuste

e Forca média/ Torque em cada direcdo de acionamento
e Maxima velocidade de acionamento Fig 6.3

e Friccdo na valvula

O LED do usuério no seletor ird piscar rapidamente durante
10 segundos.

Sinalizando verde - Todos os parametros em
limites aceitaveis

Sinalizando vermelho - Um ou mais parametros fora dos
limites aceitaveis

Fig 6.4
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6. Operando seu atuador

Indicacdo LED
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Estado do Atuador Modo de Operacao

Verde Sélido - Sem Fallhas. Run ou Test

Nota - A operacao elétrica
nao é possivel quando
esta carrengando o RPP.
Verde - Piscando lentamente

- Auto-teste em progresso ou

Pack de Alimentacao Reserva (RPP)

carregando (quando equipado).

Verde - Piscando rapidamente
O Auto-teste completado
COM SUCESSO.

Azul - Piscando Rapidamente
Iniciando conexao Bluetooth.

Run (Em movimento)

Azul - Piscando de forma alternada
Bluetooth Comunicacao ativa.

Verde/Azul - Alternate Flash Run ou Test
Comunicacao Bluetooth ativa

Sem falhas.

Vermelho/Azul - Piscando rapido
de forma anternada
Iniciando conexao Bluetooth.

Stop (parado)

Vermelho/Azul - piscando

lento de forma alternada
Bluetooth comunicacao ativa Falha
encontrada ou Stop selecionado.

Vermelho Sélido
Falha importante encontrada.

Run/Test/Stop

Vermelho piscando Stop
Stop selecionado ou uma falha
menor foi encontrada.

Vermelho/Verde . Piscando de
forma alternada
Falha de alimentacao e UPS ativo.

Run/Test/Stop

Nota: Piscando lentamente = 0,5Hz
Piscando réapidamente = 1,0Hz
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6. Operando seu atuador

6.2 Pack de Alimentacao Reserva (opcional)

O atuador pode ser equipado com um Pack de Alimentacdo
Reserva opcional que contém Supercapacitores que permitem
gue o atuador va uma posicao predeterminada em caso de
falha de alimentacéo.

Quando energizado, os super capacitores requerem um
periodo de recarga e durante esse tempo a operacao elétrica
do atuador serd inibida. Isso poderd levar até dois minutos.

NOTA: A operacao elétrica reduzida e o LED piscara
durante o periodo de recarga.

Na perda de tensdo de alimentacdo o atuador realizara
sua funcao ja predeterminada de falha. O LED
permanecera aceso até que a energia armazenada nos
capacitores esgote.

/N /\ ADVERTENCIA

No caso em que os atuadores possuam um Pack de
Alimentacao Reserva, o eixe de sadida do atuador podera
mover-se apés a remocao da fonte de energia.

Apo6s a desconexao da alimentacao do atuador, espere
até o indicador LED da tampa superior apague antes

de tentar retirar o atuador da valvula. Em nenhuma
circustancia tente retirar o atuador ou ajustar a conexao
do eixe do motor de saida, quando o indicador LED esteja
iluminado.

O alojamento principal do atuador CVA, em especial o
pack de poténcia, contém componentes que o usuario
n&o possa ajustar, e somente um pessoal qualificado
devera retirar a montagem da tampa superior.

NAO RETIRE NENHUMA MONTAGEM DA TAMPA
SUPERIOR PARA TER ACESSO AOS COMPARTIMENTOS
ELETRICOS QUANDO O LED LOCALIZADO NO SELETOR
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7. Guia de instalacao e configuracao

71 Comissionamento

A linha de atuadores Rotork CVA oferece comissionamento
simples, seguro, rapido e ndo intrusivo por meio do uso de
um computador habilitado para Bluetooth sem fio.

A configuracao limite do atuador é alcancada utilizando a
caracteristica de configuracao automatica.

Ferramentas e Equipamentos Necessarios

Computador habilitado para Bluetooth sem fio. Para obter os
requisitos do sistema operacional, visite: www.rotork.com

Nota: A operacao local s6 é possivel por meio de um
computador. Alternadamente, se ha um cartao opcional
HART podera utilizar com comunicador HART.

Software

O software Rotork Enlight CVA deve ser instalado em um
computador antes da realiza¢do de qualquer procedimento
de comissionamento.

O software é gratis e o download pode ser feito pelo
site da Rotork, www.rotork.com.

/\ ATENCAO

E fundamental que o procedimento de configuracio
seja realizado quando a valvula nao esteja em
condi¢des funcionamento de processo, dado que havera
movimento completo.

No caso que os atuadores possuam um pack de
capacitores de falha segura, a unidade pode operar a
valvula ao retirar a fonte de energia.

Para evitar isso, sera necessario reconfigurar a acdo de
falha segura, ver pagina 43. Alternativamente ‘STOP’
podera ser selecionado para prevenir algum movimento
nao desejado.

/\ IMPORTANTE

E fundamental que o atuador esteja corretamente
montado a valvula!

Para mais detalhes Rotork PUB042-001.

A instalacao e configuracao incluird os seguintes
procedimentos:

1. Prepare a bucha de acoplamento

2. Garantir que a valvula esteja fechada e segura
(Fora da Linha)

Monte e alinhe o atuador a vélvula
Ajuste os limites de paradas

Usar o Enlight para definir os limites de deslocamento

S T

Usar o Enlight para configurar os parametros de
controle e indicacao

14 Instrucoes de Instalacao e Manutencao do CVQ




7. Guia de instalacao e configuracao

7.2 Guia de instalacao e
configuracao
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rotoric %G




7. Guia de instalacao e configuracao

7.3 Montando o Atuador

Pesos dos Atuadores

CVQ-1200 - 18kg
CVQ-2400 - 24kg

Garanta que a valvula esteja firme antes de instalar o atuador,
uma vez que a combinagdo podera ser pesada no alto e,
portanto, instavel.

Em todos os momentos, pessoal treinado e experiente deve
garantir icamento seguro, em especial ao montar atuadores.

Preparando a Bucha de Acoplamento

Remova os quatro parafusos de seguranca da bucha ndo
usinada. Usine a bucha para adequar ao eixo da valvula.
Tenha certeza que a bucha usinada permita a correta
orientacdo do atuador ao flange da vélvula e a direcao de
fechamento da valvula.

Ajuste da Bucha de Acoplamento

Nota: A bucha de acoplamento deve ser ajustada em quatro
possiveis posicoes dentro do angulo de 90°.

Verifique a bucha para adequar a orientacdo com o eixo da
valvula antes da montagem.

Com a bucha removida é possivel verificar a posicao do eixo
de saida do atuador.

A Fig 7.4 mostra a posicdo do eixo de saida do atuador
alinhada (circulada) na posicao ‘sentido horario fechada'.

Ajuste a bucha no centro da coluna montada certificando que
a orientacdo da haste, a posicdo do atuador e a direcao da
operacao estdo corretas para operacdo da valvula. Certifique-
se que a bucha foi fornecida com os parafusos.

Fig 7.1

Fig 7.2




7. Guia de instalacao e configuracao

Instalando o Atuador

Antes de montar o atuador a vélvula certifique-se que o
atuador e a vélvula estejam da mesma posicdo. A posicao
do atuador pode ser confirmada usando o volante quando
instalado ou aplicando a fonte de alimentacéo elétrica e
usando um PC.

O flange deve ser conforme ISO 5211 ou padrao EUA
MSS SP-101 dependendo do atuador fornecido devera ser
providenciado para montar no topo da valvula.

O Atuador para montagem e fixacoes de flange devem estar
em conformidade com material de Especificacdo ISO Classe

8.8. Delta GZ sao recomendadas fixacdes em aco inoxidavel

grau A4.

A posicdo do atuador com a montagem do flange da vélvula.

Pode ser necessario ajustar a posicao do atuador para
habilitar o alinhamento dos parafusos de fixacéao.

Aperte as fixacdes da base de acordo com a Tabela 2.

NOTA: Caso seja necessaria operagao elétrica para
definir os limites de curso, sera necessario conectar
os cabos de alimentacao elétrica, estabelecer a
comunicacao sem fio Bluetooth usando Enlight e, em
seguida, realizar o procedimento de acoplamento de
alinhamento.

Consulte a secao 7.10 para obter o procedimento de
ajuste do limite de curso.

Fig 7.6

Dimensao da Linha Torque Nm Torque Ibf.ft
5/16 UNC 12.8 9.4
M8 12.6 9.3
Tabela 2
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7. Guia de instalacao e configuracao

7.4 Conexoes do Cabo

Mova o seletor de modo no topo do atuador solicitado para a
posicao ‘STOP'. Isso ira inibir a operacdo elétrica.

/N Aviso

Garanta que todos os fornecimentos de energia estejam
isolados antes de remover as tampas do atuador.

Verifique se a tensao de alimentacao estéa de acordo com que
estampado na placa de identificacdo do atuador. Um fusivel
ou disjuntor deve ser incluido na instalacdo de conexdes

do atuador. O interruptor ou disjuntor deve ser instalado o
mais proximo possivel do atuador e deve ser marcado para
indicar que ele é um dispositivo de desligamento para aquele Fig 7.9
atuador especifico. N\ O atuador deve ser protegido com

um dispositivo de protecao ao longo da corrente nominal de
acordo com a publicacdo PUB042-010, que detalha os dados
de desempenho do motor elétrico para atuadores da série CVA.

A localizacao dos terminais do relé do usuario é indicada no
diagrama de fiacdo do atuador. As classificacdes do terminal
sao 24 VCC, 3 A ou 120 VCA, 3 A. Deve-se considerar a
protecdo adequada para os circuitos de relé do usudrio.

7.41 Conexoes de protecao e de aterramento

Determina-se um ponto interno para aterramento para
aplicacbes a prova d'agua. Além disso, determina-se um
parafuso de aterramento externo obrigatério de 6mm para
todas as aplicacdes a prova de explosao. A A ligacao de
aterramento de acordo com CSA 0.4 deve ser considerada na
aplicacao final.

Fig 7.10

Apbs manutencao ou reparo, certifique-se de que as conexdes
de protecdo e de aterramento estejam conectadas de acordo
com o diagrama de fiacdo. Se as conexdes de aterramento
nao forem feitas, havera o risco de choque elétrico.

7.4.2 Removendo a tampa de terminal

Usando uma chave Allen de 8 milimetros soltar as
fixagoes de seguranca que prendem a tampa do
compartimento do terminal. Ndo tente alavancar a tampa
com uma chave de fenda, pois isso ird danificar o anel de
vedacdo e pode danificar o intersticio de uma unidade
certificada. Retire a tampa de terminais isolados de
energia e conecte a fiacdo tempordaria ou local de acordo
com o esquema de ligacdes fornecido.

Nota: As tampas vermelhas de protecao dos terminais
de Corrente e Controle devem ser colocadas antes de
fixar novamente a montagem da tampa elétrica.

Quando o atuador possui um compartimento de
terminais intrinsicamente seguro, a unidade possui uma
tampa de terminais vermelhas e azuis. A tampa dos
terminais azuis identifica as conexdes do circuito IS.

Fig 7.12




7. Guia de instalacao e configuracao

7.4.3 Entrada de cabos

A As entradas de cabos sao rosqueadas 34" NPT ou M25.
Remova todos os bujoes de transito de plastico. As entradas
de cabos devem ser adequadas para o tipo e tamanho do
cabo. Certifique-se de que os adaptadores roscados, juntas
de cabos ou conduites estejam bem apertados e totalmente
a prova d'agua. Sele as entradas de cabos nao utilizadas com
bujoes roscados de aco ou latao.

Se o atuador for instalado em uma éarea classificada, utilize
um prensa-cabos devidamente certificado com um adaptador
de rosca certificado, quando necessario.

Entradas nado utilizadas devem ser fechadas com uma ficha de
paragem certificada adequadamente.

A A Instalacao Elétrica deve estar em conformidade
com os regulamentos legais locais. Se ocorrer um
conflito entre as disposicoes de seguranca do sistema
e os requisitos locais (nacionais ou regionais), os
requisitos locais terao prioridade.

7.4.4 Conectando aos terminais

A Para garantir conexoes elétricas seguras, é importante
que as arruelas obrigatdrias sejam usadas conforme
mostrado abaixo. Caso contrario, podera haver conexdes
frouxas ou parafusos que ndo comprimem as marcas de
terminacao de fio. As arruelas elasticas necessitam de
compressao. Os torques de aperto de parafusos nao devem
exceder 1,5 Nm (1,1 libra-forca pé)

Cabeca do parafuso
4 ou 5mm

Arruela de
pressao

Arruela \ ) )
lisa Terminal de anéis

Nas unidades do involucro EExde, conexdes para os terminais
de energia e as deve ser feito usando o tipo AMP 160292
separadores para terminais de energia e de terra e AMP tipo
34148 separadores para os terminais de controle.

Consulte o diagrama elétrico para identificar as funcoes dos
terminais. Verifique se a tensdo de alimentacao é a mesma
indicada na placa de identificacdo do atuador.

Remova a tampa do terminal de energia e controle telas
terminais de energia e de controle. Comece conectando os cabos
de alimentacao seguidos pelos cabos de controle (se necessario).

Instale novamente as telas terminais de energia e de controle.
Quando todas as conexdes estiverem prontas, reinstale as
tampas protetoras dos terminais.

Nota: A energia e as tampas de protecao dos terminais
de controle devem ser instaladas antes da reinstalacao
do conjunto da tampa elétrica.

Quando o atuador é fornecido com um compartimento
de terminais intrinsecamente seguro, as tampas do
terminal vermelho e azul devem ser montadas para
manter a certificacao.

7.4.5 Substituindo Tampa de Terminal

Garanta que a vedacdo o-ring da tampa e torneira estao
em boas condicdes e ligeiramente lubrificadas antes da
montagem da tampa. Os fixadores da tampa do terminal
devem ser apertados a 28 Nm (21 libra-forca pé).

rotorie




7. Guia de instalacao e configuracao

7.5 Preparacao da conexao

Mova o botao seletor do atuador para a posicao
‘STOP’

7.5.1 Conectar a Energia Elétrica

Apds a conclusdo da montagem correcta e procedimentos de
ligacao eléctrica, a fonte de alimentacéo eléctrica pode agora
ser aplicada ao actuador.

NOTA: Se a unidade esta equipada com capacitores a
prova de falhas o Verde ou LED vermelho (dependendo
do modo selecionado) no seletor ira piscar até que os
capacitores estejam completamente carregados.

Nao sera possivel o movimento enquanto o LED
estiver piscando.

7.5.2 Estabelecer Comunicagdes Bluetooth®
A conexao Bluetooth ao atuador deve ser feita para fins de
continuidade do processo de comissionamento.

Certifique-se de que o Bluetooth esteja habilitado no
computador e cligue no icone do Enlight no menu Iniciar do
Windows para abrir o programa.

Nao tente emparelhar o atuador usando a ferramenta
padrao de Bluetooth da Microsoft.

O alcance maximo da comunicacao Bluetooth sera de
10 metros.

A primeira tela da a opcdo de se conectar a um atuador ou
abrir um arquivo salvo.

TRABALHAR OFFLINE

Se houver um arquivo de configuracdo armazenado no
computador, ele podera ser aberto para a andlise dos
arquivos.

RECONECTAR UM ATUADOR

Se um link entre o computador e o atuador for previamente
estabelecido, serd exibida uma lista e ndo ocorrerd uma busca
por novos dispositivos.

DESCOBRIR UM NOVO ATUADOR

O computador buscara por atuadores CVA em um raio
de 10 metros.

SAIR
Saia do menu.

Fig 7.18

] Hotork Controts Lid - Enights 8

File Help

(A rotore

WORK OFFLINE

RECONMNECT AN ACTUATOR

DISCOVER A NEW ACTUATOR

QuIT

Version 1.10

Fig 7.19
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7. Guia de instalacao e configuracao

7.6 Reconecte ou encontre um atuador

7.6.1 Buscando por atuador

Agora, O computador procurard por qualquer atuador CVA
dentro do alcance do Bluetooth.

Se houver mais do que um dispositivo, uma lista serd gerada.

Selecione, em seguida, escolha o atuador solicitado da lista
de unidades

O atuador ird geralmente informar a sua identidade por seu
numero de série (mostrado na placa de identificacao).

O que pode ser modificado para adicionar um MOV ou
etiqueta de referéncia. (Consulte todos os detalhes do menu
do computador).

Se existem inUmeros dispositivos Bluetooth ao alcance, o
processo de busca levard mais tempo para ser concluido e,
em alguns casos, terd que ser repetido.

7.6.2 Procedimento para login
Antes de fazer o link, é necessario iniciar a sessao.

Existem trés niveis de inicio de sessao com protecdo por
senha, para limitar o acesso de nivel superior.

7.6.3 View

Permite a revisdo de apenas parametros do atuador.
Nenhuma alteracao pode ser feita.

Senha: view

7.6.4 Usuario

Permite o acesso a verificar e mudar as configuracdes do
atuador. Inclui a possibilidade de estabelecer limites de
percurso e assumir o controle local do atuador.

Senha Padréo: sulis

Essa senha pode ser alterada utilizando o menu
“Setup” para fornecer seguranca local adicional.

NAO PERCA as informacdes de senha.

Engenheiro Rotork
Uso somente da Rotork.

7.7 Login

Selecione ‘User’ no nivel de usuario no menu. Nota, usuario
é o padrdo e aparecera no display.

Digite a senha e clique em “OK” para iniciar o procedimento.
Se a comunicacao for bem sucedida, vocé sera avisado para
esperar enquanto os dados de configuracao sao recuperados
do atuador.

[ Renerk Controh 2 - kbt S ]
(e itup Gt Dhigeos - Help 1

Gn Select CVA

Fig 7.21

[ e Comtrat Lt - Emdght e
(e itup Gt Dhigeos - Help 1

(N rotore

User Level

User 7|

Password

ok | [ canca |

Fig 7.20

[ Reterk Comros Lo - Erdight. e
. ¢
Fde Seup Conmnl Dugnesc Mep |

Q.

Transferring data, please wait..._

Fig 7.22
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7. Guia de instalacao e configuracao

Se a senha for digitada incorretamente uma mensagem de
erro serd exibida.

A senha atuador ndo poderd ser resetada. Entdo, um cédigo
de erro sera gerado, anote o cddigo, em seguida, entre em
contato com o seu representante Rotork local, informando o
cédigo de erro completo.

A senha atual do atuador podera entao ser verificada
e confirmada.

22 Instrucoes de Instalacao e Manutencao do CVQ
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1] Botork Contnai Lt - Entaght

(A rotone

User Level
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7. Guia de instalacao e configuracao

7.8 Menu de configuracao de curso

Ha trés opcdes deste menu.

Alinhar Acoplamento

Se o do atuador nao estad completamente adaptado a valvula
este processo deve ser realizado para permitir a montagem
e o0 alinhamento correto do acoplamento do atuador a haste
da valvula.

Assistente de Configuracao Rapida

Utilize este menu para definir automaticamente os limites do
atuador de percurso.

Va para a secao 7.11

Configura¢dao manual

Utilize este menu para definir manualmente os limites do
atuador de percurso.

Va para a se¢ao 7.13

E possivel nessa tela escolher unidades imperiais ou métricas.
O numero de série do atuador, curso da valvula e a posicao
atual também serdo exibidos.

/\ Aviso

A configuracao padrdo de um novo do atuador sera na
forca minima e estender para fechar. Se o atuador

tiver sido previamente comissionado, é essencial que suas
configuracdes basicas sejam verificadas antes da montagem
do acoplamento e operacdo do atuador eletricamente.
Verifique as configuragdes no menu de configuragdo manual
e ajuste se necessario.

/N Aviso

Quando o modo RUN for selecionado o atuador respondera a
quaisquer comandos do controle remoto ativos.

Selecione ‘STOP’ no atuador Selector Knob para evitar
qualquer movimento indesejado.

7.9 Encaixando o Atuador na Valvula

Selecione a opcdo ‘ALIGN COUPLING".
Selecione unidades métricas ou imperiais,
conforme necessério.

i

Fie St Costrel Disgeewe Help

Units Impeial -
Valve Stroke BR.T2

Position 22.06

-~
on Z537373604 Stroke Setup

Fig 7.24

Fie St Costrel Disgeewe Help

Units Imperial
Valve Stroke BR.T2
Position 2206
|
Y
on 537373604 Stroke Setup
Fig 7.26

rotoric %5




7.

Guia de instalacao e configuracao

24

1, Set torque limits

Open Torque lbin

8 © 480
Close Torque [bin

“§ 0 m

2. Set basic actuator parameters

MOV Tag

Rotork Control Valve Actuator

Shaft Action

Clock To Close Y
Clase Stop Open Stop

Limit o  timit |
3, Proceed To Align Coupling?

Fig 7.27
.j | Rustork Commeots Lt - Enlight.
[Fie Satp Comrel Dlagasesc Wy
1. Set torgue limits

Open Torque Ibin

Close Torque lbin

Limit | Limi

3, Proceed To Align Coupling?

Fig 7.28

Paosition Valve Position
Setpoint Stroke Feedback
8735 ° 87145 -~ 8735 *
9988 % 9988 %
Measured Torque =100 %
Pasition Control (Coarse) ___STop l
Close Open
Position Control (Fine) .
Gn 2537373604 Align Coupling

Fig 7.29

1. Ajustar os limites de torque

A quantidade maxima de torque disponiveis para abertura e
fechamento do curso pode ser ajustado arrastando o cursor
da esquerda para a direita.

2. Defina os parametros basicos do atuador

MOV Tag

O atuador pode receber um ndmero TAG para facilitar a
identificacdo no campo.

Acao do eixo

Definir direcdo da abertura ou fechamento para ampliar o eixo
de saida.

Close/Open Stop

Torque - Determinar o torque para a haste da vélvula no
final do limite do percurso, onde é necessaria valvula de
fechamento vedada.

Limite - Parar o atuador no limite definido, onde a valvula
nao requer boa vedacao.

Selecione a opcao START para salvar as alterac¢oes.

Selecione os pardmetros basicos e configuracdes de limite de
empuxo conforme necessario.

3. Continuar Alinhando o Acoplamento

Para comecar o alinhamento manual do acoplamento e ajuste
dos parafusos de parada, clique na caixa de inicio.

/N Aviso

Quando o modo RUN é selecionado o atuador
respondera a quaisquer comandos do controle
remoto ativo.

Se nenhuma solicitacdo analogica for aplicada o atuador ira
realizar a sua perda de sinal de controle para a funcao de
posicdo de falha. Se necessario ir ao menu Posicao de Falha
e selecione a opcao STAYPUT e envie as configuracdes de
volta para o atuador.

| ] Retert Comrts L1 - Erigtn
| [Fin g Comtrel Dugnestic Help

Position Valve Pasition
Setpoint Stroke Feedback

8095 ” 8745 °© H 8735 *
0256 %l Ll 9988 %

5

: = 4 d
" My
Measured | Mereshy mamg e 100 %
- | Mg Do yeu wsl |

10 procesd]

Position Con| | s  T— @

Close Open
Pasition Control (Fine)

-

QN 7537373604 Align Coupling

Fig 7.30
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7. Guia de instalacao e configuracao

710 Alinhamento do acoplamento - Ajuste [ e e - i -

| Fle Seup Comsel Dugnoitic Help

Agora é possivel operar o atuador utilizando o programa

En“ght [ Position Valve Position
Setpoint Stroke Feedback
I\/Iove/ndo 0 cursor de posicao ira esteqder ou retral|r 0 eixo el wel p—
de saida para permitir que seja ligado a haste da valvula. — e [
O controle bruto ird permitir o deslocamento completo do L :
atuador. O Controle fino é usado para pequenos ajustes no ‘ Measured Torque 2200 % ‘
fuso do atuador. g )
Pasition Control (Coarse)
Incrementando o cursor de posicao com as setas irad Close Open

variar posicao de 1% para bruto e de 0,1% para o
controle fino.

Position Control (Fine)

Quando o controle de posicdo é operado pela primeira vez
aparecera um aviso indicando que o atuador serd colocado
off-line e nao respondera aos comandos do controle remoto.

Gn 7537373604 Align Coupling

Fig 7.31
/\ cuibADO

O atuador se deslocara para a posicao indicada no cursor
de controle de posicao

Selecione OK

Cligue no botao ‘OK’ e o atuador ficara offline e ird passar
para a posicdo, conforme indicado no cursor de posicao.

O atuador estéd agora disponivel para controle remoto.

Conectar o eixo de saida a haste da valvula

Ajuste dos parafusos de parada do atuador. Referencie-se ao
procedimento de ajuste. Use o cursor de posicao ‘Fine and
Coarse’ para posicionar o atuador durante o procedimento.
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7. Guia de instalacao e configuracao

Ajuste dos parafusos de parada

E recomendavel que os parafusos de parada sejam realizados
pelo fabricante da vélvula / fornecedor antes da instalacdo da
valvula na linha.

Uma vez instalado pelo fabricante da vélvula / fornecedor
devera ser verificado antes o reajuste dos parafusos. Apos a
configuracao ou ajuste dos parafusos os limites do atuador
deverdo ser redefinidos.

Os parafusos do CVQ estao localizados abaixo do conjunto
do corpo principal. O ajuste permite +/- 5% de variacao
do curso para cada limite final de posicdo. Apertando os
parafusos ird reduzir a faixa do movimento, e afrouxando
aumentara esta faixa.

Para valvulas com fechamento no sentido horario o parafuso
da direita é o de fechamento como mostrado na Fig 7.32.
O da esquerda é o de abertura.

Os parafusos sdo ajustados em fabrica para um curso
nominal de 90 graus.

Ajuste para valvulas do tipo ndo assentadas
Para ajuste da posicao de fechamento e abertura.

Solte a porca do parafuso. Mova o atuador e a vélvula
para a posicao de parada requerido (pode ser necessario
desparafusar para permitir um curso maior). Aparafuse até
sentir a parada. Aperte a porca.

Ajuste para valvulas do tipo assentadas

Solte a porca do parafuso. Mova o atuador e a vélvula
para a posicao de parada requerido (pode ser necessario
desparafusar para permitir um curso maior).

Aparafuse até sentir a parada e depois volte 1 a 3 cursos.

Aperte a porca.

Ajustando o limite de curso do atuador

E possivel ajustar os limites manualmente se o curso total ndo
for requerido ou automaticamente usando o menu rapido se
o curso total for requerido entre as posicdes dos parafusos.

Consulte a secdo 7.11 para obter a configura¢ao rapida
ou a sec¢ao 7.13 para obter as op¢oes de configuracao
manual.

Fig 7.32

Fig 7.33

Fig 7.34

Fig 7.35
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7. Guia de instalacao e configuracao

Indicacoes de Aberto e Fechado

Os atuadores CVQ fornecidos a partir de Julho de 2013
possuem duas indicacdes de posicdo em lados opostos na
parte da base do atuador e um kit de adesivos de indicacao
para aberto e fechado.

E recomendavel que estes adesivos sejam colocados na bucha

apo6s a montagem na valvula e configurado os parafusos de
parada do atuador.

/\ ATENCAO

Coloque a botoeira na posicao parado para prevenir
operacao elétrica pelo eixo de saida e da bucha durante
este processo.

Mova o atuador para a posicao totalmente fechado.
Assegure que a bucha esta limpa e seca.

Selecione o adesivo apropriado verde ou vermelho, remova-o e
aplique no corte da base em cada lado.

Mova o atuador para a posicao totalmente aberta.
Assegure que a bucha esta limpa e seca.

Selecione o adesivo apropriado verde ou vermelho, remova-o e
aplique no corte da base em cada lado.

Fig 7.36

Fig 7.38
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7. Guia de instalacao e configuracao

711 Assistente de Configuracao Rapida oot i i S e
Fir St Control Disgeowtsc  Help |
Se a vélvula esta para ser comissionada sob o seu curso |
completo, o assistente de configuracdo rapida é uma forma
rapida e eficiente para definir o fim dos limites do percurso. L auencouenns |
O Assistente de Configuracao Rapida permitird o atuador __
encontrar o fim do curso através da medicao do torque
de saida.
. - . - Units Imperial
Se a valvula nao for capaz de operar através do maximo curso
é possivel definir um limite fixo. Vale Stroke 8872
Pasition 22.06
Selecione Assistente de Configurag¢ao Rapida
Definir limites de torque O 7537373604 Stroke Sanip
Os valores de empuxo padrdo para a configuracdo
Automatica estdo definidos automaticamente para 40% Fig 7.40
do torque nominal em ambas as direcdes. Ajustar se sera
necessario mais torque para mover a valvula.
Defina os parametros basicos de atuadores e
A tag MOV pode ser editado. Use o teclado para editar
esta TAG. 1, Set torque limits
Open Torque lbin
~ ‘8 480
Ch Ti Ik
Acao Shaft Close Torque Ibin N
Selecione estender ou retrair o eixo de saida para se adequar T p——
a operacao da valvula. MOV Tag
Rotork Control Valve Actuator
Fechar / Abrir Parar bonutoi
Defina o fim da funcao de parada de percurso para torque ou Close Stop Open Stop
limite para adequar as caracteristicas da vélvula. Limit | Limit rl
3, Proceed To Quick Setup?
Torque [ -
O atuador pode ser ajustado para aplicar seu ‘Torque’ de
saida selecionado para a valvula no fim do curso, onde um
fechamento hermético sera necessario. Fig 7.41

Limite

Alternativamente, pode ser definido para a funcéo “Limit”
desengatar a unidade do motor e parar a valvula numa
posicao predeterminada, em que a valvula necessite a forca
de vedacao a ser aplicada a base da vélvula ou no fim de
curso mecanicos da valvula.

Cligue na caixa “Start” para salvar as alteracées no atuador e
iniciar a rotina de instalacdo Automatica.
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Mova o selector para a posicdo “RUN”

/\ cuibADO

Iniciar uma configuracdo automatica movera a valvula
através do seu curso completo.

/N Aviso

| [£] Ronert Comprets Led - Eriigitn

Certifique-se que o torque, acado do eixo e paradas | st oot e i

finais, estejam configuradas corretamente ou podera
ocorrer danos na valvula.

1. Set torque limits

Open Torque lbin

480

Close Torque Ibin
e
5 G| Waming

| g Quic St e axvuies il opply the b ez 05 e
MO Sercan b o e & g (¥ ebeci] vabvs bt
R4: Pleiie comfirm Bt the seftngh on The séreen are cameet before.

-

shaf Do you want ta contue?
E ¥is. L |
Clo Sop———
Limit \-| Limit el

3, Proceed To Quick Setup?

Fig 7.42

T

e Seup Gorwel Dugnomc Help

AUTO LIMIT ird iniciar o procedimento de ajuste automatico.

Auto Limit:
FIXED LIMIT permitird que o atuador de encontre o limite
fechado medindo o torque, mas permitira a definicdo do

Limnits will be set to full valve travel

limite aberto considerando uma distancia avaliada. Fhae) it
A distancia pode ser editada na caixa de texto. Set the open position limit manually.
NOTA: Se o limite fixo for aplicado. Certifique-se que esse Open Uit Position .

limite seja selecionado para a parada aberta.

En
2 7537373604 Setup Mode

Fig 7.43
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7. Guia de instalacao e configuracao

A configuracao rapida é totalmente automatica e nao requer
nenhuma entrada do usuario

Iniciar a Configuracao Rapida?

Clique na caixa “START" para iniciar o procedimento de
configuracao rapida. Clique na caixa OK para continuar. Todos os
outros menus serao desativados até que o processo seja concluido.

Tt S e T e
Fie Sep Comtrl Dagnemtic Hel |=-.snw(=-wb-wmﬂd= =
Auto Limit; Position % Load % Position % Load %
00 0 00 0
Limits will be set to full valve travel, | i " | o5 "
w0 L w0 L
s ! s !
Fixed Limit: os m 0] m
Set the open position limit manually. : : : :
ol = x! | x!
Ll i au-; > P au-;
Open Limit Position 0 N J: _‘ M: J: _‘ u:
Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait
Moving to the Close position Creeping away from Clase position
E] _ Progress Progress
GA F537373604 Setup Mode - _
Fig 7.47 Fig 7.48 Fig 7.49
Encontrando o Fechamento Limite O Atuador, ird entdo, mover o seu eixo de saida do Limite
O atuador moverd o seu eixo de saida para 0 maximo limite de fechamento do percurso e repetir o procedimento para
de percurso no fechamento (CLOSED). eliminar quaisquer efeitos de inércia e reajustar o fim de
percurso limite, se necessario.
T e | St
|=-.snw?;-'o;|mmri¢ = [Fe Sonp Comtid Duagoiatic Tilp
Position % Load % Position % Load % Position % Load %
00 0 00; 103 o w03
| LH L | LH L ! i
w0 L5 CE » wi w0
m n i ni 2 i
"y ol "y ol w0 , i
202 i 202 i w: 'Y
a0 i 03 0 L Dy w10 receed - w0
202 »: = 22 »: | 0! sl ot =t
EE n: L EE nl > i e proess VES, the setsioges mi
5 i i il b cheammd aeud the srstar 3
107 W; 107 W ug wll run full itrske in both destboon. ]D-E
o .- LS 0l _‘ LS (= 3 o ol
Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait
Maving to the Open position Creeping away from the Open position Autn-setup completed successfully, please wait....
Progress Progress Progress
Fig 7.44 Fig 7.45 Fig 7.46
Encontrando o Limite de Abertura O limite de abertura ja esta definido e a Configuracao
0 atuador movera o seu eixo de saida para o limite maximo Automatica concluida.

de abertura de percurso. O Atuador, ird entdo, mover o seu
eixo de saida desde o limite de abertura de percurso e repetir
o procedimento para eliminar quaisquer efeitos de inércia e
reajustar o fim do percurso limite, conforme necessario.
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Referéncia de Curso

Ao completar a acao de configuracao rapida ird aparecer uma Selecione ‘OK’ para gravar um novo torque.

nova tela para gravar um novo empuxo e Cursos. . .
para g P Esta funcéo ird limpar o datalogger do torque. O atuador ird

Escolha ‘Cancel’ para finalizar a configuracao rapida, sem realizar uma operacédo de abertura e fechamento. Um novo
gravar de um novo perfil de torque. perfil de torque sera gerado para as direcdes de Abertura e
Fechamento e pode ser acessado em futuros downloads.

] Rotork Comtro 84 - I = & Clremtenii-tgre el Clhemieaiid g ek
[Fie Sewp Comtt Dugentic Hep i | Fie Seip Conmel Dimpesie s | | Fie Setin Cortrel Dimposte Hels |
Position % Load % | Reference Stroke Progress | Reference Stroke Progress

w0 10 L L

- S e datalogger S Ciear datalosger

-

n [ raove fully closed [ riove fully closed

: S v fully open (Sl rove fully open

0l L st S Fiecord Reference Stroke S Fiecord Reference Stroke

e | e efererce stroioe! _ | .

i e prsa VES, the detabigges Lol gl

will by Chearnd and the Srutar i itis it
ol i sk i bt oo : Actuztor Position Actuatar Position

[ W | i 02 = 998 %

Auto Sélup In Progress - Please Wait
Auto-setup completed successfully, please wait...

[ owam ] L owa ]
Progress
_ G“‘ Z537373604 Reference Stroke G“‘ Z537373604 Reference Stroke
Fig 7.50 Fig 7.51 Fig 7.52
Configuracdao Automatica do Atuador esta completa T b e

Configuracao automdtica estd concluida e ambos fins de
curso de fechamento foram definidos e ajustados.

O Enlight retornard ao menu “Stroke Setup”.

Se nao ha configuracoes adicionais, mova o seletor de modo

P ~ Inits Imperial oY
para o ‘STOP’ ou posicoes “RUN”, dependendo da operacao i -
desejada Vahoe Stroke 82841 =

Pasitian 8841 .
Sair do menu.
. ) _ . L, Gn 75373736004 Stroke Setup
Para mais configuracoes continue na pagina 37.
Fig 7.53
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712 Fluxograma de Configuracao

Manual
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Alinhar
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Configuracao

—
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Acoes da valvula

Estabelecer a forca
de saida e Opcoes
de fim do percurso

Configuracoes de
Entrada/Saida
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e Feedback dos

Parametros

Posicoes de Falha
Definir perda de
Energia e Posicao
de falha de sinal

Avancado 1

Retroceder e

Indicacoes de
funcdes de Relés

Avancado 2
Definir Bumpless
Funcoes de
Tranferéncia

Caracterizacao

Modificar resposta
do actuador contra
perfil da demanda.
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713 Configuracdo manual

/N ATENCAO

Para impedir o funcionamento elétrico indesejado mova
o selector para a posicao ‘STOP'.

Se a configuracao manual for necesséaria ou se os limites
estdo a ser definido para uma operacao de curso reduzido o
‘Manual Setup’ pode ser utilizado.

A partir da pagina do ‘Stroke Setup’ selecione a op¢ao
‘Manual Setup'.

/N Aviso

Antes de realizar este procedimento verifique que os
limites de pressao e parametros basicos de atuadores
estao definidos corretamente para evitar danos a valvula.

Definir limites de torque

Os valores de torque padréao para a configuracao manual
sao definidos automaticamente para um valor baixo, para o

procedimento de comissionamento. e e T e
Valor de Abertura 40% de torque ‘
Valor de Fechamento 40% torque. [ Awncoorme |

Aumente o torque, se necessario. I
i i

Definir Parametros basico do atuador

A tag MOV podem ser editadas usando o teclado na parte Units el
inferior da tela. Valve Stroke 9119

Position 91.19
Acao Shaft
Selecione estender ou retrair (Extend / Retract) o eixo de
saida, para se adequar a operacdo da vélvula. Gn (2537373604 Stroke Setup

|

Fechar / Abrir Parar Fig 7.54

Defina o fim da funcao de parada de percurso para torque ou
limite para se adequarem as caracteristicas da valvula.

Torque Epee e ]
O atuador pode ser ajustado para aplicar o seu ‘torque’ de S |
saida selecionado para a valvula no fim do curso, onde um
fechamento sera necessério. iR I
Open Torque Ibin
e 4RO "
Close Targue Ibin
Limite = 480
. . ~ TN 2. Set basic actuator parameter
Como alternativa, pode ser definido para a funcao “limite e e
para desengatar a unidade do motor e parar a vélvula numa Rotork Control Valve Actuator
posicdo predeterminada em que a valvula n&o requer a forca L";“T:'Z;* |
de vedacao a ser aplicada a sede de vélvula ou valvula de fim -
. Clase Stop COpen Stop
de curso mecanicos. Limit o umie |
- - ~ 3, Proceed To Manual Setup?
Prossiga para a Configuracdo Manual ‘ l—
Cligue na caixa “START" para confirmar as alteracoes e iniciar

o procedimento de configuracdo manual.
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7. Guia de instalacao e configuracao

Para ativar o funcionamento elétrico mova a Botoeira
Seletora para a posicao RUN.

/N ATENCAO

Observe que o atuador possa responder a todas as
solicitaces atuais de controle remoto durante a perda
de comandos Bluetooth ou ao navegar entre as telas.

Serd possivel mover o o eixo de saida para a desejada Posicao
usando o cursor de posicao.
/N ATENCAO

O atuador sera considerado offline e ira responder ao
controle do cursor de posicao.

Confirme que as configuracdes estejam corretas antes
de tentar acionar o atuador.

Clique em OK para prosseguir.

(5] e Comot - i e & [T o Gl 24 - i = e &
Fie it Comic Dageortc Haip Tin Setep Cortol Dugnotc  Halp
1. Set torque limits Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke) Lirmit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Open Torque Ib.in 3 Close 051 " Open 8796 Cose D53 ° Open  BBSS
= v I
Close Torque lbin Clase 055 % Open 95H7T % I Close 058 % Open 9644 %
| L * 1480 % 50% 100% :
= &
i st 5 ecetionse? Setpoint | gozr| °©  vave | gana - Setpoint ||
Stroke
] L) = o
Setpoint | 6534 % Torque 130 % Setpoint || - ] 1870 | %
fl;w= gmp. Open Stop o3 Position Feedback 6534 % Position Feedback 9544 %
. Positicn Contral Position Control
Limit | timit | . ; , : . y
Close Open Closer Open
 Proceed To Manual Setup? [ siraoss | SR SE1CLOS!
L smmr | [ owa | On (537373604 Manual Setup On zs337ac0t  Manual sewp
Fig 7.56 Fig 7.57 Fig 7.58
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Quando o eixo de saida estiver na posicdo desejada, o limite de

curso pode ser definido usando as opcdes SET OPEN /SET CLOSE.

Configurando Limite de Fechamento

Use o cursor de posicao para mover o eixo de saida do atuador
para a posicao fechada desejada.

Clique na caixa ‘Set Close’ para calibrar o limite de cursos
de fechamento. As opcoes ‘Set Close’ e nimero Serial’ sao
acinzentadas durante o processo de calibracdo e indicam a
aceitacao das novas configuracdes quando desmarcada.

A nova posicédo limite de fechamento é agora mostrado no
indicador de escala principal.

==
Fit Sep Contel Dugretic Help |

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 ° Open 8513 °
Close 058 % Open 9230 %
0% S0% 100%
y : a Valve =
Setpoint 686 . 92.23
Stroke
Setpaint 744 % Torque -1480 %
PositionEeedback 743 o
Position Control
Closa Open
Gn 7537373604 Manual Setup
Fig 7.59

[ e I e
Fie Setwp Contredl Dagnedtic Help

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)

Close 2790 ° Open 8513 °

Close 3025 % Open 9230 %
0% 50% 100%

Setpoint 2791 ° ;‘:‘r'(':‘; 93

Setpoint 3026 % Torque 1520 %

Position Feedback 3022 %
Position Control

Closa Open

O [ EESTSTEe0N  wanual setup

Fig 7.60

rotorie
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Configurando Limite de Abertura e - L e
Fle Setyp Contrel Dugnedtic Help

Use o cursor de controle para mover o o eixo de saida do |
atuador para a posicao aberta desejada.

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 °  Open 895  *
Close 058 %  Open 9644 %

0% 50% 100%

—_— Valve
Setpoint °
e oL Stroke

223
Setpoint 9231 % Torque -1830 %
L e,

Bociti 4 4k L
Pasition Contral
Close Open
Gn 7537373604 Manual Setup
Fig 7.61
Clique na caixa ‘SET OPEN’ para calibrar o limite de abertura Fie e Conl Dupeatc el
do curso. As opcoes ‘Set Close’ e numero Serial’ sdo
acinzentadas durante o processo de calibracdo e indicam a Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
aceitacao das novas configuracdes quando desmarcada. Close [ROSIH ° Open |88
Close 058 %  Open 9644 %
O novo limite de abertura serd mostrado no indicador de “."‘ S0 100%
escala principal. s ———}
L. _ Setpoint . Valve .
Os novos limites de curso serdo apresentados nas escalas ot | 314 Stioke | 2223
verdes e vermelhas e como polegadas/mm, e porcentagens Setpcint SRS %  Torque EEIESON %
em relagdo aos atuadores do curso mecanico e completa. posiion Coatral - on Feedback [REON %
Closa
[—m'_]
Gn 7537373604 Manual Setup
Fig 7.62

Agora a Configuracdo Manual esta completa. Corr e

Fie Sep Cented Dugnest Help

i

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 °  Open 8513 °
Close | 058 % Open | 9230 %

1% S0% 100%

=]

Setpoint  g514  ° ;‘:‘r':: 93

Setpoint 9231 % Torque -1830 %

Position Feedback 9230 %
Position Control

Closa Open

O ST Manual Setup

Fig 7.63
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714 Fluxograma da Definicao
das Opc¢oes de Configuracao

|

Estabelecer
Comnucacao
com o atuador

Nao

Trabalhar fora

da linha

|

|
J |

Sim

\

Selecionar o
atuador da lista

i

Login
Selecionar ‘User’

H

Configuracao
de percurso

|

Y \4 \i \4
) S—
Arquivo Configuracao Controle Diagnéstico

Salve e Carregue
Configuracoes Controle Manual
dos Atuadores e e Teste
Arquivos
| |
\ 4
Acoes da | |Configuraces| | Posicoes de | | Avancado 1 | | Avancado 2 | |Caracterizacao| Entradas Saidas RIRO Modificar
vélvula de Entrada / Falha Retroceder e Definir Modificar RIRO Ajustar Saidas Senha
Estabelecer a Saida Definir perda | | Indicaces de Bumpless resposta do Configuracoes Hardware
forca de saida Definir de Energia e funcoes de Funcoes de actuador de Entradas
e Opcoes demanda e Posicao de Relés Tranferéncia | |contra perfil da Hardware
de fim do Feedback dos | | falha de sinal demanda.
percurso Parametros

rotori
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715 Arquivo

Os menus da barra de ferramentas inferior permitem o
armazenamento e a atualizacdo dos valores de configuracao.

Carregue Configura¢des do CVA

Esta opcao fard o download da configuracao do atuador
atualmente conectado ao computador para a verificacdo
das configuracoes.

A tela ‘Transferring data’ (transferindo dados) estara ativa
durante o download.

Salvar ConfiguracGes para o CVA
Carregue no atuador a configuracdo atual armazenada
no computador.

A tela ‘Transferring data’ estara ativa durante o upload.

Configuracao de carga a partir do Arquivo

VISAO

Use esta tela para carregar um arquivo de configuracao de um
local salvo no computador. Isto ird desligar o atuador atual.

Atualizacao
Use esta opcao para executar a atualizacdo.

O arquivo da atualizacao é fornecido diretamente da Rotork
onde uma configuracao especializada é requerida.

Retornar o processo

Retornar o atuador para a condicdo de controle
pelo processo.

Conectar o atuador
Conectar a outro atuador.

Atualizacao

Use esta tela para atualizar o atuador atual com um arquivo
previamente salvo.

Opc¢oes de configuragao

Use esta opcao para salvar a configuracao do atuador no
computador ou na meméria do atuador.

Carregue no atuador os dados de configuracdo dos arquivos
do computador salvos anteriormente.
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Seiup Lol Dugnontic  Help

Save Contig To CVA

Save Config To Fie
Macts Update

Retuem To Praceis
Cerret Aetuster
L 9

Units Impedal -
Valve Stroke 57.23
Pasition 0.00
Gn 7537373604 Stroke Setup
Fig 7.64

T e

| Fie el Comtiei Dagpeme el

Transferring data, please wait_

Fig 7.65

Do you wanl o view data or update actuator
with loaded settings?

Selecting "View Data' will disconnect actuator.

CAUTION - Selecting "Update’ will overwrite
all current actuator settings.

Fig 7.66




7. Guia de instalacao e configuragao

Salvar configuracdo em um arquivo

Salve a configuracao atual do atuador em um local de arquivo
no computador.

A opcao “Save config to file” abrird uma nova tela para salvar
0 arquivo no computador. O arquivo serd identificado pelo
numero de série do actuador. Podendo ser editado. O local
do arquivo também pode ser selecionado a partir desta tela.

Salvar ira iniciar o processo.

| Choose or Enter Path of Fi ==
tcad Conig Frem CVA
secemecn | A+ tivares » 5
TR | -
Maco Update Organize v 0 @
Rt To Pracess
o ¢ Favorites Libraries
— Open a library to see your files and arrange them by folder, date, and other prop...
L wwowsaw "B vocr E :
[ Documents =.‘L Documents M
& husic 7
> [ Pictures &
Music
Units L 2 B videos <& Library
WValve Stroke 5723 # % Computer ;J Pictures
B S Library
Position 0.00 b G Network
Videos
Libra
e Yy p
File name: ~ | XML File (*.xml) -
LY. -
| 0 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.67 Fig 7.68
i T (s ===
R S - | [Fin S oo Biagrenic i ]
W\ rotore Q. rotore
for e oo
o
File transfer in progress, please wait............ [File transfer in progress, please wait__.....
L
Fig 7.69 Fig 7.70
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716 Atualizacao da Macro
USO RESTRITO DA ROTORK

Sem funcao de usuario.

Retornar ao Processo
Retorne o atuador para processo de controle remoto.

Conecte o Atuador
Conecte a outro atuador.

717 Configuracao

Configuracao de curso

Align coupling (Alinhar Acoplamento)
Quick Setup Wizard (Assistente de Configuracao Rapida)
Manual Setup (Configuracao Manual).

Acoes das valvulas

Configure opcdes de torque de saida, direcao para
fechamento e tag MOV.

Input/Output Setup

Configure opgdes de demanda Analdgica e de Feedback.
Posicoes de falha (Fail Modes)

Configure a acao da falha da perda de sinal e de energia.
Advanced 1 (Avancado 1)

Configure opcbes de recuo e relé de estado.

Advanced 2 (Avancado 2)

Configure opcbes de transferéncia ininterrupta.
Caracterizacao

Configure resposta do atuador para exigir caracteristica.
RIRO Inputs

Configure as entradas remotas cabeadas (opcional).
RIRO Output

Configure as saidas remotas cabeadas (opcional).
Alterar a senha

Alterar senha do atuador.

NAO PERCA A SENHA, caso a senha padrao seja
alterada.

718 Control (Controle)

Manual Control - Controle manual
Operar o atuador manualmente pelo comando Bluetooth.

Run Test - Teste de Partida
Executar uma selecao de testes da etapa e de onda.

Instrucoes de Instalacao e Manutencao do CVQ

toed Conlig From Ck I

Save Conlig T4 CVA

Savn Conlig T Fibe

Units.
Valve Stroke 57.23

Pasition

003

Gn 7537373604 Stroke Setup

Fig 7.71

9119 E

G 2537373604 Stroke Setup

Fig 7.72

| e Sene.

EpCey e
Diagnestic  Help

Units.
Valve Stroke

Pasition

Gn 7537373604 Stroke Setup

Fig 7.73
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719 Acoes de Valvulas

A partir do menu barra de ferramentas inferior selecione
‘Valve Actions’.

[Foe [ corert Dagron i 1 e —
Seroke bt I i
g tpa e |
Fusl mades i
- Open Torgue Ibin
o — 2
RO Dty | E v ARD
e— MoV Tog
| o Rotork Control Vabve Actuator
Pakstan Ll
o Imperial
My ey L Shaft Action
p
e phe USRI Clock To Close 5|
Position 91.19 * Close Stop Open Stop
ot o e "1
Gn (7537373604 Stroke Setup Gn (SRS vaive Actions
Fig 7.74 Fig 7.75

As seguintes configuracoes estao disponiveis:

Torque de Abertura/Fechamento

O méaximo empuxo de saida permitido pode variar entre 40%
a 100% do classificado em ambas as direcdes de abertura
e fechamento.

O torque é exibido em Ib.in ou N.m.

MOV Tag
Modifique conforme necessario.

Acao do eixo ‘Shaft Action’
Estender ou retrair para fechar (Estender é o Padréo).

Fechar / Abrir Parar ‘Close Stop/Open Stop’

Defina o fim da funcdo de parada de percursos para torque
ou o limite para se adequar as caracteristicas da vélvula.

Torque

O atuador pode ser ajustado para aplicar a seu 'torque' de
saida selecionado para a valvula no fim do curso, onde uma
vedacao é necessaria.

Limite

Alternativamente, pode ser definido para a funcao "limite"
para desengatar a unidade do motor, em que a valvula ndo
requer a forca de vedacao a ser aplicada.

Configuracoes de envio
Envie configuracdes modificadas ao atuador.
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7.20 Input/ Output Setup

A partir da barra de ferramentas inferior, selecione
‘Input / Output Setup’.

] Ptk Eaetro d - right B e
ok
| Wb Actseen l

Fel e

Edeurced 1
Adewrni 2
Charscteniation

Fabatn

tn I ial r

Han mpe

Prohtn

P ke 9119
Position 91.19

G 2537373604 Stroke Setup

Fig 7.76

Close Demand mA Calibration (Calibracao mA da
Demanda Fechada)

Definir o nivel de demanda mA na posicao totalmente fechada.

Aplicar minimo (0%) do valor nominal do sinal aos terminais
de entrada de demanda do atuador e usar a caixa apropriada
'SET' para calibrar.

O setpoint sera calibrado para a Demanda valor mA medido

exibido na caixa.

Open Demand mA Calibration (Calibracdo mA da
Demanda de abertura)

Definir o nivel de demanda mA na posicao totalmente aberta.

Aplique o sinal méximo e valor setpoint (100%) aos terminais
de entrada de demanda do atuador e utilize o quadro ‘SET’
adequado para calibrar.

O setpoint sera calibrado para o valor de Demanda mA
medido exibido na caixa.

Close Feedback mA Calibration (Calibracdo de mA de
realimentacao fechada)

Fixe o nivel de realimentacao de mA na posicao
completamente fechada, escrevendo o valor diretamente no
quadro de realimentacdo 0%. Selecione SEND para guardar
as alteracoes.

Open Feedback mA Calibration (Calibracao mA de
realimentacdo de abertura)

Definicao do retorno de mA para a posicao totalmente aberta

deverd ser configurado. Ao digitar diretamente 100% na
caixa de retorno. Selecione a configuracdo ENVIAR para
salvar as alteracoes.

[ Rotor Comtrcs Ui - [night. s rimionl
e e
0% 100%
Demand ma 4.00 SET 20.00
Measured Demand ma t 002 !
0% 100%
Feedback maA 4.00 20,00
> Measured Feedback ma 4,00
Demand Deadband % 200
Demand Damping (ce) 0.00
4-20mA Output  Valve Position =
oy In 'Output
(4] L537373604 gl
Setup

Fig 7.77

Demand Deadband (Banda inativa de demanda)

Quando o atuador realiza uma busca ou responde em forma
desnecessaria um sinal de configuracao flutuante, é possivel
aumentar a banda inativa. E possivel variar a banda inativa de
0% e 10%.

Damping (Amortecimento)

Se o atuador responde de forma desnecesséaria a um sinal de
configuracao flutuante rapido, pode-se utilizar a caracteristica
de amortecimento para amortecer a resposta aplicando um
atraso na resposta a alteracao do sinal.

Ajuste os valores de tempo de atraso de amortecimento
(segundos) para alcancar a operacao estavel do sistema.

Saida 4-20mA

Pode configurar para mostrar a posicao da valvula ou o
torque de saida.

Send Settings (Enviar Valores)
Envia valores modificados ao atuador.
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7.21 Posicao de Falhas

A partir da barra de ferramentas inferior selecione
Fail Modes (Posicao de Falha)

;fw:mw-m 5 1 =] :m:m;w-_lmﬁﬂ_ ——
[ Fie R Comiei Dagrows b o ] [ e Selip Conel Dagoomic el )
s
Winhor Acteen I
gt Cutyadt rtep i
frm— — Power Failure Mode Open "I
o '— I t
ki — Pawer Failure Delay (secs) 10
il | Power Fail Action Speed (% Rated Speed)
:' - ; _—
o Imperial - :
m L s Loss Of Signal Position S!Dp '_I
i) phe 91.19
Position 91.19
Loss Of Signal Delay {secs) 5
Gn zsavaTIed Stroke Setup Gn 2537373604 Fall Modes
Fig 7.78 Fig 7.79
Posicao de falha de alimentacao Perda da posicao do Sinal
(Somente para atuadores com Pack de Alimentacéo de Na perda do sinal de controle analégico 4-20 mA a 'Posicdo
Reserva Falha Segura). de Falha’ pode ser configurada para realizar uma das
. - seguintes acoes:
No caso de falha de alimentacéo, o atuador pode ser 9 ¢
configurado para realizar as seguintes agoes: Mover para limite fechado do curso
Mover a um limite de fechamento do percurso Mover para abrir limite do curso
Mover a um limite de abertura do percurso Atraso da resposta de Posicao de Falha até 10 segundos
Manter-se na mesma posicao Mover para uma posicao predeterminada.

Ir para Posicao

Atraso de falha de alimentacao

O atraso antes da acao de falha segura é ajustavel até um
maximo de 10 segundos.

Posicao de perda de sinal.
Operacao de velocidade de falha-segura ajustavel.

NOTA: O LED no seletor de modo, se mantera
iluminado até que os capacitores de falha segura do
Pack de alimentacao de Reserva tenham descarregado
completamente.

Apenas uma acao a prova de falhas pode ser realizada
apos a falha de energia.

Nenhuma outra operacao elétrica sera possivel até que
a energia seja restabelecida.

rotoric Y%




7. Guia de instalacao e configuracao

7.22 Avancado 1

e e ———————

[ Fie Sep Coneel Dugneme Hep

ETW:MW-B‘ =]
[Foe [ Cortch Dugncwtc e - ]
1 Sk g
Vinhoe Actsen.
gt Cuspes Satop
Fil reden
I I
P
Charvmition
E e | |
RO Datpuat I
s —
[
[
Hart I i -
mpeial
Probes
QL pke 9119
Position 91.19
G 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.80

Tight Shut Off Threshold Close (Vedacao Limiar de
fechamento)

Esta caixa indica o maior nivel do setpoint em mA analdgico
como uma porcentagem que vai fechar totalmente
(fechamento hermético) da vélvula.

O exemplo mostrado na Fig 7.81 estabelece que 0,5% ou
menor solicitacao de controle ird vedar (fechar) a valvula.

Tight Shut Off Threshold Open (Vedacao Limiar de
Abertura)

Esta caixa indica o menor setpoint mA de nivel analégico
como uma percentagem que vai abrir totalmente a valvula.

O exemplo mostrado na Fig 7.81 determina que uma
solicitacao de controle de 99,5% ou mais, ird vedar (aberto)
a valvula.

Obstruction Back off (Recuo de Obstrucao)

Se habilitado, o atuador vai recuar o movimento se 0 empuxo
maximo for excedido durante o percurso. O atuador ird fazer
3 tentativas para recuar e voltar ao ponto de ajuste.

Se desativado o atuador permanecerd estacionério até que
um pedido para se mover no sentido oposto for recebido ou
a obstrucao for removida.

Back off Distance (Recuo de Distancia)

O recuo da distancia do atuador pode ser selecionado no
menu pendente como mostrado.

Back off Time (Recuo do Tempo)

Pode ser ajustado para um maximo de 5 segundos antes do
recuo ser executado.

Tight Shut Off Tight Shut OFf
Threshold Close Threshold Open
05 % 935 %
Obstruction Backoff Backoff
Backoff Distance Time (secs)
Diabled | | o1% | 1
- - a
L
I Actuator Control Source | [ERATIEREITITE]
: 4-20mA
Status F.{L"JY Option
Function
s 4 - 10 mA & ESD
Availability _‘l =0 B S ] .

On 2537373604 Advanced 1

Fig 7.81

Atuador controle remoto Fonte

Detecta automaticamente a
Fonte de controle Remota

Fonte de Controle Auto -

4-20 mA Apenas Controle Analdgico

Opcao Por cabeamento ou sistema Bus
Controle Remoto dependendo
do opcional instalado.

4-20 mA & ESD Analdgico e ESD cabeado

Controle remoto.
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7. Guia de instalacao e configuracao

7.22.1 Relé de estado

O atuador possui um relé de falha programavel que pode
ser configurado para indicar uma das seguintes condicdes
apresentadas na Tabela 3.

Modo Descricao

Inabilitado

Desenergizar sempre para reduzir o
consumo de energia

Disponibilidade

Ativo quando o CVA puder ser controlado
de forma remota

Atuador em modo remoto

O atuador ndo tem falhas que puderam
evitar sua operacao

Falha

Ativo com qualquer falha detectével
dentro do atuador, controle ou vélvula.

[~ Rotor Comirls Ui - gt [

A p——

Limite aberto

Ativo quando o atuador estd em posicao
completamente aberta

Tight Shut Off Tight Shut Off
Threshold Close Threshold Open
Disabled 935 %
Awailability
i Backoff
Fault :
o e Tirree (secs)
Open Limit 2
Close limit |__' ‘_‘
Op Torque Limit — |
Cl Torque Limit AutoControl. ‘
Torque Limit
Supercap Power
< Blinker
Intermediate Position

Supercap Fault I_

Gn 2531373604 Advanced 1

Limite fechado

Ativo quando o atuador estad em posicao
completamente fechada

Torque aberto

Ativo quando o atuador alcancar o limite
de torque aberto

Torque fechado

Ativo quando o atuador alcancar o limite
de torque fechado

Limite de Torque

Ativo quando o atuador alcancar o limite
de Torque aberto ou fechado

Falha Segura

Ativo quando o atuador esta realizando
sua acao de falha segura

Energia de
Supercapacitores

Pacotes de Energia ‘Reserva’

Piscante

Saida Piscante

Posicao Intermedidria

Ajuste para posicao intermedidria.

Posicao de falha
por Supercapacitores

Pacotes ‘Reserva’ de energia
para falhas

Tabela 3

O tipo de contato do relé pode ser configurado para
Normalmente Aberto (NO) e Normalmente Fechado (NC).
Isto pode ser selecionado durante a fase de pedido antes da

remessa da fabrica.

Ver Tabela 3 para os detalhes das funcoes do relé.

Fig 7.82
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7.23 Avancado 2

e e i S e ]

P
aboe Acticen
B
Fal e

Aabenrced 1

Charscterization
BRO Inputs
RO Dutputy

[y —

[7] Rotork Costrols Lid - Inght. . L
Fie Sehp Cetel Dugnestic Help |

Direction Change Total Direction
Threshold Distance Changes Before Alarm

025 % 10000 K

Total Travel Bluetooth Mode

Enabled

Befare Alarm
1000 %

Falsimn
Hart

Mot
Pretts

Frew bke 91.19

Position 91.19

G 2537373604 Stroke Setup

Fig 7.83

Mudanca de dire¢ao Distancia de Limiar

A distancia que deve mover o atuador antes da mudanca de
direcao é registradaa pelo registrador de dados (datalogger)
como um ciclo.

Utiliza-se para evitar o a contagem de pequenos movimentos
oscilantes, j& que considera-se demasiado pequenos para
causar o desgaste da valvula.

O valor predeterminado é 0,25% do percorrido total da valvula.

Mudancas totais de direcao antes do alarme

Pode-se utilizar para gerar um alarme quando surgir uma
guantidade determinada de mudancas de direcdo.

Percorrido total antes do alarme

Pode-se utilizar para gerar um alarme quando o eixe do
motor de saida do atuador houver percorrido uma distancia
determinada de ft/m.

Modo Bluetooth®

Ativado — O atuador sempre serd detectado por Bluetooth
Desativado - O atuador sera apenas detectado quando 'STOP".

Transferéncia sem perturbacoes

No inicio do processo apés a intervencdo manual pode
solicitar que o atuador mova-se distante de seu de setpoint.
Se o atuador movesse a uma velocidade muito alta poderia
causar uma perturbacao ou instabilidade no loop do sistema
de controle causando um overshoot e oscilacdo da vélvula

Para reduzir este efeito, a “transferéncia sem perturbagbes”
diminui a velocidade de siada do atuador a um nivel inferior,
se a distancia percorrida é superior ao valor predeterminado.
Uma vez que o atuador encontra-se dentro da area de
Distancia de Transferéncia Sem Perturbacdes (BTD) retomara
0 percurso a sua velocidade normal.

\/

Bumpless Transfer Bumpless Transfer

Distance Speed

100 % 10.00] %
Manual Selector Test Enabled v'

Gn 7537373604 Advanced 2

Fig 7.84

Distancia de Transferéncia sem Perturbac¢oes (BTD)

A distancia de transferéncia sem perturbacdes é uma
porcentagem predefinida de erro de posicao que reduzira a
velocidade do atuador a uma velocidade predeterminada.

A distancia de transferéncia sem perturbacoes é de 5%

Velocidade de Transferéncia Sem Perturbacoes

Velocidade em % da velocidade maxima nominal que
o atuador reverterd se a distancia de transferéncia sem
perturbacées for excedida.

O atuador retornara a velocidade normal fixada quando
encontre-se dentro do BTD predeterminado.

A Velocidade de Transferéncia Sem Perturbacoes é de 40%
da velocidade nominal

Teste do Seletor Manual

A botoeira do modo seletor pode ser desabilitada para
prevenir que o atuador execute um teste de rotina
predeterminado quando a posicao ‘TEST' for selecionada.

Enviar valores

Carrega as mudancas da configuracdo Avancada 2
no atuador.
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7. Guia de instalacao e configuracao

7.24 Caracterizacao e ]

A relacdo entre a demanda do sinal de entrada e da posicao
do atuador linear é padrao. O perfil pode ser modificado para Frer
se adaptar a caracteristica da valvula.

=
Use a Caracteristica da Valvula role o menu para baixo para FEORSOSOY ||| (1 (1 |
selecionar entre o seguinte: |
Pakstan .
::” Imperial et
i) pke 91.19 2
Position 9119
On 7537373604 Stroke Setup
Fig 7.85

Linear Dermsnd
Signal %
A posicdo do actuador responde directamente a solcitacdo P 0%
em mA. £ Valve
g 0 Position
e
£ w 000
- 07 g g v v d
0 20 40 60 80 100
Demand Signal %
Vahve Charactenistic Mode
Loaded _J frput & Output _l
Gn (7531373604 Characterization
Fig 7.86
Abertura rapida ] o G i -

| e Setp ol Duagomic Fde

O atuador responde proporcionalmente maior do que o sinal

de demanda, na extremidade inferior de curso. Resposta Dermand
. s P Signal %
reduzida proxima da posicao de abertura. o __[
# 80
:E' 5 Valve
;.6 Paosition
2w 000

UPDATE

0 20 40 60 80 100

Demand Signal %
Mode

Linear |
m Input & Output

Equal Parcentage

Loaded

Gn 7537373604 Characterization

Fig 7.87
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7. Guia de instalacao e configuracao

Igualar porcentagem

A alteracao na posicdo do atuador é diretamente
proporcional a alteracdo na solicitacdo de demanda.

Posicdo da Valvula e Perfil da Demanda

A posicao contra o perfil da demanda pode ser adaptado
para atender a aplicacao da valvula tracando a caracteristica
em até 20 pontos de coordenadas no grafico.

Clique na caixa de Posicao da Vélvula e destaque a posicao
da vélvula necessaria (incrementos de 5%).

Digite o sinal correspondente desejado % e clique na
botao ‘Update’.

Use a botdo ‘update’ para armazenar os pontos
das coordenadas.

Instrucoes de Instalacao e Manutencao do CVQ

[ Rotort Contrcs Lid - Inight. [
e >

G

Dernand
Signal %
0% .-1
®
E’ Vahve
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: =
2
L UPDATE
0 20 40 E0 80 100}
Demand Signal %
Vahve Characteristic Mode
Equeal Percontage _J Input & Cutput ‘.‘

2537373604 Characterization

Fig 7.88

s
Dernand
Signal %
0%
®
E’ Vahve
G Positl
B ssition
% 0.00
= S—
0 20 40 E0 80 100}
Demand Signal %
Vahve Characteristic Mode
Linwar _J rput & Cutput ‘
Gn 7537373604 Characterization
Fig 7.89
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Dernand
Signal %
0% _
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& Valve
T 40 Positl
B ssition
2 a0 60.00
E S—
=, UPDATE
0 20 40 E0 80 100}
Demand Signal %
Vahve Characteristic Mode
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Modo T Rt oty 0 T T
[ 3o Cooad g Py =

O perfil caracteristico pode ser aplicado a ambos os sinais de
entrada e de saida ou individualmente, se necessario.

Dermand
Signal %

Clique no botao ‘SEND SETTINGS’ para salvar as alteragdes G A% -—1
na configuracdo do atuador. £ ahe
< -

UPOATE

0 20 40 60 80 100

Demand Signal % Disable
Vahve Charactenistic
Loaded _J

Gn 7537373604 Characterization

Fig 7.91
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7. Guia de instalacao e configuracao

7.25 RIRO (Entradas Remotas e Saidas Remotas)

A placa opcional RIRO da até quatro entradas de controle por
cabo ou quatro contatos de relés extra. As opgdes devem ser
selecionadas no momento da compra.

Nota: Consulte o diagrama elétrico do atuador para
determinar quais opcoes sao fornecidas no atuador.

7.25.1 Entradas RIRO (opcional)

Quando adaptado o controle Remoto RIRO pode ser
configurado da seguinte forma:

Estado Ativo
Alto Contato Normalmente aberto “Make’ para aplicar sinal.

Baixo Contato normalmente fechado ‘Break’ para aplicar sinal.
Funcao

Pode ser definido como uma das funcoes abaixo:

Comando de Abertura

Comando de Fechamento

Parar / Manter ativo

Comando ESD

TESTE - Realizar teste de rotina.

Atraso Energizado / Desenergizado

As entradas de controle remoto por cabo pode ser
configurado para atrasar a resposta em até 1 segundo para
energizar / desenergizar.

Tipo de tensao de entrada Digital

As entradas RIRO podem ser selecionadas para a operacdo
CCou CA.

ESD

Operacao ESD pode ser definida como um dos seguintes
procedimentos:

Mover-se para Fechamento
Parar (Stayput)

Mover para abertura

Prioridade Dois fio

A acao quando ambos os pedidos de comando Abertura
e Fechamento estao ativos:

Mover-se para o Limite de fechamento
Parar (Stayput)
Mover para o limite de abertura

Clique na caixa de SEND SETTINGS para salvar as
alterac6es na configuracao do atuador.
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7.25.2 Saidas de Relé RIRO (opcional)

Pode ser equipado com até quatro relés de indicacdo remota.

Quando equipado a indicacdo RIRO hardwired, os relés de
saida podem ser configurados para normalmente aberto ou
normalmente fechado.

Os relés podem ser programados para uma das seguintes
funcoes:

Disponibilidade

Falha

Limite de Abertura

Limite Fechamento

Limite de Carga na abertura (excedida)
Limite de Carga no Fehamento (excedida)
Limite de carregamento

Energia de Super Capacitores

Posicao intermediaria

Atuador Fechando

Atuador Abrindo

Motor Funcionando

Atuador em Movimento

Motor estagnado

Operacao Manual

Piscante

Parada Local Selecionado

ESD Signal

Paridade dos relés

Falha de rede

Relé de monitorizacao

Selecionado ‘Run’

Selecionado ‘Test’

Falha de ‘Test’

Falha Supercap

e |
ppivns |
franm—
S T —
Chanschnsston
AR nguer
Change P =
L
Hart Imperial
Frefitan
P pke 91.19 *
Pasition 91.19
Gn 2531373604 Stroke Setup
Fig 7.94

=

Relay Mo Function Action
2 Close limit | NO =
3 Intermediate Position | N/O =
4 Manitar Relay ol No s
Relay No Intermediate Position
1 %
H %
A k%
4 %
L sosmmnes 0 |

0N zearazaene RIRO Relay Setup

Fig 7.95
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7.26 Alteracao da Senha e o o el
Fie Comtied Dugnedtic Help |

o=y
Este menu permite alterar a senha do atuador. e

Fisl mades

Snn o [ auncowmg ]
Nota: Se a senha do atuador for alterada nao sera G I
possivel comunicar-se com a unidade, ao menos que oo
utilize a senha correta. lﬂﬂ-l_

Pakstan

e

Froa ke 9119 8

Position 91,19
Gn 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.96

[ Fie e Coneel Dugneme e

T

Old VIEW Password  view
Mew VIEW Password

Mew VIEW Password
{Confirm)

Old USER Password  sulls

New USER Password

New USER Password

{Confirm)
[ serusipassworn |
Gn 2537373604 Password
Fig 7.97
Se a nova senha nao coincidir, uma mensagem de erro (e comon -t
serd exibida. [Pl Sty ~Coml i
NAO PERCA A INFORMAGCAO DA SENHA. Old VIEW Password  view
MNew VIEW Password *
ENTRE EM CONTATO COM A ROTORK NO CASO DE EOI:“[:‘:‘J‘”EWP“SW“M x

PERDA DA INFORMAGAO DA SENHA.

Paernde donctmaten |
plexie try sgan.

Old USE ™
New USERPasswon

New USER Password

(Confirm)
3n 537373604 Password

Fig 7.98
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7.27 Opcoes de Controle e
Diagnosticos Fluxograma de
Configuracao

|

Login
Selecionar ‘User’

g

Estabelecer N3o
Comunicagao Trabalhar offline
com o atuador

Sim

Selecionar o
atuador da lista

I

Configuracao
de percurso

|

\ A\
)

Arquivo Configuracado Controle Diagnéstico

P S i
Salve e Carregue
Configuracoes ( ) ( ) ( )
dos Atuadores
e Arquivos
\ ) Controle Auto Teste Teste de
Manual execuc¢ao
\
Acoes da Configuragdes| | Posi¢des de | | Avancado 1 | | Avancado 2 | |Caracterizacdo| |Entradas RIRO| | Saidas RIRO Modificar
valvula de Entrada/ Falha Retroceder e Definir Modificar Configuracdes | | Ajustar Saidas Senha
Estabelecer a Saida Definir perda Funcdes de funcoes de resposta de Entradas Hardware
forca de saida Definir os de Energia e indicacoes transferéncia do atuador Hardware
e Opcodes pardmetros Posicdo de dos Relés de Sem contra perfil
de fim do de demanda || falha de sinal Pertubacoes da demanda.
percurso e Feedback
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7.27.1 Controle Manual
Mova e teste a funcao do atuador localmente usando o
computador, independentemente do sistema de controle.

Serao confirmadas as mudancas da configuracéo ou posicao
do atuador antes de serem implementadas.

Controle da posicao
Utilize o deslizador (grosso ou fino) para localizar a valvula.

Observe que todo pedido manual de movimento colocara o
atuador off-line e anulara todo comando do sistema.

Clique em 'OK’ para iniciar a anulacdo manual.

Configuracao e realimentacao

Exibidos como posicao e porcentagem, o Valor do Setpoint
e a realimentacao atualiza-se continuamente durante o
movimento do atuador.

Curso da Valvula

Indicada como a distancia entre os limites de percorrido
determinado.

Limite de Fechamento
lluminado no extremo fechado do percurso.

Limite de Abertura
lluminado no extremo aberto do percurso.

Velocidade Nominal

A velocidade do eixe de saida é varidvel entre 5% e 100% da
velocidade nominal.

Torque Medido

O torque medido é uma indicacéo viva do esforco mecanico
requerido durante o percurso da valvula.
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7.27.2 Auto Teste

O Atuador ird executar uma rotina de Auto Teste no seu
sistema de medidas de Torque e Posicao.
Estado e Parametros sdo exibidos ao final do teste.

bt
Fit Sehig Cetstl Diagnemtic Help
Test Position (%) 100,57
Minimum Load (% Rated) 0.2
Maximim Load (3 Rated] 02
Calculated Friction (% Rated) o
L 8| Closing Step Response T86 Time {ms) o
»
- pening Step Responss TBE Tirma {ma) o
Units: L = Closing Step Responde Dead Time (ms) a
Nalye Shrols 8145 : Opening Stap Response Dead Time (ms) o
Pasition #7.06
Status Test successhul
- o
On 7537373604 Stroke Setup DN 7537373604 Self Test Mode
Fig 7.102 Fig 7.103
Test Position (%) G506 Test Postion (%) 49996
Minimum Load (% Rated) 65 Minimum Load (% Rated) (11
Maxrim Load (% Rated) 103 Mairum Load (% Rated) 103
Cakulated Friction (% Rated) 19 Cakulated Friction (% Rated) 19
Closing Step Responsa T86 Time (ms) o Closing Step Responsa T86 Time (ms) o

» »

Ll Opening Step Respons: T86 Time [ms) o = Opening Step Respons: T86 Time [ms) o
Clasing Step Respanse Dead Tirme {ma) &8 Clasing Step Respanse Dead Tirme {ma) &8
Opening Step Response Dead Time {ms) =) Opening Step Response Dead Time {ms) =1

Status 5 Second delay before starting Status Test successful
Gn 2537373604 Self Test Mode Gn 2537373604 Self Test Mode
Fig 7.104 Fig 7.105
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7.28 Menus de diagnosticos

7.28.1 Registrador de Dados (Datalogger)

A funcdo “data logger” é usada para baixar os dados
histéricos do atuador para andlise em um computador.

] Rotort Comtrl b it s e g - =
D S5 . D e
[Tr— |
Lompare.
Ml Caty
. St \_
[ oukstwewmaro | Zon
L wwase | e
ars.
3y a ' o
o s 0 B o®
Ll Postion (%)
Units Imperial ,! Datalogger Downdoad Progress
= SEEEEEENNEINEEEEEEEEEE
Valve Stroke 87.45 . [ DwdlTimetis [V Close Torqued
e V opn oo NERE RN
179 Mo of Full Revolutions
13 No. of Direction Changes
Gn 7537373604 Stroke Setup Gn 7537373604 Datalogger
Fig 7.106 Fig 7.107
O grafico da pagina do registrador de dados pode mostrar o
empuxo aberto / fechado e o mesmo tempo de permanéncia.
O tempo de permanéncia é o tempo total passado em
qualquer posicdo durante o curso da valvula.
Para descarregar um arquivo clique em READ.
Nota: Apena abra um grafico por vez ja que isto pode
afetar a escala.
Outros dados disponiveis sao a distancia total percorrida pelo
eixe de saida e a quantidade de mudangas de direcao.
O arquivo do data logger pode ser armazenado no
computador para referéncia futura.
(B et il o SiECET _
gy e ey [+] Choose or Enter I " ]
4 ¥ Libraries »
Organize v E- O @
> Favorites Libraries
Open a library to see your files and arrange them by folder, date, and other prop...
| o4 Libraries | = o
& Documents M
> 1% Computer \f Library
> € Network @/ [J‘Ihm
" Dwell Time hrs [¥ Close Torquete & E‘E‘U'Ef
 overocwe R (RN =
179 Mo of Full Revolutions n Videos
15 Mo, of Direction Changes < Libray |
Gn 7537373604 Datalogger
Fig 7.108 Fig 7.109
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7.28.2 Percurso de referéncia

Quando o atuador é comissionado é possivel configurar um
percurso de referéncia para registar o empuxo. Isto pode ser
comparado com os registros em curso para determinar se
algum parametro foi modificado.

Configuracao do percurso de referéncia
Registrara o ultimo percurso da valvula para referéncia futura.

Leitura do percurso de referéncia

Mostra o percurso de referéncia em um grafico em relacdo ao
desempenho em curso.

Units Impecal -
Valhve Strake 8745 #
Position 87135
G 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.110

\/

a8 : - ? . -
28 a bl 0 e 100 s
Close Reference % Open Reference %
Close Current % Open Current %
[ clase Profile |V Open Profile
Gh 7537373604 Reference  Stroke
Fig 7.111
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7.28.3 Comparagao

Se a configuracao tiver sido guardada em um arquivo de
configuracdo, podera ser comparada com os valores em curso.

Fie Sehp Comtil Dagoostc Help B
[ i
H
Units
WValve Stroke 8745 *
Position B87.35 4 1-1
Gn zsavaTIed Stroke Setup G 7537373604 Compare
Fig 7.112 Fig 7.113
Quando aparece a tela de comparacao, clique no quadro de
comparacao e logo encontrara um arquivo de configuracao
previamente armazenado. Quando o arquivo é aberto, gerara
uma lista mostrando todas as modificacdes aos valores desde
que foi criado o arquivo original.
Erere——— e Aeor s i = ==
[5] Select Path to XML File — [T Seip Comiol Degnomc - Fielp N
‘. |, < Actuator Config » CVA Configurations » Demo v | 43 Il Search Demo )
Qrganize » New folder = O @ | I Close Limit % |
%l RecentPlaces . Current: 91.78
|\ Publicity renders DDil;umeniS ey Arrange by:  Folder = Previous: 95.37
L salessupport (workstorel) = .
1. PUB059-050 Pakscan P4 Te| Name Date| M
1| APPLICATIONS | 1R755%01 05 2770 Current: 91,78
). Sues 2017 Wisp Masters [ z6798701 01 2170 Previoys: 95.37
A Rotork File Shares __ 2537373604 - OctNew 22/1 : -
| Rotork AX-Documents | 7537373604 - October 2271 Open Load %
£ daniel.hopper Document § || Z537373604 old 20711 Current; 526
| 7537373604 0971 Previous; 400 |-
A Libraries || 7658420601 02/0¢ 7
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7. Guia de instalacao e configuragao

7.28.4 Dados de fabricacao

Mostra os dados de fabricacdo, incluindo a versao de

software e nimeros de série.

Units
Valhve Strake 6289
Position 0.00
Gn zsavaTIed Stroke Setup
Fig 7.116

7.28.5 Estado

Sao mostrados alarmes ativos e estado.

Position sensor
i il rial Mo,

Motor sensor

| on 2537373604 Manf. Data

B

Fig 7.117

Units
Walve Stroke
Position 0.00
Gn zsavaTIed Stroke Setup
Fig 7.118

\/

B telay Energised

[l vahe Obstruction Closing
Wl vahee Obstruction Opening
W ton Critical Fautt

[ critical Fautt

[ Close Torque Back Drive Limit
B Open Tergque Back Drive Lirit
[ Close Torque Limi

[ Open Torgue Limit

[ Fully Open Position Limit
Bl Fully Closed Position Limit
Bl #nob Stop Position Selected
Bl xnob Run Position Selected
Bl tnob Test Position Selected
Bl control {4-20ma) Signal Loss
[ Actustor Stalied

Bl super Capacitor Module Fault

Gn 7537373604  Status

Fig 7.119
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7. Guia de instalacao e configuracao

7.28.6 Resumo do Sistema

Estado e Condicdes do Sistema e Opcoes do Atuador
sdo exibidas.

] e ] u;-nww“_-‘m
| Fie et Comtie i [ Fie Seup Comol Dagoote Hel i
| Demand Signal % T,
| Position Feedback % ma
i 0.00 4.00
| Torque Feedback % lb.in
; 100 12
»
> I e Limit Wl close Limit |
Units -
| retay status B/ ctuator Health
Valhve Strake *
62.89 Mat fitted Supercap Status
Position
ko 21505-0 Actuator Status Code
cvgrzoo | [l solenoidiock [l supercaps
| Type Bl vetworkopt 1 [l Networkoptz |
o ——— Syst
Gn zsavaTIed Stroke Setup Gn zsavaTece JEom
1 Summary
Fig 7.120 Fig 7.121
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8. Vendas e Servigos

Se seu atuador Rotork Foi corretamente instalado e selado,
terd anos de servico livre de problemas.

No caso que necessite assisténcia técnica ou sobressalentes,
Rotork garante o melhor servico mundia. Entre em contato
com seu representante Rotork local ou diretamente com a
fabrica exibida na placa do fabricante informando o tipo de
atuador e seu nimero de série.

Representante Local:

rotorie
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www.rotork.com

Esta disponivel em nosso website uma lista completa de
nossos contatos de vendas e servicos em todo o mundo.

Rotork plc USA
Brassmill Lane, Bath, UK Rotork Controls Inc.
tel +44 (0)1225 733200 tel +1 (585) 247 2304
email mail@rotork.com email info@rotork.com
Como parte de um processo de desenvolvimento continuo do produto, a Rotork reserva-se o direito de
emendar e alterar as especificacdes sem prévio aviso. Os dados publicados estao sujeitos a alteracao.
PUB042-004-13 Para a versdo mais atual, visite nosso website em www.rotork.com.

O nome Rotork é uma marca registrada. A Rotork reconhece todas as marcas registradas.
Issue 09/24 Publicado e Produzido no Reino Unido pela Rotork. POLTG1024
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